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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit
from the support that Philips offers, register your product at
www.philips.com/welcome.

General description

Handle of dust container lid
Dust container lid
Filter

Dust container

Top cover

Error codes table

Fan

Bumper

Docking station sensor
10 Power switch

1 Front wheel

12 Side brush shafts

13 Drop-off sensors

14 Wheels

15 Suction opening

16 TriActive XL nozzle

17 Side brushes

18 Fixation blocks for dry wipes
19 Dry wipe holder

20 Dry wipes

21 Battery holder

22 Remote control

23 Invisible wall (FC8822)
24 Docking station

25 Adapter

26 Small plug
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Display and remote control

Display of robot
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Spiral mode indicator
Wall-following mode indicator
Zigzag pattern mode indicator
Random mode indicator
Cleaning time

Docking icon

Fan speed indicator

Dustbin full indicator

Sound sensor

10 Mode selection button

11 Start/stop button

12 Fan speed button
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Remote control

1 Navigation buttons and start/stop
@ 2 Cleaning time buttons
@ © O 3 Cleaning mode buttons

® 4 Fan speed buttons
pHipS 5 Docking button

—@

® O @ @i
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Control panel of docking station
1 Display with time, day and programming indications
2 Adjusting and setting buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help
you clean the floors in your home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden,
tiled or linoleum floors. It may experience problems cleaning soft floors,
such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet or rug, please stay
close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The
robot also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard
floors.

How your robot cleans

Cleaning system
The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.
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- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls.
They also help to remove dirt from the floor and move it towards the
suction opening.

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it
through the suction opening into the dust container.

- The robot comes with a dry wipe holder that allows you to clean your
hard floor even more thoroughly with dry wipes.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning
patterns to clean each area of the room optimally. The cleaning patterns it
uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern

2 Random pattern

3 Wall-following pattern
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4 Spiral pattern

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed
sequence:z-pattern, random pattern, wall-following pattern, and spiral
pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in
Z-pattern again. The robot continues to use this sequence of patterns to
clean the room until the rechargeable battery runs low, or until it is switched
off manually.

If the robot detects a particularly dirty area during its cleaning run, it
switches to spiral mode and switches to turbo fan speed to ensure thorough
dirt removal.

Note: You can also select each mode individually by pressing the
appropriate button on the remote control. The manually selected modes are
only active for a couple of minutes. After that, the robot switches back to
auto-cleaning mode.

For more details, see chapter 'Using your robot', section 'Cleaning modes'.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off
sensors to detect and avoid height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height
difference, as its front drop-off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or
other height difference in time. Therefore monitor the robot carefully the
first few times you use it, and when you operate it near a staircase or
another height difference. It is important that you clean the drop-off
sensors regularly to ensure the robot continues to detect height
differences properly (see chapter ' Cleaning and maintenance' for
instructions).

Before first use

Mounting the side brushes

1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or
on the floor.
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' 2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot.

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto
the shaft until you hear them lock into position with a click.

Removing the tag from the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is

protected with a protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the
remote control. Now the remote control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station
(1) and insert the adapter into the wall socket (2).
- The display of the docking station comes on.

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against the wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm
in front, 30 cm to the right and 100 cm to the left of the docking station.

Tip: To ensure the docking station stays firmly in the selected spot, fasten
it to the wall with screws or with two strips of double-sided tape.




Charging
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When charging for the first time and when the rechargeable battery of the
robot is empty, the charging time is four hours.

Your robot can be charged in two ways:
- On the docking station, either manually or automatically during use;
- By connecting the robot directly to the mains.

Note: When the rechargeable battery is fully charged, your robot can clean
for up to 120 minutes

Charging on the docking station
1 Press the power switch to switch on the robot.

2 Place the robot on the plugged-in docking station.

3 The start/stop button starts flashing.

Note: Because this is the first time you charge the robot, the display of
the robot shows the booting indicator.

4 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button

lights up continuously.
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Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery
power remains, it automatically searches for the docking station to
recharge. When the robot searches for the docking station, the light in the
start/stop button turns orange.

2 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button
lights up continuously.

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all
loose and fragile objects from the floor. Also remove all cables, wires and
cords from the floor.

Using your robot

Starting and stopping
1 Set the power switch on the side of the robot to the 'on' position.
2 Press the start/stop button.

- You can press the start/stop button on the robot.

- You can also press the start/stop button on the remote control.
3 The start/stop button is continuously on and the robot starts cleaning.




English 13

4 The robot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In
the auto-cleaning mode, it follows repeated sequences of Z-pattern,
random, wall-following and spiral patterns.

Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on
the remote control. See section 'Cleaning mode selection' for more
details.

5 When the battery runs low, the start/stop button turns orange and the
robot searches for the docking station to recharge.

6 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning
run. If you press the start/stop button again and there is still enough
energy in the rechargeable battery, the robot continues cleaning in the
auto-cleaning mode.

7 To make the robot return to the docking station before the rechargeable
battery runs low, press the docking button on the remote control. The
docking icon on the display of the robot comes on and the robot returns
to the docking station.

Cleaning mode selection

Next to the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning
modes that can each be activated by pressing the appropriate button on the
remote control.

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes.
After that, the robot switches back to auto-cleaning mode.

@ Z-pattern mode
g In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the
room to clean large areas.
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Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and
crisscross movements.

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area
alongside the walls an extra clean.

Spiral mode

In this mode, the robot moves in a spiral pattern to clean a small area. If the
dust detection sensor detects dirt, the robot automatically switches the fan
to turbo speed.

1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the
start/stop button on the remote control to navigate the robot through the
room.

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height
differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the
robot is driven forward. The left, right or back buttons are only for
maneuvering the robot.
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Using the cleaning time buttons

o) - By default, the robot cleans in auto cleaning mode until its rechargeable
o battery runs low. The robot will then automatically return to its docking

station. If you selected one of the other cleaning times (see below), you
can switch back to the default mode by pressing the maximum cleaning
time button on the remote control.

The other cleaning time buttons on the remote control allow you to let
the robot operate for 60, 45 and 30 minutes respectively. When the
cleaning time is finished, the robot returns to its docking station. The
docking icon will light up on the display.

If you do not want the robot to return to the docking station at the end of
the cleaning time, press the cleaning time button twice. The docking icon
disappears from the display. When the cleaning time is finished, the robot
stops.

Operating the docking station

Setting clock time and day

If you want to use cleaning programs, you have to set the clock time and the
day of the week on the display of the docking station first.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the
back of this manual.

1 Press the set button. The set mode indicator and the clock time indicator
start flashing.

2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.

3 Use the + and - buttons on the docking station to set the hour.The set
hour appears on the display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication
starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set
minutes appear on the display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication 'Su’ for
Sunday starts flashing.

7 Use the + and - buttons on the docking station to set the current day of
the week.

8 Press the select button to confirm the day of the week.

9 Press the set button to confirm the clock time and day of the week
setting. Both the set mode indicator and the clock time indicator stop
flashing and turn solid.
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Programming cleaning times

If you have set the time and the day of the week on the display of the
docking station, you can program cleaning times for your robot.

Note: For the pictures that belong to the steps below, see the pages at the
back of this manual.

The programming options available are:

Program Indications on display

Cleaning every day All day indications are on

Cleaning on weekdays Mo to Friindications are on

Cleaning on 2 consecutive days Indications of 2 days are on, e.g. Fri and Sa
Cleaning 1day a week Indication of selected day is on

-

Press the set button. The set mode indicator and the cleaning program

indicator start flashing.

2 Press the select button once. The hour indication starts flashing.

3 Use the + and - buttons on the docking station to set the hour. The set
hour appears on the display.

4 Press the select button to confirm the hour set. The minutes indication
starts flashing.

5 Use the + and - buttons on the docking station to set the minutes. The set
minutes appear on the display.

6 Press the select button to confirm the minutes set. The indication ‘Su’ for
Sunday starts flashing.

7 Use the + and - buttons on the docking station to toggle between
cleaning programs (see the table above for the programming options
available).

8 Press the select button to confirm the program selected.

9 Press the set button to confirm the programming. Both the set mode
indicator and the cleaning program indicator stop flashing and turn solid.

10 When you have set a cleaning program, the display shows the cleaning

program indicator and the day or days selected. If you leave the robot on

standby and its rechargeable battery is fully charged, it will start cleaning
at the programmed time on the programmed day or days.

® § ol @ @ Fan speed buttons

,,,,,,, You can use the fan speed buttons to increase the fan speed to turbo or to
%@% o switch off the fan. The default setting is normal fan speed.

CIEIoL) 1 Press this button to switch off the fan

2 Press this button to switch on the fan at normal speed.

©) 3 The turbo fan button increases the fan speed.
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Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the
following situations:

- when it stops cleaning due to an error

- when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once.
The robot will respond by beeping and by lighting up all icons on its display.

Using the dry wipe attachment

The dry wipe attachment is a feature that allows you to clean hard floors
with dry wipes.

Note: If you use the dry wipe attachment, the robot may have trouble
crossing thresholds or climbing onto rugs.

Preparing the dry wipe attachment for use
1 Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.

2 Place the dry wipe on a table and place the dry wipe attachment on the
wipe with its fixation lugs pointing towards you.

3 Fold both ends of the dry wipe around the dry wipe attachment and
fasten the dry wipe onto the attachment by pushing the fixation blocks
into the recesses.

4 |Insert the fixation lug of the dry wipe attachment into the opening just
behind the wheel on one side of the robot and push until you hear it lock
into place with a click. Then repeat these actions on the other side.

5 Turn the robot and place it on the floor on its wheels with the dry wipe
attachment touching the floor.

Using the robot with the dry wipe attachment

When the dry wipe attachment is attached, you can use the robot in any
mode and on all hard floors. Do not use the dry wipe attachment on carpet
or rugs.
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Removing the dry wipe attachment

1 Remove the dry wipe attachment as soon as you have finished wiping
the floor.

2 Turn the robot upside down and place it on the floor or on a table.

3 Push one end of the dry wipe attachment towards the wheel on the

other side of the robot to release it. Then pull the attachment off the
robot.

Using the invisible wall (FC8822)

Placing the batteries in the invisible wall

The invisible wall operates on four AA batteries.
1 Push the two release tabs at the bottom of the back cover (1) and slide
the back cover upwards and off the invisible wall (2).

2 Take four new AA batteries from the pack and insert them into the
battery compartment of the invisible wall.

Note: Make sure the + and - poles of the batteries point in the right
direction.

3 Slide the back cover onto the invisible wall again.
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Positioning the invisible wall to stop the robot
You can use the invisible wall to prevent the robot entering a room
or area that you want to keep it out of.

1 Place the unit at a point you do not want the robot to cross, e.g at an
open door to a room that is off-limits to the robot.

2 Switch on the invisible wall with the on/off slide on top of the unit.
3 Start the robot.

_L_I 4 When the robot comes too close to the invisible wall, the light on the
@/) invisible wall starts flashing and the invisible wall emits a beam of
=, infrared light. This beam of infrared light makes the robot change its

] -\-*'\ course and move away from the invisible wall.

! Note: If you use the invisible wall, regularly check if the batteries still contain
) sufficient power. You can check this by switching the virtual wall off and on
];I e N again. If there is enough energy in the batteries, the LED on the invisible wall
will light up briefly.

Cleaning and maintenance

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off

sensors, the wheels, the side brushes and the suction opening from time to

time.

1 Place the robot upside down on a flat surface

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the drop-off sensors.

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the
drop-off sensors are dirty, the robot may fail to detect height differences
or staircases.
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3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff
from the front wheel and side wheels.

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off
their shafts.

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush
with a soft brush (e.g. a toothbrush) or a cloth.
6 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects

that could damage your floor.

7 Undo the snap connections of the TriActive XL nozzle by inserting by
inserting your fingers at the places marked with arrows and pull the
TriActive nozzle off the robot.

8 C(lean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush).
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9 Remove all visible dirt from the TriActive nozzle.

10 Insert the snap hooks of the TriActive nozzle into the holes in the bottom
of the robot. Push the TriActive nozzle back into position. Check if the
nozzle can move a few millimeters up and down freely.

11 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot again.

Emptying and cleaning the dust container
Empty and clean the dust container when the dust container full indicator

lights up continuously.
1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 Remove the cover.
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Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out
of the dust container compartment.

Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to
damage the blades of the motor fan.

Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2).

Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and
the inside of the dust container with a cloth or a toothbrush with soft
bristles. Also clean the suction opening in the bottom of the dust
container.

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in
the dishwasher.

Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the
dust container(2).

Put the dust container back into the dust container compartment and put
the top cover back on the robot.

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust
container. If you use the robot without the filter inside the dust
container, the motor will be damaged.
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Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go
to your Philips dealer. You can also contact the Philips Consumer Care
Center in your country (see the international warranty leaflet for contact
details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter kit
under type number FC8066. See 'Emptying and cleaning the dust container’
in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions on how to remove
the filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage.

We also recommend that you replace both side brushes at the same time.

You can order spare side brushes as part of replacement kit FC8068. This kit

also contains two filters and three dry wipes.

1 Make sure that the power switch is in 'off' position.

2 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and
pull them off their shafts.

3 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing dry wipes
You can order new dry wipes. They are part of replacement kit FC8068. This
replacement kit also contains two side brushes and two filters.
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Replacing the battery of the remote control

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the

battery when the robot no longer responds when you press the buttons on

the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the
battery holder and at the same time slide the battery holder out of the
remote control.

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new
battery in the battery holder. Then slide the battery holder back into the
remote control.

Replacing the rechargeable battery

Recycling

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified
service engineers. Take the robot to an authorized Philips service center to
have the battery replaced when you can no longer recharge it or when it
runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet.

- This symbol means that this product shall not be disposed of with normal
household waste (2012/19/EU).

- This symbol means that this product contains a built-in rechargeable
battery which shall not be disposed of with normal household waste
(2006/66/EC). We strongly advise you to take your product to an official
collection point or a Philips service center to have a professional remove
the rechargeable battery.

- Follow your country’s rules for the separate collection of electrical and
electronic products and rechargeable batteries. Correct disposal helps
prevent negative consequences for the environment and human health.
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Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard
the appliance. Make sure the battery is completely empty when
you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can
also take the robot to a Philips service center to have the rechargeable
battery removed. Contact the Philips Consumer Care Center in your country
for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the
docking station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure
that the rechargeable battery is completely discharged before you
remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid.

4 Lift out the rechargeable battery and disconnect it.
5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for
electrical and electronic waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter
with the appliance. If you are unable to solve the problem with the
information below, visit www.philips.com/support for a list of frequently
asked guestions or contact the Consumer Care Center in your country.
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Troubleshooting

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
chapter 'Preparing for use').

The small plug is still inserted
in the socket on the robot.

The robot does not work on mains power.
It only works on its rechargeable battery.

Therefore, always disconnect the adapter
from the robot and the mains before use.

The power switch is not set to
'‘on' (1) position.

Press the power switch. Press the
start/stop button on the robot or on the
remote control to start cleaning.

The warning indicator
flashes quickly.

One or both wheels are stuck.

Set the power switch to 'off'. Remove the
fluff, hair, thread or wire that is caught
around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance').

The top cover is not present
or is not closed properly.

When the top cover is not present or is not
closed properly, the robot does not work.
Place the top cover on the robot properly.

The bumper is stuck.

Press the start/stop button. Lift the robot
so that its bumper comes free. Place the
robot at some distance from the obstacle
and press the start/stop button to make it
resume cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.
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Solution

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both
side brushes are crooked or
bent.

Soak the brush or brushes in warm water
for a while. If this does not restore the
bristles to their proper shape, replace the
side brushes (see chapter 'Replacement’).

The filter in the dust container
is dirty.

Clean the filter in the dust container with a
cloth or a toothbrush with soft bristles.You
can also clean the filter and dust container
with a regular vacuum cleaner at a low
suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help to
clean the filter, replace the filter with a
new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container
is clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance").

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off
sensors.This causes the robot
to move in an unusual
pattern.

Press the start/stop button and then move
the robot to a lighter colored piece of the
floor. If the problem continues to occur on
lighter colored floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the
drop-off sensors and causes
the robot to move in an
unusual pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Replace the rechargeable battery (see
chapter 'Replacement’).

The battery of the remote
control runs empty too
fast.

Perhaps you did not insert
the correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.
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Problem Possible cause Solution

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spiral mode
can be activated when a lot of dirt is
detected on the floor for a thorough clean.
Itis also part of the auto cleaning mode.
After approximately one minute the robot
resumes its normal cleaning pattern. You
can also stop the spiral mode by selecting
a different cleaning mode on the remote
control.

The robot cannot find the There is not enough room for
docking station. the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking station’
in chapter 'Preparing for use'.

Give the robot around 20 minutes to return
to the docking station.

The robot is still actively
searching.

The robot was not started
from the docking station.

If you want the robot to return to the
docking station after a cleaning run, start it
from the docking station.

The robot beeps when it You try to charge the robot Press the power switch to switch on the

is on the docking station.  with the power switch is in off robot.

position.

Error codes

Error code Possible cause Solution

E1 Wheels stuck Remove robot from the obstacle and press the
starts/stop button to resume cleaning.

E2 Top cover or dust Place the dust container in and the top cover

container not placed on the robot properly. The error code
properly disappears from the display automatically.

E3 Bumper stuck Remove the robot from the obstacle. The error
code disappears from the display
automatically.

E4 Robot lifted from floor Put the robot back on the floor to make the
error code disappear.

E5 Color of floor too dark Place robot on a lighter area of the floor. Clean
the drop-off sensors.

E6 Battery not inserted Read the instructions in ‘Inserting the

properly

rechargeable battery into the robot’ in chapter
‘Before first use’.

Charging error

Check if the power switch is in ‘on’ position
when the robot is on the docking station
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Herzlichen Gluckwunsch zu Ihrem Kauf und willkommen bei Philips! Um die
Unterstutzung von Philips optimal nutzen zu kdnnen, sollten Sie Ihr Produkt

unter www.philips.com/welcome registrieren.

Allgemeine Beschreibung

Griff des Staubbehdlterdeckels
Staubbehalterdeckel
Filter

Staubbehalter

Obere Abdeckung
Fehlercodetabelle
Ventilator

StoRfanger

Sensor Docking-Station
10 Netzschalter

1 Vorderrad

12 Seitenburstenschafte
13 Stopp-Sensoren

14 Laufrader

15 Ansaugoffnung

16 TriActive XL-Duse

17 Seitenbursten
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18 Befestigungsblocke fur Trockenreinigungstlcher

19 Halterung fur Trockenreinigungsttcher
20 Trockenreinigungstucher

21 Batteriehalterung

22 Fernbedienung

23 Unsichtbare Wand (FC8822)

24 Docking-Station

25 Ladegerat

26 Geratestecker

Display und Fernbedienung

Display des Roboters

P7e7e 909
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1 Spiralmodusanzeige

"Den Wanden entlang"-Anzeige
Zickzackmuster-Modusanzeige
Zufallsmodusanzeige

Reinigungszeit

Docking-Symbol

Anzeige der Ventilatorgeschwindigkeit
Staubfullanzeige

Gerauschsensor

10 Moduswahltaste

11 Start/Stopptaste

12 Taste fur die Ventilatorgeschwindigkeit
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Deutsch
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Fernbedienung
1 Navigationstasten und Start/Stopp
@ 2 Tasten fur die Reinigungszeit
@ © O 3 Tasten fur den Reinigungsmodus
® 4 Tasten fur die Ventilatorgeschwindigkeit
pHwips 5 Docking-Taste

iﬁ
o®
o
9
©OE

Bedienfeld der Dockingstation
1 Display mit Anzeigen fur Uhrzeit, Wochentag und Programmierung
2 Tasten einstellen/anpassen

So funktioniert Ihr Roboter

Das reinigt Ihr Roboter
Dieser Roboter ist mit Funktionen ausgestattet, die ihn zu einem idealen
Reinigungsgerat machen, um Sie beim Reinigen der Béden in Ihrem Heim zu
unterstutzen.
Der Roboter ist besonders zum Reinigen harter Boden, wie etwa Holz-,
Kachel- oder Linoleum-Boden, geeignet. Beim Reinigen weicher Boden,
zum Beispiel Teppichbdden oder Teppiche, kdbnnen Probleme auftreten.
Wenn Sie den Roboter auf einem Teppichboden oder Teppich verwenden,
bleiben Sie beim ersten Mal in der Nahe, sodass Sie erkennen, ob der
Roboter mit diesem Bodentyp zurechtkommt. Der Roboter muss auch bei
Verwendung auf sehr dunklen oder glanzenden harten Béden Uberwacht
werden.

So reinigt Ihr Roboter

Reinigungssystem
Der Roboter weist ein 3-stufiges Reinigungssystem zur effizienten Reinigung
Ihrer Boden auf.
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- Die beiden Seitenbursten unterstutzen den Roboter bei der Reinigung
von Ecken und entlang Wanden und Mobelstlcken. Sie helfen auch,
Schmutz vom Boden zu beseitigen und ihn Richtung Ansaugdffnung zu
bewegen.

- Mit der Saugkraft des Roboters wird loser Schmutz aufgesaugt und durch
die Ansaugo6ffnung in den Staubcontainer transportiert.

- Der Roboter ist mit einer Halterung fur Trockenreinigungsticher
ausgestattet, sodass Sie lhre Hartbdden noch grindlicher mit
Trockenreinigungstichern reinigen kénnen.

Reinigungsmuster

Im automatischen Reinigungsmodus verwendet der Roboter eine
automatische Abfolge von Reinigungsmustern, sodass jeder Bereich des
Raums optimal gereinigt wird. Die folgenden Reinigungsmuster werden
verwendet:

1 Z-Muster oder Zickzack-Muster

2 Zufalliges Muster

3 Den Wanden entlang



32 Deutsch

4 Spiralférmige Bewegungen

Im automatischen Reinigungsmodus verwendet der Roboter diese Muster in
einer bestimmten Reihenfolge: Z-Muster, zufalliges Muster, den Wanden
entlang und Spiralmuster.

Wenn der Roboter mit dieser Muster-Abfolge fertig ist, beginnt er wieder mit
dem Z-Muster. Der Roboter verwendet diese Muster-Abfolge zur Reinigung
des Raums, bis der Akku fast leer ist oder das Gerat manuell ausgeschaltet
wird.

Wenn der Roboter einen besonders verschmutzten Bereich wahrend der
Reinigung erkennt, schaltet er in den Spiralmodus und aktiviert die Turbo-
Ventilatorgeschwindigkeit, um eine grindliche Schmutzentfernung zu
garantieren.

Hinweis: Sie kdnnen jeden Modus auch einzeln auswahlen, indem Sie die
entsprechende Taste auf der Fernbedienung driicken. Manuell ausgewahlte
Modi sind nur fur einige Minuten aktiv. Danach wechselt der Roboter zurtick
zum automatischen Reinigungsmodus.

Weitere Hinweise finden Sie im Kapitel "Ihren Roboter verwenden",
Abschnitt "Reinigungsmodus auswahlen".

So vermeidet Ilhr Roboter Hohenunterschiede

Der Roboter hat drei Stopp-Sensoren an der Unterseite. Er verwendet diese
Stopp-Sensoren, um Hohenunterschiede, wie z. B. Stufen, zu erkennen und
zu vermeiden.

Hinweis: Es ist normal, dass sich der Roboter etwas Uber den Rand eines
Hohenunterschieds bewegt, da sich der vordere Stopp-Sensor hinter dem
StoRfanger befindet.

Achtung: In einigen Fallen kdnnen die Stopp-Sensoren einen
Treppenabsatz oder anderen Héhenunterschied nicht rechtzeitig
erkennen. Beobachten Sie den Roboter bei den ersten Einsatzen also
sorgfaltig, sowie bei Nutzung in der Nahe einer Treppe oder eines
sonstigen Hohenunterschieds. Es ist wichtig, dass Sie die Stopp-Sensoren
regelmagig reinigen, damit der Roboter H6henunterschiede korrekt
erkennt (siehe Anweisungen im Kapitel ,,Reinigung und Wartung®).
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Vor dem ersten Gebrauch
Die Seitenblirsten montieren

1

Packen Sie die Seitenbursten aus, und legen Sie den Roboter umgekehrt
auf einen Tisch oder auf dem Boden.

Drucken Sie die Seitenbursten auf die Metallschafte unten am Roboter.

Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass die Seitenbursten ordnungsgeman
angebracht sind. Drlicken Sie sie auf den Schaft, bis sie mit einem Klicken
einrasten.

Lasche von der Fernbedienung abnehmen

1

Die Fernbedienung funktioniert mit einer CR2025-Knopfzelle. Diese Batterie
ist mit einer Schutzlasche versehen, die vor dem Gebrauch entfernt werden
Muss.

Ziehen Sie die Batterieschutzlasche aus dem Batteriefach der
Fernbedienung. Jetzt ist die Fernbedienung einsatzbereit.

Fur den Gebrauch vorbereiten

Docking-Station aufstellen

1

Stecken Sie den kleinen Stecker des Adapters in die entsprechende
Buchse der Docking-Station (1) und den Adapter in die Steckdose (2).
- Das Display der Docking-Station wird eingeschaltet.

Stellen Sie die Docking-Station auf einen ebenen Untergrund an eine
Wand.

Hinweis: Achten Sie darauf, dass sich 80 cm vor der Docking-Station,
30 cm rechts davon und 100 cm links von der Docking-Station keine
Hindernisse oder Hohenunterschiede befinden.

Tipp: Um sicherzustellen, dass die Docking-Station stabil in Position
bleibt, befestigen Sie sie mit Schrauben oder zwei Streifen doppelseitigen
Klebebands an der Wand.
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Laden

Wenn Sie den Akku des Roboters zum ersten Mal aufladen, und wenn der
Akku leer ist, dauert der Ladevorgang vier Stunden.

Es gibt zwei Moglichkeiten zum Aufladen des Roboters:

- An der Docking-Station entweder manuell oder automatisch wahrend
des Betriebs

- Durch direktes Anschlielen des Roboters an das Stromnetz

Hinweis: Wenn der Akku vollstandig aufgeladen ist, kann der Roboter bis zu
120 Minuten lang reinigen.

An der Docking-Station aufladen
1 Drlcken Sie den Netzschalter, um den Roboter einzuschalten.

2 Stellen Sie den Roboter in die eingesteckte Docking-Station.

3 Die Start-/Stopp-Taste beginnt zu blinken.

Hinweis: Da Sie den Roboter zum ersten Mal aufladen, wird auf dem
Display des Roboters die Startanzeige angezeigt.

4 |st der Akku vollstandig geladen, leuchtet die Start-/Stopp-Taste
dauerhaft.
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Automatisches Aufladen wahrend des Betriebs

1 Wenn der Roboter die Reinigung beendet hat oder der Akku nur noch
15 % Kapazitat aufweist, sucht der Roboter zum Aufladen automatisch die
Docking-Station. Wenn der Roboter die Docking-Station sucht, wechselt
die Farbe der LED in der Start-/Stopp-Taste zu Orange.

2 |Ist der Akku vollstandig geladen, leuchtet die Start-/Stopp-Taste
dauerhaft.

Den Raum fir die Reinigung vorbereiten

Bevor Sie mit dem Roboter die Reinigung starten, sollten Sie sich
vergewissern, dass sich keine losen und zerbrechlichen Gegenstande auf
dem Boden befinden. Bringen Sie auch alle Kabel, Drahte und Schnure in
Sicherheit.

lhren Roboter verwenden

Ein- und Ausschalten

1 Schalten Sie den Netzschalter auf der Seite des Roboters in die Position
"on" (Ein).

2 Drucken Sie die Start-/Stopp-Taste.
- Sie konnen die Start-/Stopp-Taste auf dem Roboter drucken.

- Sie kbnnen auch die Start-/Stopp-Taste auf der Fernbedienung
drlcken.
3 Die Start-/Stopp-Taste leuchtet dauerhaft und der Roboter beginnt mit
der Reinigung.
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4 Der Roboter reinigt im automatischen Reinigungsmodus, bis der Akku fast
leer ist. Im automatischen Reinigungsmodus wird eine bestimmte
Muster-Abfolge wiederholt: Z-Muster, zufalliges Muster, den Wanden
entlang und Spiralmuster.

Hinweis: Um einen einzelnen Modus auszuwahlen, dricken Sie eine der
Modus-Tasten auf der Fernbedienung. Weitere Hinweise finden Sie im
Abschnitt ,Reinigungsmodus auswahlen®.

5 Wenn der Akku fast leer ist, wechselt die Start-/Stopp-Taste zu Orange,
und der Roboter sucht zum Aufladen die Docking-Station.

6 Sie kdnnen auch die Start-/Stopp-Taste, um den Reinigungsvorgang
vorUbergehend anzuhalten oder ganz zu stoppen. Wenn Sie die Start-
/Stopp-Taste erneut dricken und der Akku noch ausreichend Energie
hat, fahrt der Roboter mit der Reinigung im automatischen Modus fort.

7 Damit der Roboter zur Docking-Station zurlickkehrt, bevor der Akku fast
leer ist, drlcken Sie die Docking-Taste auf der Fernbedienung. Das
Docking-Symbol auf dem Display des Roboters schaltet sich ein, und der
Roboter kehrt zur Docking-Station zurtck.

Reinigungsmodus auswahlen

Neben dem automatischen Reinigungsmodus hat dieser Roboter vier
einzelne Reinigungsmodi. Jeder Modus kann durch Drucken der
entsprechenden Taste auf der Fernbedienung aktiviert werden.

Hinweis: Manuell ausgewahlte Modi sind nur fur einige Minuten aktiv.
Danach wechselt der Roboter zurtick zum automatischen Reinigungsmodus.

Z-Muster-Modus

Im Z-Muster-Modus zieht der Roboter Z-férmige Schleifen im Raum, um
groRe Flachen zu reinigen.
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Zufallsmodus

In diesem Modus reinigt der Roboter den Raum mit einem gemischten
Muster aus geraden und zickzackférmigen Bewegungen.

Den Wanden entlang
In diesem Modus folgt der Roboter dem Verlauf der Wande, um den Bereich
an den Wanden zusatzlich zu reinigen.

Spiralmodus

In diesem Modus bewegt sich der Roboter in einem spiralformigen Muster,
um einen kleinen Bereich zu reinigen. Wenn der Staubsensor Schmutz
erkennt, schaltet der Roboter den Ventilator automatisch in den
Turbomodus.

Manuelle Steuerung

1 Verwenden Sie die Pfeiltasten oberhalb und unterhalb bzw. rechts und

links der Start-/Stopp-Taste auf der Fernbedienung, um den Roboter
durch den Raum zu navigieren.

Hinweis: Seien Sie vorsichtig, wenn Sie den Roboter in der Nahe eines
Hohenunterschieds bzw. einer Treppe manuell steuern.

Hinweis: Die Saugfunktion und die Seitenbursten funktionieren nur, wenn
der Roboter vorwarts fahrt. Die Tasten nach links, rechts und zurtck
dienen nur zum Manovrieren des Roboters.



38 Deutsch

Die Tasten zur Reinigungszeit verwenden

® - Standardmafig reinigt der Roboter im automatischen Reinigungsmodus,
@’%@ bis der Akku fast leer ist. Dann kehrt der Roboter automatisch zur
g@g Docking-Station zurlck. Wenn Sie eine andere Reinigungszeit
000% ausgewahlt haben (siehe unten), kbnnen Sie zum Standardmodus

zurUckkehren, indem Sie auf der Fernbedienung die Taste fur die
maximale Reinigungszeit drucken.

Mit den anderen Tasten fur die Reinigungszeit auf der Fernbedienung
kénnen Sie den Roboter 60, 45 oder 30 Minuten lang betreiben. Wenn
die Reinigungszeit abgelaufen ist, kehrt der Roboter zur Docking-Station
zuruck. Das Docking-Symbol leuchtet auf dem Display auf.

Wenn Sie nicht méchten, dass der Roboter am Ende der Reinigungszeit
zur Docking-Station zurtckkehrt, driicken Sie die Taste fur die
Reinigungszeit zweimal. Das Docking-Symbol wird nicht mehr auf dem
Display angezeigt. Wenn die Reinigungszeit abgelaufen ist, stoppt der
Roboter.

Bedienung der Docking-Station

Uhrzeit und Tag einstellen

Wenn Sie Reinigungsprogramme verwenden mochten, missen Sie zuerst
die Uhrzeit und den Wochentag auf dem Display der Docking-Station
einstellen.

Hinweis: Die Bilder zu den nachfolgend beschriebenen Schritten finden Sie
auf den Seiten am Ende dieser Bedienungsanleitung.

1 Drlucken Sie die Set-Taste (Einstelltaste). Die Set-Anzeige und die
Uhrzeit-Anzeige blinken.

2 Drucken Sie die Select-Taste (Auswahltaste) einmal. Die Stundenanzeige
beginnt zu blinken.

3 Verwenden Sie die Tasten "+" und "-" auf der Docking-Station, um die
Stunde einzustellen. Die eingestellte Stunde wird auf dem Display
angezeigt.

4 Drucken Sie die Select-Taste (Auswahltaste), um die eingestellte Stunde
zu bestatigen. Die Minutenanzeige beginnt zu blinken.

5 Verwenden Sie auf der Docking-Station die Tasten "+" und "-", um die
Minuten einzustellen. Die eingestellten Minuten werden auf dem Display
angezeigt.

6 Drucken Sie die Select-Taste (Auswahltaste), um die eingestellten
Minuten zu bestatigen. Die Anzeige "Su" fur Sonntag blinkt.

7 Verwenden Sie die Tasten "+" und "-" auf der Docking-Station, um den
aktuellen Wochentag einzustellen.

8 Drucken Sie die Select-Taste (Auswahltaste), um den Wochentag zu
bestatigen.
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9 Drucken Sie die Set-Taste (Einstelltaste), um die Einstellungen fur Uhrzeit
und Wochentag zu bestatigen. Sowohl die Set-Anzeige als auch die
Uhrzeit-Anzeige horen auf zu blinken und leuchten durchgehend.

Reinigungszeiten programmieren

Wenn Sie die Uhrzeit und den Wochentag auf dem Display der Docking-
Station eingestellt haben, kdnnen Sie Reinigungszeiten fur den Roboter
programmieren.

Hinweis: Die Bilder zu den nachfolgend beschriebenen Schritten finden Sie
auf den Seiten am Ende dieser Bedienungsanleitung.

Die verfugbaren Programmieroptionen sind:

Anzeigen auf dem Display

Jeden Tag reinigen

Die Anzeigen leuchten fur alle Tage.

An Werktagen reinigen

Die Anzeigen von Mo bis Fr leuchten.

An zwei aufeinanderfolgenden Tagen Die Anzeigen von zwei Tagen leuchten, z. B. Fr und Sa.

reinigen

An einem Tag pro Woche reinigen Die Anzeige des ausgewahlten Tages leuchtet.

1 Drucken Sie die Set-Taste (Einstelltaste). Die Set-Anzeige und die
Reinigungsprogramm-Anzeige blinken.

2 Drucken Sie die Select-Taste (Auswahltaste) einmal. Die Stundenanzeige
beginnt zu blinken.

3 Verwenden Sie auf der Docking-Station die Tasten "+" und "-", um die
Stunde einzustellen. Die eingestellte Stunde wird auf dem Display
angezeigt.

4 Drlcken Sie die Select-Taste (Auswahltaste), um die eingestellte Stunde
zu bestatigen. Die Minutenanzeige beginnt zu blinken.

5 Verwenden Sie auf der Docking-Station die Tasten "+" und "-", um die
Minuten einzustellen. Die eingestellten Minuten werden auf dem Display
angezeigt.

6 Drucken Sie die Select-Taste (Auswahltaste), um die eingestellten
Minuten zu bestatigen. Die Anzeige "Su" fur Sonntag blinkt.

7 Verwenden Sie die Tasten "+" und "-" auf der Docking-Station, um
zwischen den Reinigungsprogrammen zu wechseln. (Die verfugbaren
Programmieroptionen finden Sie in der Tabelle oben.)

8 Bestatigen Sie das ausgewadhlte Programm mit der Select-Taste
(Auswahltaste).

9 Drucken Sie die Set-Taste (Einstelltaste), um die Programmierung zu
bestatigen. Sowohl die Set-Anzeige als auch die Reinigungsprogramm-
Anzeige horen auf zu blinken und leuchten durchgehend.

10 Wenn Sie ein Reinigungsprogramm eingestellt haben, werden auf dem
Display das ausgewahlte Reinigungsprogramm und die ausgewahlten
Tage angezeigt. Wenn der Roboter im Standby-Modus bleibt und sein
Akku vollstandig aufgeladen ist, startet er die Reinigung an den
programmierten Tagen zur programmierten Uhrzeit.
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Tasten fir die Ventilatorgeschwindigkeit

® ® Mit den Tasten fur die Ventilatorgeschwindigkeit kbnnen Sie die
@ g ® Ventilatorgeschwindigkeit auf die Turbo-Einstellung erhdhen bzw. den
‘‘‘‘‘ s Ventilator ausschalten. Die Standardeinstellung ist die normale

©) @ Ventilatorgeschwindigkeit.
©e08 1 Drucken Sie diese Taste, um den Ventilator auszuschalten.

2 Drucken Sie diese Taste, um den Ventilator in normaler Geschwindigkeit
©) @ einzuschalten.
3 Die Turbo-Ventilatortaste erhoht die Ventilatorgeschwindigkeit.

Klatsch-Funktion

Die Klatsch-Funktion wird aktiviert, wenn der Roboter in den folgenden
Situationen in den Ruhemodus wechselt:

- wenn er aufgrund eines Fehlers anhalt

- wenn Sie eine kurze Reinigungszeit programmiert haben

- wenn er die Docking-Station nicht innerhalb von 20 Minuten finden kann
Wenn Sie den Roboter nicht sehen, kbnnen Sie ihn durch einmaliges
Klatschen finden. Der Roboter reagiert durch einen Piepton und
Aufleuchten aller Symbole auf dem Display.

Den Trockenwischaufsatz verwenden

Der Trockenwischaufsatz ermoglicht es Ihnen, Hartboden mit
Trockenreinigungstuchern zu reinigen.

Hinweis: Wenn Sie den Trockenwischaufsatz verwenden, hat der Roboter
moglicherweise Schwierigkeiten dabei, Schwellen zu Gberwinden oder auf
Teppiche zu gelangen.

Den Trockenwischaufsatz fiir den Gebrauch vorbereiten

1 Legen Sie den Roboter umgekehrt auf den Boden oder einen Tisch.

2 Legen Sie das Trockenreinigungstuch auf einen Tisch, und setzen Sie den
Trockenwischaufsatz so auf das Reinigungstuch, dass die
Befestigungslaschen in Ihre Richtung zeigen.

3 Falten Sie beide Enden des Trockenreinigungstuchs um den
Trockenwischaufsatz, und befestigen Sie das Reinigungstuch auf dem
Aufsatz, indem Sie die Befestigungsblocke in die Aussparungen dricken.
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Stecken Sie die Befestigungslasche des Trockenwischaufsatzes in die
Offnung direkt hinter dem Laufrad auf einer Seite des Roboters, und
drlcken Sie diese nach unten, bis sie horbar einrastet. Wiederholen Sie
diesen Vorgang dann auf der anderen Seite.

Drehen Sie den Roboter um, und setzen Sie ihn mit den Radern auf den
Boden. Der Trockenwischaufsatz beruhrt dabei den Boden.

Den Roboter mit dem Trockenwischaufsatz verwenden

Wenn der Trockenwischaufsatz angebracht ist, kbnnen Sie den Roboter mit
einem beliebigen Modus auf allen Hartbdden einsetzen. Verwenden Sie den
Trockenwischaufsatz nicht auf Teppichen.

Den Trockenwischaufsatz abnehmen

Nehmen Sie den Trockenwischaufsatz ab, sobald Sie den Boden fertig
gewischt haben.

Legen Sie den Roboter umgekehrt auf den Boden oder einen Tisch.
Drucken Sie eine Seite des Trockenwischaufsatzes in Richtung des
Laufrades auf der anderen Seite des Roboters, um die Verriegelung zu
l6sen. Ziehen Sie dann den Aufsatz vom Roboter.

Die unsichtbare Wand verwenden (FC8822)

1

Die Batterien in die unsichtbare Wand einsetzen
Die unsichtbare Wand wird mit vier AA-Batterien betrieben.

Drucken Sie die beiden Entriegelungslaschen an der Unterseite der
hinteren Abdeckung (1), und schieben Sie die hintere Abdeckung nach
oben aus der unsichtbaren Wand (2) heraus.

Nehmen Sie vier neue AA-Batterien aus der Verpackung, und legen Sie
sie in das Batteriefach der unsichtbaren Wand ein.

Hinweis: Achten Sie darauf, dass die Polung (+) bzw. (—) auf den
Batterien mit den Markierungen im Batteriefach Ubereinstimmt.
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3 Schieben Sie die Abdeckung wieder zurtick auf die unsichtbare Wand.

Die unsichtbare Wand zum Stoppen des Roboters
aufstellen

Sie kdbnnen mit der unsichtbaren Wand verhindern, dass sich der Roboter in
einen Raum oder Bereich bewegt, der keine Reinigung benotigt.

1 Stellen Sie die Einheit an eine Stelle, die der Roboter nicht Uberschreiten
soll, z. B. an eine Tur zu einem Raum, der fur den Roboter tabu sein soll.

2 Schalten Sie die unsichtbare Wand am Ein-/Ausschalter auf der
Oberseite der Einheit ein.
3 Starten Sie den Roboter.

J_I 4 Wenn der Roboter zu nah an die unsichtbare Wand gerat, blinkt das Licht
@) an der unsichtbaren Wand, und aus der Wand wird ein Strahl infraroten
=, Lichts ausgegeben. Durch den infraroten Lichtstrahl andert der Roboter

] -‘-*'\\ seinen Kurs und bewegt sich weg von der unsichtbaren Wand.

\ Hinweis: Wenn Sie die unsichtbare Wand verwenden, Uberprifen Sie
- regelmanig, ob die Batterien noch ausreichend geladen sind. Dies kbnnen
];I v m Sie prufen, indem Sie die unsichtbare Wand aus- und wieder einschalten.
Wenn die Batterien ausreichende Energie aufweisen, leuchtet die LED der
unsichtbaren Wand kurz auf.

Reinigung und Wartung

Den Roboter reinigen

Um weiterhin eine gute Reinigungsleistung zu gewahrleisten, missen Sie die
Stopp-Sensoren, die Rader, die Seitenbulrsten und die Ansaugoffnung von
Zeit zu Zeit reinigen.

1 Legen Sie den Roboter umgekehrt auf eine ebene Oberflache.
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2 Verwenden Sie eine Burste mit weichen Borsten (z. B. eine Zahnburste),
um Staub oder Fusseln von den Stopp-Sensoren zu entfernen.

Hinweis: Sie muUssen die Stopp-Sensoren unbedingt regelmafig reinigen.
Wenn die Stopp-Sensoren verschmutzt sind, kann der Roboter
Hohenunterschiede oder Treppenabsatze eventuell nicht rechtzeitig
erkennen.

3 Verwenden Sie eine Burste mit weichen Borsten (z. B. eine Zahnburste),
um Staub oder Fussel vom Vorderrad und den Seitenradern zu entfernen.

4 Um die Seitenbursten zu reinigen, fassen Sie sie an den Borsten, und
ziehen Sie sie vom Schaft.

5 Entfernen Sie mit einer weichen Burste (z. B. einer Zahnburste) oder
einem Tuch Fusseln, Haare und Faden vom Schaft und von der
Seitenburste.

6 Uberprifen Sie die Seitenbursten und die Unterseite des Roboters auf
spitze Gegenstande, die den Boden beschadigen kénnten.

7 Offnen Sie die Schnappverschliisse der TriActive XL-Duse. Halten Sie sie
dazu an den mit Pfeilen markierten Stellen, und ziehen Sie die TriActive-
Duse vom Roboter ab.




44 Deutsch

8 Reinigen Sie die Ansaugoffnung mit einer weichen Burste (z. B. einer
Zahnburste).

9 Entfernen Sie samtlichen sichtbaren Schmutz von der TriActive-Duse.

10 Setzen Sie die Schnapp-Klammern der TriActive-Duse in die Locher
unten am Roboter. Dricken Sie die TriActive-DUse wieder in Position.
Prufen Sie, dass die Burste sich einige Millimeter nach oben und unten
frei bewegen kann.

11 Drlcken Sie die Seitenbursten wieder auf die Metallschafte unten am
Roboter.

Den Staubbehalter entleeren und reinigen
Leeren und reinigen Sie den Staubbehalter, wenn die Anzeige fur den vollen
Staubbehdlter dauerhaft leuchtet.

1 Vergewissern Sie sich, dass sich der Netzschalter in der Position ,off*
(Aus) befindet.
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2 Nehmen Sie die Abdeckung ab.

3 Ziehen Sie den Griff am Staubbehalterdeckel nach oben, und heben Sie
den Staubbehalter aus der Staubbehalterkammer.

Hinweis: Achten Sie beim Entnehmen oder Wiedereinsetzen des
Staubbehalters darauf, nicht die Fligel der Motorbellftung zu
beschadigen.

4 Nehmen Sie den Deckel vorsichtig vom Staubbehalter (1) und nehmen
Sie den Filter (2) heraus.

5 Schutteln Sie den Staubbehalter Uber einen Papierkorb aus, um ihn zu
entleeren. Reinigen Sie den Filter sowie das Innere des Staubbehalters
mit einem Tuch oder einer Zahnburste mit weichen Borsten. Reinigen Sie
auch die Ansaugoffnung unten am Staubbehélter.

Achtung: Reinigen Sie den Staubbehdlter und den Filter nicht mit
Wasser oder in der Spiilmaschine.

6 Setzen Sie den Filter wieder in den Staubbehalter (1) ein. Setzen Sie dann
den Deckel auf den Staubbehalter (2).
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7 Setzen Sie den Staubbehalter wieder in die Staubbehalterkammer ein,
und setzen Sie die obere Abdeckung wieder auf den Roboter.

Achtung: Achten Sie immer darauf, dass der Filter ordnungsgeman in
den Staubbehdlter eingesetzt ist. Wenn Sie den Roboter ohne Filter im
Staubbehalter verwenden, wird der Motor beschadigt.

Bestellen von Zubehor

Austausch

Um Zubehor oder Ersatzteile zu kaufen, gehen Sie auf
www.shop.philips.com/service, oder suchen Sie |hren Philips Handler auf.
Sie kdnnen sich auch an ein Philips Service-Center in lhrem Land wenden.
Die Kontaktdaten finden Sie in der internationalen Garantieschrift.

Den Filter auswechseln

Wechseln Sie den Filter, wenn er stark verschmutzt oder beschadigt ist. Sie
kénnen ein neues Filterset unter der Typennummer FC8066 bestellen.
Anweisungen zum Entfernen des alten Filters aus dem Staubbehalter und
zum Einsetzen des neuen Filters in den Staubbehalter finden Sie unter "Den
Staubbehdlter entleeren und reinigen® im Kapitel "Reinigung und Wartung®.

Die Seitenbursten auswechseln

Wechseln Sie die Seitenbursten nach einiger Zeit aus, um optimale

Reinigungsergebnisse sicherzustellen.

Ersetzen Sie die Seitenbursten immer, sobald sie Anzeichen von Abnutzung

oder Beschadigung aufweisen. Wir empfehlen auch, beide Seitenbursten zur

gleichen Zeit auszuwechseln. Sie kbnnen Ersatz-Seitenbursten als Teil des

Ersatzsets FC8068 bestellen. Dieses Set enthalt auBerdem zwei Filter und

drei Trockenreinigungsticher.

1 Vergewissern Sie sich, dass sich der Netzschalter in der Position ,off*
(Aus) befindet.

2 Um die Seitenbursten auszuwechseln, greifen Sie die alten Seitenbursten
an den Borsten, und ziehen Sie sie vom Schaft.
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3 Drucken Sie dann die neuen Seitenbursten auf den Schaft.

Trockenreinigungstiicher austauschen

Sie kdnnen neue Trockenreinigungstlcher bestellen. Diese sind Teil des
Ersatzsets FC8068. Dieses Ersatzset enthalt auRerdem zwei Seitenbursten
und zwei Filter.

Die Batterie der Fernbedienung austauschen

Die Fernbedienung funktioniert mit einer CR2025-Knopfzelle. Wechseln Sie
die Batterie, wenn der Roboter beim Drucken der Tasten auf der
Fernbedienung nicht mehr reagiert.

Drehen Sie die Fernbedienung um. Drlcken Sie die Entriegelungstaste
der Batterie-Halterung und schieben Sie diese dabei gleichzeitig aus der
Fernbedienung.

Nehmen Sie die leere Batterie aus der Batterie-Halterung und setzen Sie
eine neue Batterie ein. Schieben Sie die Batterie-Halterung zurlck in die
Fernbedienung.

Den Akku ersetzen

Der Akku des Roboters darf nur von qualifizierten Servicetechnikern
ausgetauscht werden. Lassen Sie den Akku des Roboters bei einem
autorisierten Philips Service-Center austauschen, wenn Sie ihn nicht mehr
aufladen kdnnen oder er sich schnell entladt. Die Kontaktdaten des Philips
Consumer Care-Centers in Ihrem Land finden Sie in der internationalen
Garantieschrift.
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Recycling

Dieses Symbol bedeutet, dass das Produkt nicht mit dem normalen
Hausmull entsorgt werden kann (2012/19/EU).

Dieses Symbol bedeutet, dass das Produkt einen eingebauteten Akku
enthalt, der nicht mit dem normalen Hausmull entsorgt werden darf
(2006/66/EG). Wir empfehlen dringend, das Produkt bei einer offiziellen
Sammelstelle oder einem Philips Service-Center abzugeben, um den
Akku fachgerecht ausbauen zu lassen.

Altgerate/Altakkus/Batterien konnen kostenlos an geeigneten
Rucknahmestellen abgegeben werden.

Diese werden dort fachgerecht gesammelt oder zur Wiederverwendung
vorbereitet. Altgerate/Altakkus/Batterien kbnnen Schadstoffe enthalten,
die der Umwelt und der menschlichen Gesundheit schaden kénnen.
Enthaltene Rohstoffe kbnnen durch inre Wiederverwertung einen Beitrag
zum Umweltschutz leisten.

Die Loschung personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten muss vom Endnutzer eigenverantwortlich vorgenommen
werden.

Hinweise fur Verbraucher in Deutschland: Die in Punkt 1 genannte
RUckgabe ist gesetzlich vorgeschrieben. Altgerate mit Altbatterien
und/oder Altakkus, die nicht vom Altgerat umschlossen sind, sind vor der
Abgabe an einer Rucknahmestelle von diesen zu trennen. Dies gilt nicht,
falls die Altgerate fur eine Wiederverwendung noch geeignet (d.h.
funktionstiichtig) sind und von den anderen Altgeraten getrennt werden.
Sammel- und Rucknahmestellen in DE: https://www.stiftung-ear.de/;
fur Batterien auch Ruckgabe im Handel moglich.

Den Akku entfernen

Warnhinweis: Bauen Sie den wiederaufladbaren Akku nur zur
Entsorgung des Gerdts aus. Vergewissern Sie sich, dass der Akku
ganz leer ist, bevor Sie ihn ausbauen.

Gehen Sie folgendermalien vor, um den Akku zu entfernen: Sie kbnnen den
Roboter auch zu einem Philips Service-Center bringen, um den Akku
entfernen zu lassen. Wenden Sie sich an das Philips Consumer Care-Center
in lhrem Land, um die Adresse eines Service-Centers in Ilhrer Nahe zu
erfragen.

Starten Sie den Roboter an einem Ort im Zimmer und nicht in der
Docking-Station.

2 Lassen Sie den Roboter so lange laufen, bis der Akku leer ist, um

sicherzustellen, dass der Akku vollstandig entladen ist, bevor Sie ihn
entfernen und entsorgen.
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3 Losen Sie die Schrauben an der Akkufachabdeckung, und entfernen Sie

4 Heben Sie den Akku heraus, und trennen Sie ihn ab.
5 Bringen Sie den Roboter und den Akku zu einer Sammelstelle fur
elektrische und elektronische Abfalle.

In diesem Kapitel sind die haufigsten Probleme aufgefuhrt, die beim
Gebrauch des Gerats auftreten kbnnen. Sollten Sie ein Problem mithilfe der
nachstehenden Informationen nicht beheben kénnen, besuchen Sie unsere
Website unter: www.philips.com/support und ziehen Sie die Liste ,Haufig
gestellte Fragen® hinzu, oder wenden Sie sich an das Philips Consumer

Care-Center in lnrem Land.

Fehlerbehebung

Problem Mogliche Ursache

Die Losung

Der Roboter fangt nicht Der Akku ist leer.
an zu reinigen, wenn ich

Laden Sie den Akku auf (siehe Kapitel "Fur
den Gebrauch vorbereiten").

auf die Start-/Stopp-
Taste driicke. Der kleine Stecker ist immer

noch in der Buchse am
Roboter eingesteckt.

Der Roboter arbeitet bei Netzspannung
nicht. Er arbeitet nur mit seinem Akku.
Daher vor Benutzung immer den Adapter
vom Netz und vom Roboter trennen.

Der Netzschalter ist nicht auf
Position "On" (I, Ein) gestellt.

Drucken Sie den Netzschalter. Dricken Sie
die Start-/Stopp-Taste am Roboter oder
an der Fernbedienung, um mit der
Reinigung zu starten.
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Problem

Mogliche Ursache

Die Losung

Die Warnanzeige blinkt
schnell.

Ein oder beide Rader sind
stecken geblieben.

Schalten Sie den Netzschalter auf "Off"
(Aus). Entfernen Sie Fusseln, Haare, Faden
oder Drahte, die sich an der
Radaufhangung angesammelt haben.

Eine oder beide
SeitenbUrsten sind blockiert.

Reinigen Sie die SeitenbuUrsten (siehe
Kapitel "Reinigung und Wartung").

Die obere Abdeckung wurde
nicht aufgesetzt bzw. nicht
ordnungsgeman geschlossen.

Wenn der obere Deckel nicht eingesetzt
oder korrekt geschlossen wurde,
funktioniert der Roboter nicht. Setzen Sie
den oberen Deckel ordnungsgemaf auf
den Roboter.

Der Stof¥fanger ist blockiert.

Drlcken Sie die Start-/Stopp-Taste.
Heben Sie den Roboter an, damit sein
StoRfanger freikommt. Platzieren Sie den
Roboter in einiger Entfernung vom
Hindernis und drlcken Sie die Start-
/Stopp-Taste, um mit der Reinigung
fortzufahren.

Der Roboter wurde wahrend
des Reinigens hochgehoben.

Drlcken Sie die Start-/Stopp-Taste.
Stellen Sie den Roboter auf den Boden.
Drlcken Sie dann auf die Start-/Stopp-
Taste, damit der Roboter mit der
Reinigung fortfahrt.




Problem

Mogliche Ursache
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Die Losung

Der Roboter reinigt nicht
ordnungsgeman.

Die Borsten auf einer oder auf
beiden Seitenbursten sind
krumm oder verbogen.

Weichen Sie die Burste oder Bursten
einige Zeit in warmem Wasser ein. Wenn
die Bursten dadurch nicht zu ihrer
ursprunglichen Form zurlckkehren,
ersetzen Sie die Seitenbursten (siehe
Kapitel "Austausch").

Der Filter im Staubbehalter ist
schmutzig.

Reinigen Sie den Filter im Staubbehalter
mit einem Tuch oder einer Zahnburste mit
weichen Borsten. Sie kbnnen die Filter und
den Staubbehalter auch mit einem
handelsublichen Staubsauger bei niedriger
Ansaugstarke reinigen.

Wenn sich der Filter nicht mit einer Blrste
reinigen oder aussaugen lasst, ersetzen Sie
den Filter durch einen neuen. Sie sollten
den Filter mindestens einmal pro Jahr
austauschen.

Die Ansaugoffnung auf der
Unterseite des
Staubbehalters ist verstopft.

Reinigen Sie die Ansaugo6ffnung (siehe
Kapitel "Reinigung und Wartung").

Das Vorderrad ist von Haaren
oder anderem Schmutz
blockiert.

Reinigen Sie das Vorderrad (siehe Kapitel
"Reinigung und Wartung").

Der Roboter reinigt eine sehr
dunkle oder glanzende
Oberflache, sodass die
Stopp-Sensoren ausgelost
werden. Das fuhrt dazu, dass
sich der Roboter in einem
ungewohnlichen
Reinigungsmuster bewegt.

Drlcken Sie die Start-/Stopp-Taste und
verschieben Sie den Roboter an eine
hellere Stelle des Bodens. Wenn das
Problem auch bei helleren Boden
weiterhin auftritt, gehen Sie zu
www.philips.com/support oder wenden
Sie sich an das Philips Service-Center in
Ihrem Land.

Der Roboter reinigt einen
Boden, auf dem Sonnenlicht
sehr stark reflektiert wird.
Dadurch werden die Stopp-
Sensoren ausgeldst und der
Roboter bewegt sich in
ungewodhnlichen Mustern.

Ziehen Sie die Vorhange zu, damit kein
Sonnenlicht in den Raum dringt. Sie
kdnnen auch mit der Reinigung beginnen,
wenn das Sonnenlicht nicht so hell ist.

Der Akku kann nicht
langer aufgeladen
werden, oder die
Akkuleistung lasst schnell
nach.

Der Akku hat das Ende seiner
Lebensdauer erreicht.

Ersetzen Sie den Akku (siehe Kapitel
JAustausch®).
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Problem

Mogliche Ursache

Die Losung

Die Batterie der
Fernbedienung wird zu
schnell leer.

Moglicherweise haben Sie
nicht den richtigen
Batterietyp eingesetzt.

Fur die Fernbedienung brauchen Sie eine
CR2025-Knopfzelle. Sollte das Problem
fortbestehen, gehen Sie zu
www.philips.com/support oder wenden
Sie sich an das Philips Service-Center in
Ihrem Land.

Der Roboter bewegt sich
im Kreis.

Der Roboter befindet sich im

Modus zur punktuellen
Reinigung.

Das ist normales Verhalten. Der
Spiralmodus kann zur grundlichen
Reinigung aktiviert werden, wenn auf dem
Boden eine starke Verschmutzung erkannt
wird. Er ist auch Teil des automatischen
Reinigungsmodus. Nach ungefahr einer
Minute fahrt der Roboter mit seinem
normalen Reinigungsmuster fort. Sie
kénnen den Spiralmodus auch stoppen,
indem Sie auf der Fernbedienung einen
anderen Reinigungsmodus auswahlen.

Der Roboter findet die
Docking-Station nicht.

Esist nicht genug Platz, damit
der Roboter sich zur Docking-

Station bewegen kann.

Versuchen Sie eine andere Stelle fur die
Docking-Station zu finden. Siehe
"Docking-Station aufstellen" im Kapitel
"FUr den Gebrauch vorbereiten".

Der Roboter sucht noch aktiv.

Warten Sie rund 20 Minuten, bis der
Roboter zur Docking-Station zurlckkehrt.

Der Roboter wurde nicht von

der Docking-Station aus
gestartet.

Wenn der Roboter nach einer Reinigung
zur Docking-Station zurlckkehren soll,
starten Sie ihn von der Docking-Station
aus.

Der Roboter piept, wenn
er auf der Docking-
Station steht.

Sie versuchen, den Roboter

aufzuladen, aber der

Drucken Sie den Netzschalter, um den
Roboter einzuschalten.

Netzschalter befindet sich in

der Position ,off* (Aus).

Fehlercodes

Fehlercode Mogliche Ursache Die L6sung

E1 Rader blockiert Nehmen Sie den Roboter vom Hindernis, und
drlcken Sie die Start-/Stopp-Taste, um die
Reinigung fortzusetzen.

E2 Obere Abdeckung oder  Setzen Sie den Staubbehalter ordnungsgeman
Staubbehalter nicht ein und die obere Abdeckung auf den Roboter.
richtig auf- bzw. Der Fehlercode wird automatisch nicht mehr
eingesetzt auf dem Display angezeigt.

E3 StoRfanger blockiert Nehmen Sie den Roboter vom Hindernis. Der

Fehlercode wird automatisch nicht mehr auf
dem Display angezeigt.
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Fehlercode Mogliche Ursache Die L6sung
E4 Roboter vom Boden Stellen Sie den Roboter wieder auf den
gehoben Boden; der Fehlercode wird ausgeblendet.
E5 Farbe des Bodens zu Setzen Sie den Roboter auf einen helleren
dunkel Bereich des Bodens. Reinigen Sie die Stopp-
Sensoren.
E6 Akku nicht richtig Lesen Sie die Anweisungen im Abschnitt "Den

eingelegt

Akku in den Roboter einsetzen" im Kapitel "Vor
dem ersten Gebrauch".

Fehler beim Laden

Uberprifen Sie, ob der Netzschalter in der
Position "on" (Ein) ist, wenn sich der Roboter in
der Docking-Station befindet.
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Sissejuhatus

Onnitleme ostu puhul ja tervitame Philipsi poolt! Philipsi pakutava tootetoe
eeliste taielikuks kasutamiseks registreerige oma toode veebisaidil
www.philips.com/welcome.

Uldine kirjeldus

Tolmukambri kaane kaepide
Tolmukambri kaas

Filter

Tolmukamber

Ulemine kate

Veakoodide tabel
Ventilaator

Pérkeraam

Dokkimisjaama andur

10 Toiteluliti

1 Esiratas

12 Kulgmiste harjade vollid

13 Kukkumissensorid

14 Rattad

15 Imemisava

16 TriActive XL otsak

17 Kulgmised harjad

18 Kinnitusklotsid kuivpuhkimislappidele
19 KuivpUhkimislappide hoidik
20 KuivpUhkimislapid

21 Patareihoidik

22 Kaugjuhtimispult

23 Nahtamatu sein (FC8822)
24 Dokkimisjaam

25 Adapter

26 Vaike pistik
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Ekraan ja kaugjuhtimispult

Roboti kuvapaneel

P7e7e 909

Seina moodda lilkkumise reziimi naidik
EELEEEXXE]

Siksakiline lilkumise reziimi naidik
o6 & ©

Juhusliku lilkumise reziimi naidik
Puhastamisaeg

Dokkimisikoon

Ventilaatori kiiruse naidik
Tolmukasti taituvuse naidik
Heliandur

10 ReZziimi valikunupp

1 Kaivitamis-/seiskamisnupp

12 Ventilaatori kiiruse nupp
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Kaugjuhtimispult
1 Navigeerimisnupud ja kaivitamine/seiskamine
@ 2 Puhastusaja nupud
@ © O 3 PuhastusreZiimi nupud
® 4 Ventilaatori kiiruse nupud
pHiLIPS 5 Dokkimisnupp

iﬁ
o®
o
9
©OE

Dokkimisjaama juhtpaneel

1 Aja-, paeva- ja programmeerimisnditudega kuvapaneel
2 Reguleerimis- ja seadistusnupud

Kuidas teie robottolmuimeja téotab?

Mida teie robottolmuimeja puhastada suudab?

Tanu oma omadustele on see robottolmuimeja teile kodus heaks abiliseks
poérandate puhastamisel.

Robottolmuimeija sobib eriti hasti kdvade pdrandate, nagu puit, kivi voi
linoleum, puhastamiseks. Sellega voib tekkida probleeme pehmete
poérandate, nagu vaipade ja mattide puhastamisel. Kui kasutate
robottolmuimejat vaibal voi matil esimest korda, palun jaage masina
lahedusse, et naha kas robottolmuimeja antud tutpi pérandaga hakkama
saab. Robottolmuimeja vajab jarelvalvet ka siis, kui kasutate seda vaga
tumedatel voi ldikivatel kdvadel porandatel.

Kuidas teie robottolmuimeja puhastab?

Puhastussuisteem

Robottolmuimeijal on kolmeetapiline puhastussisteem pdrandate tdhusaks
puhastamiseks.
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- Kaks kulgmist harja aitavad tolmuimejal puhastada nurki ja seinaaari.
Samuti aitavad need pdrandalt mustust lahti saada ja seda imemisava
suunas liigutada.

- Robottolmuimeja tdmbab imedes lahtise sodi enda kulge ja suunab selle
imemisava kaudu tolmukambrisse.

- Robottolmuimejal on kuivpuhkimislappide hoidik. KuivpUhkimislappide
abil saab puhastada kdvakattega poérandaid veelgi pohjalikumalt.

Puhastusreziimid

Automaatse puhastamise reziimis kasutab robottolmuimeja toa
optimaalseks puhastamiseks puhastusreziimide automaatset jarjestust.
Kasutatavad puhastusreziimid on:

1 siksakiline lilkumine;

2 juhuslik litkumine;

3 seina mdoda kulgev liikumine;
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4 spiraalne liikumine.

Automaatse puhastamise reziimis jargib robottolmuimeja neid mustreid
kindlas jarjestuses: siksakiline, juhuslik, seina médda kulgev ja spiraalne
muster.

Kui robottolmuimeija on selle mustrite jarjestuse l6petanud, hakkab see
uuesti siksakilises mustris liikuma. Robottolmuimeja jatkab selle mustrite
jarjestuse kasutamist toa puhastamisel seni, kuni aku hakkab tuhjaks saama
voi kuni see kasitsi valja lulitatakse.

Kui robottolmuimeja tuvastab puhastustsukli kaigus eriti maardunud
piirkonna, lUlitub see spiraalse liikumise reziimi ja ventilaator hakkab toole
turbokiirusel, et tagada mustuse pdhjalik eemaldamine.

Markus. saate valida iga reziimi ka eraldi kaugjuhtimispuldil vastavat nuppu
vajutades. kasitsi valitud reziimid jaavad aktiivseks vaid méneks minutiks.
Parast neid lulitab robottolmuimeja tagasi automaatse puhastamise
reziimile.

Lisateabe saamiseks vt peatlkis ,Robottolmuimeja kasutamine* jaotist
,Puhastusreziimid®.

Kuidas teie robottolmuimeja valdib kérguseerinevusi?
Robottolmuimeija pdhjal on kolm kukkumissensorit. See kasutab neid
sensoreid pinna kdrguseerinevuste, nagu treppide tuvastamiseks ja
valtimiseks.

Markus. on normaalne, et robottolmuimeja liigub veidi Ule erineva korgusega
pinna serva, sest eesmine kukkumissensor paikneb poérkeraami taga.

Ettevaatust! Moningatel juhtudel ei pruugi kukkumissensorid treppi voi
monda muud korguseerinevust digeaegselt tuvastada. Seetéttu jalgige
robottolmuimejat hoolikalt paaril esimesel kasutuskorral ja siis, kui
kasutate seda trepi voi teiste erikorgustega kohtade laheduses. On
oluline, et te puhastaksite kukkumissensoreid regulaarselt, tagamaks, et
robottolmuimeja korralikult kdrguseerinevusi tuvastada suudaks (juhiste
jaoks vt ptk ,,Puhastamine ja hooldus”).

Enne esimest kasutamist

Kilgmiste harjade paigaldamine

1 Pakkige lahti kiilgmised harjad ja pange robottolmuimeja tagurpidi lauale
voi porandale.
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2 LUkake kulgmised harjad robottolmuimeja pohjal olevatele vollidele.

Markus. veenduge, et kinnitate kilgmised harjad korralikult. Vajutage
need vollile kuni kuulete, et need on kldpsatusega kohale asetunud.

Kaugjuhtimispuldilt sildi eemaldamine

Kaugjuhtimispult tootalb CR2025 muntpatareiga. Seda patareid kaitseb

kaitsesilt, mis tuleb enne kasutamist eemaldada.

1 Todmmake patarei kaitsesilt kaugjuhtimispuldi patareipesast valja. Nuud
on kaugjuhtimispult kasutusvalmis.

Kasutamiseks valmistumine

Dokkimisjaama paigaldamine

1 Sisestage adapteri vaike pistik dokkimisjaama pessa (1) ja adapter
seinakontakti (2).
- Dokkimisjaama kuvapaneel lulitub sisse.

2 Asetage dokkimisjaam horisontaalsele tasasele pérandale vastu seina.

Markus. veenduge, et dokkimisjaamast 80 cm eespool, 30 cm paremal ja
100 cm vasakul puuduksid takistused voi kdrguseerinevused.

Noéuanne. veendumaks, et dokkimisjaam pusiks kindlalt valitud kohas,
kinnitage see kruvidega voi kahepoolset teipi kasutades seina kulge.
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Laadimine

Robottolmuimeja esmakordsel laadimisel ja siis, kui robottolmuimeja aku on
tlhjaks saanud, on laadimisaeg neli tundi.

Teie robottolmuimejat saab laadida kahel viisil:
- dokkimisjaamas, kas kasitsi voi automaatselt kasutamise ajal;
- Uhendades robottolmuimeja otse vooluvorku.

Markus. kui aku on tais laetud, suudab teie robottolmuimeja puhastada kuni
120 minutit.

Dokkimisjaamas laadimine
1 Robottolmuimeja sisselulitamiseks vajutage toitelulitit.

2 Pange robottolmuimeja vooluvérku Uhendatud dokkimisjaama.

3 Kaivitamis-/seiskamisnupp hakkab vilkuma.

Markus. kuna tegemist on robottolmuimeja esmakordse laadimisega,
kuvatakse robottolmuimeja paneelil alglaadimise margutuli.

4 Kui aku on tais laetud, jaab kaivitamis-/seiskamisnupp pidevalt polema.
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Automaatne laadimine kasutamise ajal

1 Kui robottolmuimeja on l6petanud puhastamise voi kui aku laetust on
jarel vaid 15%, hakkab see laadimiseks automaatselt dokkimisjaama
otsima. Kui robottolmuimeija otsib dokkimisjaama, muutub tuluke
kaivitamis-/seiskamisnupus oranziks.

2 Kui aku on tais laetud, jaab kaivitamis-/seiskamisnupp pidevalt pdlema.

Enne robottolmuimeja puhastuststkli alustamist veenduge, et eemaldasite
poérandalt koik lahtised ja 6rnad esemed. Eemaldage pdrandalt koik kaablid,
juhtmed ja n6orid.

Robottolmuimeja kasutamine

Kaivitamine ja seiskamine
1 Seadistage roboti kuljel asuv toiteluliti asendisse ,on”.
2 Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
- Vaite vajutada robottolmuimejal olevat kaivitamis-/seiskamisnuppu.

- Voite vajutada ka kaugjuhtimispuldil olevat kaivitamis-
/seiskamisnuppu.
3 Kaivitamis-/seiskamisnupp jadb pidevalt sisse ning robottolmuimeja
hakkab puhastama.
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4 Robottolmuimeja puhastab automaatse puhastamise reziimis kuni aku
langeb madalale tasemele. Automaatse puhastamise reziimis jargib see
siksakilise, juhusliku, seina médda kulgeva ja spiraalse reziimi mustrite
korduvaid seeriaid.

Markus. eraldi reziimi valimiseks vajutage Uhte kaugjuhtimispuldi
reziiminuppudest. Lisateabe saamiseks vt jaotist ,Puhastusreziimi
valimine*.

5 Kui aku on tuhjaks saamas, muutub kaivitamis-/seiskamisnupu tuluke
oranziks ja robottolmuimeja hakkab laadimiseks dokkimisjaama otsima.

6 Samuti voite puhastustsukli katkestamiseks voi seiskamiseks vajutada
kaivitamis-/seiskamisnupule. Kui vajutate uuesti kaivitamis-
/seiskamisnuppu ja akus on veel piisavalt energiat, jatkab
robottolmuimeja automaatse puhastamise reziimi.

7 Etrobottolmuimeja naaseks dokkimisjaama enne aku tlhjaks saamist,
vajutage kaugjuhtimispuldil olevat dokkimisnuppu. Robottolmuimeja
kuvapaneelil olev dokkimisikoon lUlitub sisse ja robottolmuimeja naaseb
dokkimisjaama.

Puhastusreziimi valimine

Lisaks automaatse puhastamise reziimile on robottolmuimejal neli eraldi
puhastusreziimi, mille saab aktiveerida kaugjuhtimispuldi vastavat nuppu
vajutades.

Markus. kasitsi valitud reziimid jaavad aktiivseks vaid mdneks minutiks.
Parast neid lulitab robottolmuimeja tagasi automaatse puhastamise
reziimile.

. @ Siksakilise liikumise reziim
) [ Siksakilise lilkkumise reziimis teeb robottolmuimeja suurte pindade
% puhastamiseks kogu ruumis siksakke.




Juhusliku liikumise reziim

Selles reziimis puhastab robottolmuimeja ruumi sirgeid ja siksakilisi liigutusi
omavahel segades.

Seina modda lilkumise reziim
Selles reziimis kulgeb robottolmuimeja médda ruumi seina, et teha
seinadared eriti puhtaks.

Spiraalreziim

Selles reziimis liigub robottolmuimeja spiraalselt, et vaikest musta piirkonda
pohjalikult puhastada. Kui tolmu tuvastamise andur tuvastab tolmu, lUlitab
robottolmuimeja ventilaatori automaatselt turbokiirusele.

o 1 Kasutage kaugjuhtimispuldi kaivitamis-/seiskamisnupust Uleval ja all ning
OQ vasakul ja paremal olevaid noolenuppe robottolmuimeja labi ruumi
navigeerimiseks.

Markus. Olge ettevaatlik robottolmuimejat kasitsi erinevate korguste ja
treppide lahedal juhtides.

Markus. Tolmu imemise funktsioon ja kulgmised harjad té6tavad ainult
siis, kui robottolmuimeja sdéidab otse. Nupud vasakule, paremale ja tagasi
on ette nahtud robottolmuimejaga mandoverdamiseks.
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Puhastusaja nuppude kasutamine

o) - Vaikimisi puhastab robottolmuimeja automaatse puhastamise reziimis
@%’@ kuni selle taaslaetav aku hakkab tuhjaks saama. Robottolmuimejale
g@g naaseb siis automaatselt dokkimisjaama. Kui valisite méne muu
000® puhastusaja (vt allpool), saate naasta vaikereziimile, vajutades

maksimaalse puhastusaja nuppu kaugjuhtimispuldil.

- Teised kaugjuhtimispuldil olevad puhastusaja nupud voimaldavad teil
valida robottolmuimeja 60, 45 ja 30 minutilise puhastusaja vahel. Kui
puhastusaeg on labi, naaseb robottolmuimeja dokkimisjaama.
Dokkimisikoon suttib kuvapaneelil polema.

- Kui te ei soovi, et robottolmuimeja puhastustsukli [dpus dokkimisjaama
naaseb, vajutage puhastusaja nuppu kaks korda. Dokkimisikoon kaob
kuvapaneelilt. Kui puhastusaeg on [&ppenud, jadb robottolmuimeja
seisma.

Dokkimisjaama kasutamine

Kellaaja ja paeva seadistamine

Kui soovite kasutada puhastusprogramme, peate kellaaja ja nadalapaeva
seadistama kdigepealt dokkimisjaama ekraanil.

Markus. Alltoodud sammude juurde kuuluvaid pilte vt tagakuljel olevatelt
lehekllgedelt.

1 Vajutage seadistusnupule. Madratud reziimi nait ja kellaaja nait hakkavad
vilkuma.

2 Vajutage Uks kord valikunuppu. Tundide nait hakkab vilkuma.

3 Tundide seadistamiseks kasutage dokkimisjaamal olevaid + ja - nuppe.
Maaratud aeg kuvatakse ekraanile.

4 Vajutage valikunuppu, et kinnitada maaratud tunnid. Minutinaidik hakkab
vilkuma.

5 Kasutage + ja - nuppe dokkimisjaamal, et seada minutid. Seadistatud
minutid kuvatakse ekraanile.

6 Vajutage valikunuppu, et kinnitada maaratud minutid. Naidik ,Su”, mis
tahendab puhapaeva, hakkab vilkuma.

7 Konkreetse nadalapdeva seadistamiseks kasutage dokkimisjaamal
olevaid + ja - nuppe.

8 Nadalapaeva kinnitamiseks vajutage valikunuppu.

9 Seadistatud kellaaja ja nadalapaeva kinnitamiseks vajutage
seadistusnuppu. Nii maaratud reziimi nait kui ka kellaaja nait [&petavad
vilkumise ning jadavad pdélema.
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Puhastusaegade programmeerimine

Kui olete dokkimisjaama ekraanil kellaaja ja nadalapaeva seadistanud, voite
oma robottolmuimeja koristamisajad maarata.

Markus. Alltoodud sammude juurde kuuluvaid pilte vt tagakuljel olevatelt
lehekulgedelt.

Saadaolevad programmeerimisvalikud on:

Programm Naidud ekraanil

Puhastamine iga paev Koikide paevade naidud on sisse lulitatud

Puhastamine argipdevadel Ndidud esmaspaevast reedeni on sisse lulitatud
Puhastamine kahel jarjestikusel Kahe paeva naidud (nt reede ja laupaev) on sisse lulitatud
paeval

Puhastamine Uhel paeval nadalas Valitud pdeva nait on sisse lulitatud

1 Vajutage seadistusnupule. Seadistatud reziimi naidik ja
koristusprogrammi naidik hakkavad vilkuma.

2 Vajutage Uks kord valikunuppu. Tundide nait hakkab vilkuma.

3 Kasutage + ja - nuppe dokkimisjaamal, et seada tunnid. Seadistatud
tunnid kuvatakse ekraanil.

4 Vajutage valikunuppu, et kinnitada méaaratud tunnid. Minutinaidik hakkab
vilkuma.

5 Kasutage + ja - nuppe dokkimisjaamal, et seada minutid. Seadistatud
minutid kuvatakse ekraanile.

6 Vajutage valikunuppu, et kinnitada maaratud minutid. Naidik ,Su”, mis
tahendab puhapdaeva, hakkab vilkuma.

7 Puhastusprogrammide vahetamiseks kasutage dokkimisjaamal olevaid +
ja - nuppe (vt saadaolevaid programmeerimisvalikuid eespool toodud
tabelist).

8 Valitud programmi kinnitamiseks vajutage valikunuppu.

9 Programmeerimise kinnitamiseks vajutage seadistusnuppu. Nii maaratud
reziimi nait kui ka puhastusprogrammi nait [6petavad vilkumise ning
jaavad polema.

10 Kui olete koristamisprogrammi seadistanud, naitab ekraan nii
koristamisprogrammi nditu kui ka valitud paeva/paevi. Kui jatate
robottolmuimeja ootereziimile ja selle aku on tais laetud, alustab see
puhastamist programmeeritud ajal programmeeritud paeval voi
paevadel.

@§® @ Ventilaatori kiiruse nupud

,,,,,,, Ventilaatori kiiruse suurendamiseks turbokiirusele voi ventilaatori

%@% ® @ valjalulitamiseks voite kasutada ventilaatori kiiruse nuppe. Vaikeseadeks on
CIEIoL) ventilaatori tavakiirus.

1 Ventilaatori valjalulitamiseks vajutage antud nuppu.

® @ 2 Ventilaatori sisselulitamiseks tavakiirusel vajutage antud nuppu.
3 Turbokiiruse nupp suurendab ventilaatori kiirust.
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Plaksule reageerimine

Plaksule reageerimine, kui robottolmuimeja siseneb puhkereziimi, on
lubatud jargmistes olukordades:

- kui see |6petab puhastamise vea tottu;

- kui olete programmeerinud lUhikese puhastusaja;

- kui see ei leia 20 minuti jooksul dokkimisjaama.

Kui te robottolmuimejat ei nae, saate maarata selle asukoha oma kasi Uhe

korra plaksutades. Robottolmuimeija vastab piiksatuse ning ekraanil kdikide
kujutiste polema suttimisega.

Kuivpuhkimistarviku kasutamine

KuivpUhkimistarvik voimaldab puhastada kovakattega pérandaid
kuivpUhkimislappide abil.

Markus. KuivpUhkimislapi tarviku kasutamisel voib robottolmuimejal olla
raske Uletada lavepakke voi soita vaibale.

Kuivpuhkimistarviku kasutamiseks ettevalmistamine
1 Keerake robottolmuimeja tagurpidi ja asetage see porandale voi lauale.

2 Pange lauale kuivpuhkimislapp ja asetage kuivpuhkimistarvik lapile nii, et
kinnituskorvad on suunatud teie poole.

3 Voltige kuivpuhkimislapi mélemad otsad Umber kuivpUhkimistarviku ja
kinnitage kuivpUhkimislapp tarviku kulge, surudes kinnitusklotse
soontesse.

4 Sisestage kuivpuhkimistarviku kinnituskorv robottolmuimeja Uhe kulje
ratta taga olevasse avasse ja lUkake seni, kuni kuulete neid kldopsatusega
kinnitumas. Seejarel korrake neid toiminguid teisel kuljel.

5 Keerake robottolmuimeja Umber ja asetage see ratastel porandale nii, et
kuivpUhkimistarvik puudutab porandat.

Robottolmuimeja kasutamine koos kuivpuhkimistarvikuga
Kui kuivpuhkimistarvik on kulge kinnitatud, voite kasutada robottolmuimejat
igas reziimis ja koikidel kdvakattega porandatel. Arge kasutage
kuivpUhkimistarvikut vaipkatetel voi vaipadel.
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Kuivplhkimistarviku eemaldamine

1 Eemaldage kuivpuhkimistarvik niipea, kui olete |[6petanud poéranda
puhkimise.

2 Keerake robottolmuimeija tagurpidi ja asetage see pérandale voi lauale.

3 Lukake kuivpuhkimistarviku Uks ots selle vabastamiseks robottolmuimeja
teise kulje ratta poole. Seejarel tommake tarvik robottolmuimeija kuljest
ara.

Nahtamatusse seina patareide sisestamine

Nahtamatu sein todtab nelja AA-tUUpi patareiga.

1 Vajutage kahele tagumise katte (1) pohjal olevale vabastussakile ning
libistage tagumist katet Ulespoole ja eemaldage see nahtamatu seina (2)
kuljest.

2 Votke pakendist vadlja neli uut AA-tUUpi patareid ja sisestage need
nahtamatu seina patareipesasse.

Markus. veenduge, et patareide + ja — poolused oleksid digesti suunatud.

3 Libistage tagumine kate nahtamatule seinale tagasi.
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Nahtamatu seina asukoha valimine robottolmuimeja
seiskamiseks

Voite kasutada nahtamatut seina selleks, et hoida ara robottolmuimeja
sisenemine kohta, kust tahate seda eemale hoida.

1 Asetage seade kohta, millest teisele poole robottolmuimeja ei tohiks
minna, nt robottolmuimejale keelatud ruumi avatud ukse lahedale.

2 Lulitage nahtamatu sein selle peal oleva sisse-/véaljalulitamise liugluliti
abil sisse.
3 Lulitage robottolmuimeja sisse.

4 Kui robottolmuimeja liigub nahtamatule seinale liiga lahedale, hakkab
nahtamatu seina margutuli vilkuma ja nahtamatu sein laseb valja
infrapunakiire. See infrapunakiir paneb robottolmuimeja oma kurssi
muutma ja nahtamatust seinast eemale lilkkuma.

Markus. Nahtamatu seina kasutamise puhul kontrollige regulaarselt, et selles
olevad patareid oleksid piisavalt laetud. Kontrollimiseks lulitage virtuaalseina
sisse ja valja. Kui patareides on piisavalt energiat, suttivad nahtamatul seinal
olevad LED margutuled korraks pdlema.

Puhastamine ja hooldus

Robottolmuimeja puhastamine.

Tohusaks puhastamiseks tuleb aeg-ajalt kukkumissensoreid, rattaid, kilgmisi

harju ja imamisava puhastada.

1 Pange robottolmuimeja tagurpidi tasasele pinnale.

2 Kasutage kukkumissensorite juurest tolmu voi ebemete eemaldamiseks
pehmete harjastega harja (nt hambaharja).

Markus. on tahtis, et puhastaksite kukkumissensoreid regulaarselt. Kui
kukkumissensorid on mustad, ei pruugi robottolmuimeja digesti
korguserinevusi voi treppe tuvastada.
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3 Kasutage esiratta ja kulgmiste rataste juurest tolmu voi ebemete
eemaldamiseks pehmete harjastega harja (nt hambaharija).

4 Kulgmiste harjade puhastamiseks haarake selle harjastest ja tommake
need vollide kuljest ara.

5 Voétke pehmete harjastega harja (nt hambaharja) voi riidettki abil volli ja
harja kuljest dara ebemed, karvad ja niidijupid.

6 Kontrollige robottolmuimeja kulgmisi harju ja pohja teravate esemete
suhtes, mis voiksid teie péorandat kahjustada.

7 Tehke lahti TriActive XL otsaku pldksthendused, sisestades selleks oma
napud nooltega margitud kohtadele ning tdbmmates TriActive-otsaku
robottolmuimeja kuljest ara.

8 Puhastage imemisava pehme harjaga (nt hambaharjaga).
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9 Eemaldage TriActive-otsakult kdik nahtav mustus.

10 Sisestage TriActive-otsaku plokskonksud robottolmuimeja pdhijal
asuvatesse aukudesse. Lukake TriActive-otsak oma asendisse tagasi.
Kontrollige, kas otsak saab paari millimeetri ulatuses vabalt Ules ja alla

lilkuda.

1 Lukake kulgmised harjad uuesti robottolmuimeja pdhjal olevatele
vollidele.

Tolmukambri tuhjendamine ja puhastamine

Kui tolmukambri taitumise margutuli suttib pidevalt polema, tuhjendage ja
puhastage tolmukamber.
1 Veenduge, et toiteluliti oleks valjalulitatud asendis.

2 Eemaldage kate.




Tommake tolmukambri kaane kaepide Ules ja tostke tolmukamber oma
pesast valja.

Markus. Tolmukambri valjavotmisel voi tagasipanemisel olge ettevaatlik,
et te ei kahjustaks mootori ventilaatori terasid.

Tehke tolmukambri pesa kaas ettevaatlikult lahti (1) ja votke filter valja (2).

Tuhjendamiseks raputage tolmukamobrit prigikasti kohal. Puhastage filtrit
ja tolmukambri sisemust lapi voi pehmete harjastega hambaharjaga.
Puhastage ka tolmukambri pohjal olev imemisava.

Ettevaatust! Arge puhastage tolmukambrit veega ega ka
noudepesumasinas.

Pange filter tagasi tolmukambrisse (1). Seejarel pange tolmukambrile kaas
peale (2).

Pange tolmukamber tagasi selle pessa ja pange Ulemine kate
robottolmuimejale tagasi.

Ettevaatust! Veenduge, et tolmukambris oleks filter alati olemas.
Robottolmuimejat ilma filtrita kasutades saab mootor kahjustada.
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Tarvikute tellimine

Seadme jaoks tarvikute voi varuosade ostmiseks minge veebilehele
www.shop.philips.com/service voi kulastage Philipsi edasimuujat. Samuti
voite podrduda oma riigi Philipsi klienditoe keskusesse (vt kontaktandmeid
Ulemaailmse garantii lehelt).

Osade vahetamine

Filtri vahetamine

Vahetage filter, kui see on vaga must voi kahjustatud. Uue filtrikomplekti
saate tellida tUUbinumbriga FC8066. Juhiseid selle kohta, kuidas filtrit
tolmukambrist eemaldada ja tolmukambrisse asetada, vt peatukist
,Puhastamine ja hooldus” jactisest ,Tolmukambri tihjendamine ja
puhastamine”.

Kulgmiste harjade vahetamine

Korraliku puhastustulemuse saavutamiseks vahetage mone aja méddumisel

kllgmised harjad valja.

Vahetage kulgmised harjad alati, kui markate neil kulumisjalgi voi kahjustusi.

Soovitame molemad kulgmised harjad samaaegselt valja vahetada.

Kulgmiste harjade lisapaare saab tellida asenduskomplekti FC8068 osana.

See komplekt sisaldab ka kahte filtrit ja kolme lappi.

1 Veenduge, et toiteluliti oleks valjaltlitatud asendis.

2 Kulgmiste harjade valjavahetamiseks votke vanade kulgmiste harjade
harjastest kinni ja tdmmake need vollide kiljest ara.

3 Lukake uued kulgmised harjad véllide kulge.

Kuivpuhkimislappide vahetamine

Voite tellida uued kuivpUhkimislapid. Need kuuluvad asenduskomplekti
FC8068. See asenduskomplekt sisaldab ka kahte kulgharja ja kahte filtrit.
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Kaugjuhtimispuldi patarei vahetamine

Kaugjuhtimispult tootab CR2025 muntpatareiga. Asendage patarei, kui

robottolmuimeja kaugjuhtimispuldil olevate nuppude vajutamisel enam ei

reageeri.

1 Hoidke kaugjuhtimispulti tagurpidi. Vajutage patareihoidikul olevat
vabastusnuppu ja samal ajal lUkake patareihoidik kaugjuhtimispuldist
valja.

2 Eemaldage tuhi patarei patareipesast ja asetage patareipesasse uus
patarei. Seejarel libistage patareihoidik tagasi kaugjuhtimispulti.

Laetava aku vahetamine

Laetavat akut tohib vahetada vaid selleks kvalifitseeritud hoolduseinsener.
Kui laetavat akut ei ole enam voimalik laadida voi kui see saab kiiresti
tUhijaks, viige robottolmuimeja aku asendamiseks Philipsi volitatud
hoolduskeskusesse. Philipsi klienditeeninduskeskuse kontaktandmed teie
asukohariigis leiate Ulemaailmse garantii lehelt.

Ringlussevott
- See simbol tahendab, et seda toodet ei tohi visata tavaliste
olmejaatmete hulka (2012/19/EL).

- See sumbol tahendab, et kaesolev toode sisaldab sisseehitatud
akupatareid, mida ei tohi visata tavaliste olmejaatmete hulka
(2006/66/EU). Me soovitame teil oma toode viia Philipsi ametlikku
kogumispunkti voi hoolduskeskusesse, et akupatarei professionaalil
eemaldada lasta.

- Jargige oma riigi elektriliste ja elektrooniliste toodete ning akupatareide
lahuskogumist reguleerivaid eeskirju. Oigel viisil kasutusest kdrvaldamine
aitab ara hoida kahjulikke tagajargi keskkonnale ja inimeste tervisele.
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Laetava aku eemaldamine

Veaotsing

Hoiatus. Eemaldage akupatarei seadmest vaid siis, kui seadme
kasutusest korvaldate. Enne aku eemaldamist kontrollige, et see
oleks tdiest tiihi.

Laetava aku eemaldamiseks jargige allpool kirjeldatud samme. Voite

robottolmuimeja selle laetava aku eemaldamiseks Philipsi volitatud

hoolduskeskusesse viia. Teie lahipiirkonnas asuva hoolduskeskuse aadressi

saamiseks votke Uhendust oma asukohariigi Philipsi

klienditeeninduskeskusega.

1 Kaivitage robottolmuimeja kusagil toas, kuid mitte dokkimisjaamas.

2 Laske robottolmuimejal tootada seni, kuni aku on tlhi; nii hoolitsete selle
eest, et aku on taiesti tuhi enne selle eemaldamist ja utiliseerimist.

3 Keerake akupesa kruvid lahti ja eemaldage kate.

4 Vobtke laetav aku vélja ning Uhendage see lahti.
5 Viige robottolmuimeija ning laetav aku elektriliste ja elektrooniliste
jaatmete kogumispunkti.

Selles peatukis voetakse kokku kdige levinumad probleemid, mis teil
seadmega tekkida vdivad. Kui te ei suuda alljargneva teabe abil ise
probleemi lahendada, kulastage veebilehte www.philips.com/support, kus
on loetelu korduma kippuvatest kusimustest, voi votke Uhendust oma riigi
klienditeeninduskeskusega.
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Veaotsing

Probleem

Véimalik pohjus

Lahendus

Robottolmuimeja ei
hakka puhastama, kui ma
vajutan kaivitamis-
/seiskamisnupule.

Laetav aku on tuhi.

Laadige akut (vt jaotis ,Kasutamiseks
valmistumine®).

Vaike pistik on ikka veel
robottolmuimeja pistikupesas.

Robottolmuimeija ei todta vooluvorgu peal.
See too6tab vaid oma laetava aku peal.
Seega eemaldage adapter enne
kasutamist nii robottolmuimeija kuljest kui
vooluvorgust.

Toiteluliti ei ole seatud
asendisse ,on” (1).

Vajutage toitelulitit. Koristamise
alustamiseks vajutage robottolmuimejal
voi kaugjuhtimispuldil olevat kaivitamis-
/seiskamisnuppu.

Hoiatustuli vilgub kiiresti.

Uks ratas voi mélemad rattad
on kinni jaanud.

LUlitage toiteluliti asendisse ,off”.
Eemaldage ebemed, karvad, niidi- voi
traadijupid, mis on ratta vedru kulge
jaanud.

Uks kulgmine ratas voi
moélemad kulgmised rattad on
takerdunud.

Puhastage kulgmised harjad (vt jaotis
,Puhastamine ja hooldus").

Ulemine kate puudub voi ei
ole korralikult kinni.

Kui Glemine kate puudub voi ei ole
korralikult kinni, siis robottolmuimeja ei
todta. Asetage Ulemine kate korralikult
robottolmuimejale.

Pdérkeraam on kinni jaanud.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
Tostke robottolmuimeijat nii, et selle
pdorkeraam tuleks lahti. Asetage
robottolmuimeja takistuse juurest
luhikesele kaugusele ja vajutage
puhastamise jatkamiseks kaivitamis-
/seiskamisnuppu.

Robottolmuimejat tosteti
puhastamise ajal.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnuppu.
Pange robottolmuimeja pdrandale.
Seejarel vajutage puhastamise jatkamiseks
kaivitamis-/seiskamisnupule.
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Lahendus

Robottolmuimeija ei
puhasta poérandat
korralikult.

Uhe véi mélema kulgmise
harja harjased on kdverad voi
viltu.

Leotage harja voi harjasid mdénda aega
soojas vees. Kui see ei taasta harjaseid
oigele kujule, vahetage kulgede harjad
valja (vt jaotis ,Asendamine”).

Tolmukamobri filter on must.

Puhastage tolmukambri filtrit ja sisemust
lapi v&i pehmete harjastega
hambaharjaga. Véite filtrit ja tolmukambrit
puhastada ka nérgal reziimil tavalise
tolmuimejaga.

Kui filtrit ei 6Gnnestu harjaga ega
tolmuimejaga puhastada, vahetage see
uue vastu valja. Soovitame filtrit vahetada
vahemalt Uks kord aastas.

Tolmukambri pohjal olev
imemisava on ummistunud.

Puhastage imemisava (vt jaotis
,Puhastamine ja hooldus®).

Esimese ratta Umber on
kogunenud juukseid voi
muud sodi.

Puhastage esimene ratas (vt jaotis
,Puhastamine ja hooldus®).

Robottolmuimeija,
puhastades tumedat voi
musta varvi pindasid, voib
aktiveerida kukkumissensorid.
Selle tulemusel hakkab
robottolmuimeja ebatavaliselt
litkuma.

Vajutage kaivitamis-/seiskamisnupule ning
seejdrel viige robottolmuimeja heledamat
varvi pinnaga porandale. Kui probleem
pusib ka heledamat varvi pindadel,
kulastage veebilehte
www.philips.com/support voi votke
Uhendust oma asukohariigi
klienditeeninduskeskusega.

Robottolmuimeja puhastab
pdrandat, mis peegeldab
tugevasti paikesevalgust. See
aktiveerib kukkumissensorid,
mille tulemusel hakkab
robottolmuimeja ebatavaliselt
litkuma.

Tommake kardinad ette, et paikesevalgus
ei paaseks tuppa. Voite alustada
puhastamist ka siis, kui paike on vahem
ere.

Akut ei ole enam voimalik
laadida voi see saab vaga
kiiresti tUhjaks.

Aku kasutusiga on [6ppenud.

Vahetage aku valja (vt jaotis
JAsendamine”).

Kaugjuhtimispuldi patarei
saab liiga kiiresti tUhjaks.

Véib-olla pole te sisestanud
Oiget tUupi patareid.

Kaugjuhtimispuldi jaoks vajate CR2025
muntpatareid. Kui probleem pusib, minge
veebilehele www.philips.com/support voi
votke Uhendust oma asukohariigi
klienditeeninduskeskusega.
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Probleem

Véimalik pohjus

Lahendus

Robottolmuimeja liigub
ringides.

Robottolmuimeja on
asukohapodhises reziimis.

Selline kaitumine on normaalne.
Spiraalreziimi voib aktiveerida, kui
poérandal on naha palju mustust ning see
vajab pohjalikku puhastamist. See on
osaks ka automaatsest puhastamise
reziimist. Parast umbes Uhte minutit jatkab
robottolmuimeja tavalise puhastamise
mustrit. SpiraalreZiimi saate peatada ka
selleks kaugjuhtimispuldilt mdne teise
puhastusreziimi valides.

Robottolmuimeija ei
suuda leida
dokkimisjaama.

Robottolmuimejal ei ole

Puudke leida dokkimisjaama jaoks moni

piisavalt ruumi dokkimisjaama teine koht. Vaadake jaotist ,Dokkimisjaama

suunas navigeerimiseks.

paigaldamine” peatukis ,Kasutamiseks
valmistumine*.

Robottolmuimeja otsib
jatkuvalt.

Lubage robottolmuimejale dokkimisjaama
naasmiseks umbes 20 minutit.

Robottolmuimejat ei
kaivitatud dokkimisjaamast.

Kui soovite, et robottolmuimeja parast
puhastustsuklit dokkimisjaama naaseks,
siis kdivitage see dokkimisjaamast.

Robottolmuimeja piiksub
dokkimisjaamas.

Uritate robottolmuimeijat
laadida, kui toiteluliti on
valjalulitatud asendis.

Robottolmuimeja sisselulitamiseks
vajutage toitelulitit.

Veakoodid

Veakood Voéimalik pohjus Lahendus
E1 Rattad on kinni jaanud Eemaldage robottolmuimeja takistuse juurest
ja vajutage puhastamise jatkamiseks
kaivitamis-/seiskamisnuppu.
E2 Ulemine kate voi Asetage tolmukamber sisse ja Ulemine kate
tolmukamber pole korralikult robottolmuimejale. Veateade kustub
Oigesti paigaldatud. ekraanilt automaatselt.
E3 Pdérkeraam on kinni Eemaldage robottolmuimeja takistuse juurest.
jaanud Veateade kustub ekraanilt automaatselt.
E4 Robottolmuimeja tosteti  Pange robottolmuimeja veakoodi kadumiseks
porandalt Ules porandale tagasi.
E5 Pdéranda varv on liiga Pange robottolmuimeja heledamale

tume

porandaosale. Puhastage kukkumissensorid.
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Voéimalik poéhjus
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Lahendus

E6

Aku ei ole digesti
sisestatud

Lugege juhiseid peatuki ,Enne esimest
kasutamist” jaotises ,Aku paigaldamine
robottolmuimejasse”.

Laadimisviga

Kontrollige, kas toiteluliti on sisseltlitatud
asendis, kui robottolmuimeja on
dokkimisjaamas.
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levads

Apsveicam ar pirkumu un laipni lGdzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu
Philips piedavata atbalsta iespéjas, registréjiet produktu vietné
www.philips.com/welcome.

Visparigs apraksts
1 Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks
Filtrs
Puteklu tvertne
Augséjais parsegs
Kladu kodu tabula
Ventilators
Buferis
Dokstacijas sensors
10 Jaudas slédzis
11 Priekséjais ritenitis
12 Sanu birstu ldkas
13 Nokrisanas sensori
14 Ritentini
15 Suksanas atvere
16 TriActive XL uzgalis
17 Sanu birstes
18 Fiksacijas bloki sausajam salvetém
19 Sauso salvesu turétajs
20 Sausas salvetes
21 Akumulatora turétajs
22 Talvadiba
23 Neredzama siena (FC8822)
24 Dokstacija
25 Adapteris
26 Mazais spraudnis

OoONOUTAN WN

Displejs un talvadiba

Robota displejs

P7e7e 909

EELEEEXXE]

NS

Spirales rezima indikators

Indikators darba rezimam gar sienam
Zigzaga trajektorijas rezima indikators
Nejausas trajektorijas rezima indikators
Tinsanas laiks

Dokosanas ikona

Ventilatora atruma indikators

Pilna puteklu maisina indikators
Skanas sensors

10 ReZima izvéles poga

11 ledarbinasanas/apturésanas poga
12 Ventilatora atruma poga

OCo~NOOUTA~ WN —

Latviesu
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Talvadiba
1 Navigacijas pogas un ieslégsana/apturésana
@ 2 Tinganas laika pogas
@ © O 3 Tirdanas rezima pogas

® 4 Ventilatora atruma pogas
pHiLIPS 5 Doko$anas poga

@

® O @ @i

G@® @

Dokstacijas vadibas panelis

1 Displejs ar laika, datuma un programmeésanas radijumiem
2 Regulésanas un iestatijumu pogas

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu
tinsanai.

Robots ir ipasi piemérots cietu gridu tinsanai, pieméram, koka, laminata vai
linoleja gndam. Tam var rasties problémas, tirot mikstas gridas, pieméram,
paklajus vai grdsegas. Ja izmantojat robotu uz paklaja vai gndsegas, ludzu,
pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spéj notint sadu gridas
segumu. Robotam uzraudziba nepieciesama ari tad, ja izmantojat to uz loti
tumsam un spidigam cietam gridam.

Ka robots tira

Tinsanas sistéma
Robotam ir 3 pakapju tirisanas sistéma, lai efektivi notiritu gridas.
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- Divas sanu birstes palidz robotam iztirit stdrus un vietas gar sienam. Tas
an palidz savakt netirumus no gridas un parvietot tos uz suksanas atveri.

- Robota stksanas jaudas ietekmé tiek savakti netirumi un cauri stksanas
atverei novirziti uz puteklu tvertni.

- Robots tiek piegadats ar sauso salvesu turétaju, kas dod iespéju cietos
gridas segumus iztint vél rapigak.

TinSanas trajektorijas

Automatiskaja tinsanas rezima robots izmanto automatisku tinsanas
trajektoriju secibu, lai optimali iztirtu katru telpas zonu. Tas izmanto talak
noraditas tirsanas trajektorijas.

1 Z veida trajektorija vai zigzaga trajektorija

2 Nejausiizvéléta trajektorija

3 Darbiba gar sienam
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4 Spiralveida darbiba

Automatiskaja tirisanas rezima robots Sis trajektorijas izmanto noteikta
seciba: Z veida trajektorija, nejausi izvéléta trajektorija, darbiba gar sienam
un spiralveida trajektorija.

Péc Sis trajektoriju secibas pabeigsanas robots atkal uzsak Z veida
trajektorijas darbibu. Robots turpina izpildit So trajektoriju secibu telpas
finsanai, ldz akumulatora limenis klUst zems vai robotu manuali izslédz.

Ja robots nosaka ipasi netiru zonu tinsanas laika, tas parslédzas spiralveida
rezZima un ventilatora turbo atruma, lai nodroSinatu rapigu netirumu
likvidésanu.

Piezime. Varat an atlasit katru reZimu atseviski, nospiezot atbilstoso pogu uz

talvadibas pults. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas minUtes. Péc
tam robots parslédzas atpakal uz automatiskaja tirnsanas rezima.

Papildinformaciju skatiet nodalas ,Robota izmantosana” sadala , Tirisanas
rezimi”.

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robots ir aprikots ar trim nokrisanas sensoriem ta apakSpusé. Tas $0s
nokrisanas sensorus izmanto, lai noteiktu augstuma starpibas un izvairitos
no tam, pieméram, no kapném.

Piezime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma
starpibas malai, jo priekséjais nokriSanas sensors atrodas aiz bufera.

levéribai! DaZreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes
vai citas virsmas augstuma izmainas. Tapéc rupigi uzraugiet robota
darbibu dazas pirmas lietoSanas reizes un tad, kad robots darbojas tuvu
kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari
notirit nokriSanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots var turpinat pareizi
noteikt augstuma atskiribas (noradijumus skatiet nodala ,, TiriSana un
apkope”).
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Pirms pirmas lietoSanas reizes

Sanu birstu uzstadisana

1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma, apgrieziet robotu otradi un
novietojiet uz galda vai uz gridas.
2 Uzlieciet sanu birstes uz varpstam robota apaksa.

Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz
varpstas, [1dz tas ar klikski fikséjas pozicija.

Etiketes nonemsana no talvadibas pults

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. So bateriju aizsarga

plomba, kas ir jaiznem pirms lietosanas.

1 lzvelciet baterijas aizsargplombu no talvadibas pults baterijas nodalijuma.
Talvadibas pults ir gatava lietosanai.

Sagatavosana lietoSanai

Dokstacijas uzstadisana

1 levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un iespraudiet
adapteri sienas kontaktligzda (2).
- leslédzas dokstacijas displejs.

2 Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, lidzenas virsmas pie sienas.

Piezime. Parliecinieties, vai nav nekadu skérslu vai augstuma starpibas
80 cm uz prieksu, 30 cm pa labi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas.

Padoms. Lai nodrosinatu to, ka dokstacija stingri paliek izvélétaja vieta,
varat to piestiprinat pie sienas ar skrivém vai divam abpuséjas limlentes
stréemelém.




Uzlade
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Uzladéjot pirmo reizi un kad robota akumulators ir tukss, uzlades laiks ir
Cetras stundas.

Robotu var uzladéet divéjadi:
- dokstacija — manuali vai automatiski lietosanas laika;
- pievienojot robotu tiesi elektrotiklam.

Piezime. Kad uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, robots var tirit
[idz pat 120 minGtém.

Uzlade dokstacija
1 Nospiediet jaudas slédzi, lai ieslégtu robotu.

2 Novietojiet robotu uz stravas apgadei pieslégtas dokstacijas.

3 leslégSanas/apturésanas poga sak mirgot.

Piezime. Ta ka $1ir pirma reize, kad uzladéjat robotu, ta displeja redzams
saknésanas indikators.

4 Kad atkartoti uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts,
ieslégSanas/apturésanas poga deg nepartraukti.
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Automatiska uzlade lietoSanas laika

1 Kad robots ir pabeidzis tinsanu vai atlikusi tikai 15% akumulatora
energijas, tas automatiski meklé dokstaciju, lai veiktu uzladi. Kad robots
meklé dokstaciju, ieslégSanas/apturésanas poga izgaismojas oranza
krasa.

2 Kad atkartoti uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts,
ieslégSanas/apturésanas poga deg nepartraukti.

Pirms sakt robota tirisanas ciklu, parliecinieties, vai no gridas pacelti visi
brivie un trauslie priekSmeti. Novaciet no gridas ar visus kabelus un vadus.

Robota izmantosana

leslégSana un apturésana
1 lestatiet jaudas slédzi robota sanos ieslégsanas pozicija.
2 Nospiediet ieslegsanas/apturésanas pogu.
- Varat nospiest ieslégSanas/apturésanas pogu uz robota.

- Varat an nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults.
3 leslégSanas/apturésanas poga ir nepartraukti ieslégta, un robots sak
tinsanu.
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4 Robots tira automatiskaja tinsanas rezima, lidz akumulatora uzlades
[imenis ir zems. Automatiskaja tirisanas rezima tas izpilda atkartotas
Z veida trajektorijas, nejausas trajektorijas, darbibu gar sienam un
spiralveida trajektorijas.

Piezime. Lai izvélétos individualu rezZimu, nospiediet vienu no rezZima
pogam talvadibas pulti. Papildinformaciju skatiet sadala , Tirisanas rezima
izvéle”.

5 Kad akumulatora limenis ir zems, ieslégsanas/apturésanas poga
izgaismojas oranza krasa un robots meklé dokstaciju, lai veiktu uzladi.

6 Varat ar nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai
apturétu tinsanas darbibu. Ja atkartoti nospiezat
ieslégSanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami
daudz energijas, robots turpina tirisanu automatiskaja tirisanas rezima.

7 Lairobots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izladéjies,
nospiediet dokstacijas pogu uz talvadibas pults. ledegas dokosanas
ikona robota displeja, un tas atgriezas dokstacija.

Tirisanas rezima izvele

Papildus automatiskajam tirisanas rezimam Sim robotam ir Cetri individuali
finsanas rezimi, ko iespéjams aktivizét, nospiezot attiecigo pogu talvadibas
pultt.

Piezime. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas minutes. Péc tam robots
parslédzas atpakal uz automatiskaja tinsanas rezima.

— @ Z trajektorijas rezZims
N \u @ ;»/ Z trajektorijas rezima robots tira, veicot Z formas cilpas telpa, lai iztirtu

Ry N, | 4 v
YN plasas zonas.
AN AN

.’k
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@ Nejausas trajektorijas rezZims

Saja rezima robots iztira telpu ar jauktu trajektoriju, ko veido taisnas un
Skérsvirziena kustibas.

e ;___@ Darba reZims gar sienam

Saja rezima robots tira gar telpas sienam, lai ipasi ripigi notiritu gar sienam.

Spiralveida reams

Saja rezima robots virzas spiralveida trajektorija, lai rapigi notiritu nelielu
zonu. Ja netirumu noteikSanas sensors konstaté netirumus, robots
automatiski ieslédz ventilatoru turbo atruma.

o 1 Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégsanas/apturésanas
Q pogai talvadibas pulti, lai vaditu robotu telpa.

Piezime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir
augstuma atskirbas un kapnes.

Piezime. Puteklu siksanas funkcija un sanu birstes darbojas tikai tad, kad
robots tiek virzits uz prieksu. Pogas virzisanai pa kreisi, pa labi vai atpakal
ir paredzétas tikai robota parvietosanai telpa.
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TiriSanas laika pogu izmantosana

> -
@006 @

2
[3 @

Péc nokluséjuma robots tira automatiskaja tirisanas rezima, 1dz atkartoti
uzladéjamais akumulators ir gandnz izladéjies. Tad robots automatiski
atgriezas dokstacija. Ja ir izvéléts kads no citiem tirisanas laikiem (skatiet
talak), varat atkal ieslégt nokluséjuma rezimu, nospiezot maksimala

tinsanas laika pogu talvadibas pultl.

Citas tinsanas laika pogas talvadibas pultl lauj iestatit robota darbibu uz
60, 45 un 30 minGtém. Kad tinsanas laiks ir beidzies, robots atgriezas
sava dokstacija. Displeja iedegas dokosanas ikona.

Ja nevélaties, lai péc tirisanas laika robots atgrieztos dokstacija, divas

reizes nospiediet tinsanas laika pogu. Dokosanas ikona displeja vairs nav
redzama. Kad tinsanas laiks ir beidzies, robots apstajas.

Dokstacijas lietoSana

Pulkstena un datuma iestatiSana

Ja vélaties izmantot tinsanas programmas, vispirms jaiestata pulkstenis un
nedélas diena dokstacijas displeja.

Piezime. Attélus par talak noraditajam darbibam skatiet lapas rokasgramatas
Qizmugure.

1

Nospiediet iestatisanas pogu. Sak mirgot iestatita rezima un pulkstena
laika indikatori.

Nospiediet izvéles pogu vienu reizi. Stundu norade sak mirgot.
Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu stundas. lestatitas
stundas paradas displeja.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu iestatito stundu. Saks

mirgot mindsu norade.

Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu mindtes. lestatitas
minUtes paradas displeja.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu iestatitas minttes. Sak mirgot
radijums ,Su”, kas apzimé svétdienu.

Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu pasreizéjo nedélas
dienu.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu nedélas dienu.

Nospiediet iestatisanas pogu, lai apstiprinatu pulkstena laika un nedélas
dienas iestatijumu. lestatita rezZima un pulkstena laika indikatori parstaj
mirgot un deg nepartraukti.
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Tinsanas laika programmeésana
Ja esat iestatijis pulksteni un nedélas dienu dokstacijas displeja, varat

robotam iestatit tinsanas laikus.

Piezime. Attélus par talak noraditajam darbibam skatiet lapas rokasgramatas
Qizmugure.

Pieejamas programmeésanas opcijas:

Programma

Displeja radijumi

Tinsana katru dienu

Deg visu dienu radijumi

Tinsana darba dienas

Deg radijumi no ,Mo” lidz ,Fri”

Tinsana 2 dienas péc kartas

Deg 2 dienu radijumi, piem., ,Fri” un ,Sa”

Tinsana 1dienu nedéla

Deg izvélétas dienas radijums

Nospiediet iestatisanas pogu. Sak mirgot iestatita rezima un pulkstena
laika indikatori.

Nospiediet izvéles pogu vienu reizi. Stundu norade sak mirgot.
Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu stundu. lestatitas
stundas paradas displeja.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu iestatito stundu. Saks

mirgot mindsu norade.

Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai iestatitu mindtes. lestatitas
minUtes paradas displeja.

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu iestatitas minttes. Sak mirgot
radijums ,Su”, kas apzimé svétdienu.

Izmantojiet + un - pogas uz dokstacijas, lai parslégtos starp tirisanas
programmam (skatiet iepriekséjo tabulu par pieejamajam
programmeésanas opcijam).

Nospiediet izvéles pogu, lai apstiprinatu izvéléto programmu.
Nospiediet iestatisanas pogu, lai apstiprinatu programmeéto. lestatita
rezima un tirnsanas programmas indikatori parstaj mirgot un deg
nepartraukti.

10 Kad esat iestatijis tirisanas programmu, displeja redzams tinsanas

programmas indikators un izvéléta diena vai dienas. Ja atstajat robotu
gaidstave un uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, tas saks
tinsanu ieprogrammeétaja laika un diena vai dienas.

@® . -
@ g ® @ Ventilatora atruma pogas
Varat izmantot ventilatora atruma pogas, lai palielinatu ventilatora atrumu
gg%g @ [idz turbo vai izslégtu ventilatoru. Nokluséjuma iestatijums ir normals
®

ventilatora atrums.

Nospiediet 50 pogu, lai izslégtu ventilatoru.
Nospiediet 50 pogu, lai ieslégtu ventilatoru normala atruma.

1
°® -
3 Turbo ventilatora poga palielina ventilatora atrumu.
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Reakcija uz plaukskinasanu

Reakcija uz plaukskinasanu ir iespéjota, kad robots pariet snaudas rezima
sadas situacijas:

- kad tas partrauc tinsanu kladas dél;

- kad ir ieprogrammeéts iss tirisanas laiks;

- kad tas nevar atrast dokstaciju 20 minasu laika.

Ja neredzat robotu, varat atrast to, vienreiz sasitot plaukstas. Robots
atbildés, radot pikstiena signalu un iedegot visas ikonas displeja.

Sauso salvesu piederuma izmantoSana

Sauso salvesu piederums sniedz iespéju tirt cietos gridas segumus ar
sausajam salvetém.

Piezime. Ja izmantojat sauso salvesu piederumu, robotam var bt gratibas
Skérsot sliekSnus vai uzbraukt uz paklajiem.

Sauso salvesu piederuma sagatavosana lietoSanai

1 Apgrieziet robotu otradi un novietojiet uz gridas vai uz galda.

2 Novietojiet sauso salveti uz galda un uzlieciet sauso salvesu piederumu
uz salvetes ar fiksacijas izvirzijumiem pret sevi.

@ 3 Aplokiet abus salvetes galus ap salveSu piederumu un fikséjiet sauso
salveti uz piederuma, iestumijot fiksacijas blokus iedobumos.

4 levietojiet sauso salvesu piederuma fiksacijas izvirzijumu atveré talit aiz
riteniSa robota sanos un stumiet, lidz atskan klikskis. Péc tam atkartojiet
Sis darbibas otra pusé.

5 Apgrieziet robotu un novietojiet uz gridas uz ritenisiem, lai sauso salvesu
piederums pieskaras gndai.
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Robota izmantoSana ar sauso salvesSu piederumu

Kad ir pievienots sauso salvesu piederums, varat izmantot robotu jebkura
rezima un uz visiem cietajiem gridas segumiem. Neizmantojiet sauso salvesu
piederumu uz paklaja vai gridsegam.

Sauso salveSu piederuma nonemsana

1 Nonemiet sauso salvesu piederumu, tiklidz esat pabeidzis gridas
slaucisanu.

2 Apgrieziet robotu otradi un novietojiet uz gridas vai uz galda.

3 Stumiet vienu sauso salvesu piederuma galu virziena pret riteniti otra
robota pusé, lai to atblokétu. Péc tam izvelciet piederumu no robota.

Neredzamas sienas izmantosana (FC8822)

Bateriju ievietoSana virtualaja siena
Virtualas siena darbojas ar ¢etram AA baterijam.
1 Nospiediet abas atbrivosanas cilpas aizmugures vacina apaksa (1) un

pavirziet vacinu uz augsu un izslédziet virtualo sienu (2).

2 Iznemiet Cetras jaunas AA baterijas no iepakojuma un ievietojiet virtualas
sienas bateriju nodalijuma.

Piezime. parliecinieties, ka + un — bateriju poli ir ievietoti pareiza virziena.

3 Uzlieciet atpakal vacinu uz virtualas sienas.
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Virtualas sienas novietosana, lai apturétu robotu

JUs varat izmantot virtualo sienu, lai novérstu robotu ieklGsanu noteikta
telpa vai zonga, kura nevélaties to ielaist.

1 Novietojiet ierdi vieta, kuru nevélaties, lai robots skérso, pieméram, pie
atvertam durvim vai telpas, kur nevélaties ielaist robotu.

2 leslédziet virtualo sienu ar ieslégSanas/izslégsanas slidslédzi ierices
augspuse.
3 Palaidiet robotu.

4 Kad robots pietuvojas virtualajai sienai, sak mirgot lampina uz virtualas
sienas, un ta izstaro infrasarkanas gaismas kali. Sis infrasarkanas gaismas
kdlis liek robotam maintt kursu un virzities projam no virtualas sienas.

] AN Piezime. Ja izmantojat virtualo sienu, regulari parbaudiet, vai baterijas vél
! ir pietiekami daudz jaudas. To varat parbaudit izslédzot un atkal ieslédzot

P =) virtualo sienu. Ja baterijas vél ir pietiekami daudz jaudas, uz 1su bridi
];I e N ieslégsies LED lampinas uz virtualas sienas.

Tirisana un kopsana

Robota tiriSana

Lai saglabatu labu tirisanas sniegumu, regulari janotira nokrisanas sensori,

ritenisi, sanu birstes un stksanas atvere.

1 Nolieciet robotu apgriezta veida uz lidzenas virsmas.

2 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (pieméram, zobu birsti), lai nonemtu
puteklus vai pukas no nokrisanas sensoriem.

Piezime. Ir loti svarigi regulari notirt nokriSanas sensorus. Ja nokrisanas
sensori ir netiri, robotam var neizdoties noteikt augstuma atskiribas vai
kapnes.
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3 Izmantojiet birsti ar mikstiem sariem (piem., zobu birsti), lai nonemtu

4 Lai notiritu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam.

5 Nonemiet pUkas, matus un diegus no varpstas un sanu birstes, izmantojot
mikstu birsti (piem., zobu birsti) vai dranu.

6 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, lai parliecinatos, ka tur nav asi
priekSmeti, kas var sabojat grndu.

7 Atvienojiet TriActive XL uzgala savienojumus, ievietojot pirkstus vietas,
kas apzimétas ar bultinam, un nonemiet TriActive uzgali no robota.

8 Iztiriet sukSanas atveri ar mikstu birsti (pieméram, zobu birsti).
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9 Notiriet visus redzamos netirumus no TriActive uzgala.

10 levietojiet TriActive uzgala fiksatorus atverés robota apaksa. lespiediet
TriActive uzgali atpakal pozicija. Parbaudiet, vai uzgalis var brivi kustéties

dazus milimetrus uz augsu un uz leju.

11 Atkal uzlieciet sanu birstes uz varpstam robota apaksa.

Puteklu tvertnes iztukSoSana un tiriSana

IztukSojiet un iztiriet puteklu tvertni laika, kad nepartraukti deg pilnas puteklu

tvertnes indikators.
1 Parliecinieties, ka jaudas slédzis ir izslégta pozicija.

2 Nonemiet vacinu.
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Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no
puteklu tvertnes nodalijuma.

Piezime. Iznemot vai ievietojot atpakal puteklu tvertni, uzmanieties, lai
nesabojatu motora ventilatora lapstinas.

Uzmanigi paceliet vaku no puteklu tvertnes (1) un iznemiet filtru (2).

Izkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztuksSotu. Iztiriet
puteklu tvertnes filtru un iekspusi ar dranu vai zobu birsti ar mikstiem
sariem. Iztiriet ar sGkSanas atveri puteklu tvertnes apaksa.

levéribai! Netiriet puteklu tvertni un filtru ar Gdeni vai trauku
mazgasanas masina.

levietojiet filtru atpakal puteklu tvertné (1). Péc tam uzlieciet vaku uz
puteklu tvertnes (2).

lelieciet puteklu tvertni atpakal nodalijuma un uzlieciet augséjo parsegu
atpakal uz robota.

levéribai! Vienmér parliecinieties, ka puteklu tvertné atrodas filtrs.
Izmantojot robotu bez filtra puteklu tvertné, tiks sabojats motors.
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Piederumu pasutisana

Nomaina

Filtra maina

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekléjiet vietni
www.shop.philips.com/service vai vérsieties pie sava Philips izplatitaja.
Varat an sazinaties ar Philips klientu apkalposanas centru sava valsti
(kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaulé).

Nomainiet filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats. Varat pasatit jaunu filtru
komplektu ar tipa numuru FC8066. Skatiet sadalu “Puteklu tvertnes
iztukSoSana un tinsana” nodala “Tinsana un apkope”, lai uzzinatu, ka iznemt
filtru no puteklu tvertnes un ievietot to puteklu tvertné.

Sanu birstu maina

Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus

tinsanas rezultatus.

Vienmér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai

bojajumus. leteicams nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Varat pasutit

rezerves sanu birstes ka dalu no nomainas komplekta FC8068. Komplekta

ietilpst an divi filtri un tris sausas salvetes.

1 Parliecinieties, ka jaudas slédzis ir izslégta pozicija.

2 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet
no varpstam.

3 Uzbidiet jaunas sanu birstes uz varpstam.

Sauso salveSu maina

JUs varat pasatit jaunas sausas salvetes. Tas ietilpst nomainas komplekta
FC8068. Saja nomainas komplekta ietilpst ar divas sanu birstes un divi filtri.
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Talvadibas pults baterijas maina

Talvadibas pults darbojas ar pogveida bateriju CR2025. Nomainiet bateriju,

kad robots vairs nereagé uz talvadibas pults pogu nospiesanu.

1 Turiet talvadibas pulti ar augsSpusi uz leju. Nospiediet pogu uz baterijas
turétaja un vienlaikus virziet baterijas turétaju ara no talvadibas pults.

2 Iznemiet tukso bateriju no baterijas turétaja un ievietojiet taja jaunu
bateriju. Péc tam bidiet baterijas turétaju atpakal talvadibas pulti.

Atkartoti uzladéjama akumulatora maina

Robota atkartoti uzladéjama akumulatora nomainu drikst veikt tikai
kvalificéti apkopes tehniki. Ja akumulatoru vairs nevar uzladét vai tas atri
izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas apkopes centra,
lai nomainitu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalposanas centra
kontaktinformaciju varat skatit bukleta par starptautisko garantiju.

Otrreizeja parstrade
- Sis simbols nozimé, ka produktu nedrikst likvidét kopa ar parastajiem
sadzives atkritumiem (2012/19/ES).

- Sis simbols nozZimé, ka $aja produkta ir ievietots iebavéts uzladéjamais
akumulators, kuru nedrikst likvidét kopa ar parastiem sadzives
atkritumiem (2006/66/EK). Més iesakam produktu nodot oficiala
savaksanas punkta vai ,Philips” pakalpojumu centra, lai profesionali
iznemtu uzladéjamo akumulatoru.

- leverojiet vietéjos noteikumus par elektrisko un elektronisko produktu un
atkartoti uzladéjamo bateriju atsevisku savaksanu. Pareiza produktu
likvidésana palidz novérst kaitigu iedarbibu uz vidi un cilvéku veselibu.
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Atkartoti uzladéjamas baterijas iznemsSana

Bridinajums. Uzladéjamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat
ierici. Iznemot bateriju, parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas.

Varat an nogadat robotu pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai

iznemtu uzladéjamo akumulatoru. Sazinieties ar savas valsts Philips klientu

apkalposanas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas apkopes

centra adresi.

1 Palaidiet robotu no kadas vietas istaba, neizmantojot dokstaciju.

2 Laujiet robotam darboties, idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka
akumulators ir pilniba izladéts, pirms to iznemt un utilizét.

3 Atskravéjiet akumulatora nodalijuma vaka skrives un nonemiet vaku.

4 |zceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to.
5 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un
elektronisko iekartu atkritumu savaksanas punktu.

Traucejummeklesana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kas var rasties, izmantojot
So ienci. Ja jus nevarat atrisinat problému, izmantojot talak noradito
informaciju, apmekléjiet www.philips.com/support, lai sanemtu biezi
uzdoto jautajumu sarakstu, vai sazinieties ar klientu apkalposanas centru
sava valstl.
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Traucéjumu novéersana

Probléma

lespéjamais célonis

Risinajums

Robots nesak tirnsanu péc
ieslégsanas/apturésanas
pogas nospiesanas.

Atkartoti uzladéjamais
akumulators ir tukss.

Uzladéjiet akumulatoru (skatiet nodalu
,Sagatavosana lietosanai”).

Magzais spraudnis joprojam ir
pievienots robota ligzdai.

Robots nedarbojas ar elektrotikla stravu.
Tas darbojas tikai ar ta uzladéjamo
akumulatoru. Tapéc pirms lietosanas
vienmér atvienojiet adapteri no robota un
elektrotikla.

Jaudas slédzis nav iestatits
ieslégta () pozicija.

Nospiediet jaudas slédzi. Nospiediet
ieslégsanas/apturésanas pogu uz robota
vai talvadibas pults, lai saktu tinsanu.

Atri mirgo bridinajuma
indikators.

lestrédzis viens vai abi ritenisi.

lestatiet jaudas slédzi izslégta pozicija.
|ztiriet pUkas, matinus, pavedienus vai
vadus, kas sakérusies ap ritenisu
balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu
birstes.

|ztiriet sanu birstes (skatiet nodalu
JTinsana un apkope”).

Nav uzlikts vai pareizi aizvérts
augséjais parsegs.

Kad augséjais parsegs nav uzlikts vai nav
pareizi aizvérts, robots nedarbojas. Pareizi
uzlieciet augséjo parsegu uz robota.

lestrédzis buferis.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu.
Paceliet robotu, lai atbrivotu ta buferi.
Novietojiet robotu neliela attaluma no
Skérsla un nospiediet
ieslégSanas/apturésanas pogu, lai tas
atsaktu tinsanu.

Robots tika pacelts tinsanas
laika.

Nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu.
Novietojiet robotu uz gridas. Péc tam
nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu,
lai robots atsaktu tinsanu.
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Risinajums

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu
sari ir saliekti vai izliekusies.

Uz bridi iemérciet birsti vai birstes silta
Udent. Ja sadi neizdodas atjaunot birstém
pareizo formu, nomainiet sanu birstes
(skatiet nodalu ,Nomaina”).

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

Iztiriet puteklu tvertnes filtru ar dranu vai
zobu birsti ar mikstiem sariem. Filtru un
puteklu tvertni var iztirit an parastu puteklu
sUcéju, izmantojot zemu stksanas jaudas
iestatijumu.

Ja filtru neizdodas iztirt ar birstiti vai
puteklu sGcéju, nomainiet filtru pret jaunu.
Filtru ieteicams nomainit vismaz reizi gada.

Suksanas atvere puteklu
tvertnes apaksa ir
nosprostota.

Iztiriet suksanas atveri (skatiet nodalu
,Tinsana un apkope”).

mati vai citi netirumi.

Notiriet priekséjo riteniti (skatiet nodalu
,Tinsana un apkope”).

Robots tira loti tumsu vai
Sspozu virsmu, kas aktivizé
nokrisanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neierastu
trajektoriju.

Nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu
un péc tam parvietojiet robotu uz gaisakas
krasas gridas segumu. Ja problému
neizdodas novérst ari uz gaisakam gridam,
ladzu, apmekléjiet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties ar
savas valsts klientu apkalposanas centru.

Robots tira gridu, kas spécigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparastu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai saules gaisma
nevarétu iespidét telpa. Varat an sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sasniedzis kalposanas laika
beigas.

Nomainiet akumulatoru (skatiet nodalu
,Nomaina”).

Talvadibas pults baterija
iztuksojas parak atri.

lespé&jams, neesat ievietojis
pareiza tipa bateriju.

Talvadibas pultij ir nepieciesama pogveida
baterija CR2025. Ja problému neizdodas
noverst, atveriet vietni
www.philips.com/support vai sazinieties ar
klientu apkalpo$anas centru sava valsti.
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Probléma

lespéjamais célonis

Risinajums

Robots parvietojas pa
apliem.

Robots darbojas rezima
tinsanai viena vieta.

Tair normala darbiba. Spiralveida tirisanu
var aktivizét ripigai tinsanai, ja uz gridas ir
konstatéts daudz netirumu. Ta ir arn dala
no automatiska tirisanas rezima. Péc
aptuveni vienas minutes robots atsak
parasto tirisanas trajektoriju. Varat an
apturét spiralveida rezZimu tinsanai, uz
talvadibas pults atlasot citu tirisanas
rezimu.

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Novietojiet dokstaciju cita vieta. Skatiet
nodalas ,Sagatavosana lietosanai” sadalu
,Dokstacijas uzstadisana”.

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 mindtes, lai
tas atgrieztos dokstacija.

Robots netika palaists no
dokstacijas.

Ja vélaties, lai péc tinsanas cikla robots
atgrieztos dokstacija, palaidiet to no
dokstacijas.

Robots pikst, kad tas ir

JUs méginiet uzladét robotu

Nospiediet jaudas slédzi, lai ieslégtu

dokstacija. ar jaudas slédzi izslégta robotu.
pozicija.

Kladu kodi

Kludas kods lespéjamais célonis  Risinajums

El lestrégusi ritenisi Nonemiet robotu no skérsla un nospiediet
ieslégsanas/apturésanas pogu, lai atsaktu
tinsanu.

E2 Augséjais parsegs vai Pareizi ielieciet puteklu nodalijumu un uzlieciet
puteklu tvertne nav augséjo parsegu uz robota. Kludas kods no
pareizi ievietota displeja pazud automatiski.

E3 lestrédzis buferis Nonemiet robotu no skérsla. Kladas kods no

displeja paztd automatiski.

E4 Robots pacelts no Nolieciet robotu atpakal uz gridas, lai klGdas
gridas. kods pazustu.

E5 Gnidas krasa ir parak Nolieciet robotu uz gaisakas gridas zonas.
tumsa Notiriet nokrisanas sensorus.

E6 Akumulators nav pareizi Izlasiet instrukcijas sadala ,Akumulatora

ievietots

ievietosana robota” nodala ,Pirms pirmas
lietosanas reizes”.

Uzlades klada

Parbaudiet, vai jaudas slédzis ir ieslégta
pozicija, kad robots atrodas dokstacija.
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Sveikiname jsigijus ,Philips* gaminj ir sveiki atvyke! Norédami pasinaudoti
visa ,Philips® silloma pagalba, savo gaminj uzregistruokite adresu

www.philips.com/welcome.

Bendrasis aprasymas

1 Dulkiy talpyklos dangtelio rankena
Dulkiy talpyklos dangtelis
Filtras

Dulkiy talpykla

Virsutinis dangtelis

Klaidy kody lentelé
Ventiliatorius

Buferis

Doko jutiklis

10 Maitinimo jungiklis

11 Priekinis ratukas

12 Soniniy $epetiy veleneéliai
13 Aukscio jutikliai

14 Ratukai

15 Siurbimo anga

16 ,TriActive® XL antgalis

17 Soniniai $epetiai

18 Sausy sluosciy fiksatoriai
19 Sausy sluosciy laikiklis

20 Sausos sluostes

21 Baterijos laikiklis

22 Nuotolinio valdymo pultas
23 Nematoma siena (FC8822)
24 Dokas

25 Adapteris

26 Mazas kistukas
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Ekranas ir nuotolinio valdymo pultas

Roboto ekranas
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Spiralinio rezimo indikatorius

Valymo palei sieng rezimo indikatorius
Zigzaginés trajektorijos rezimo indikatorius
Atsitiktinio rezimo indikatorius

Valymo laikas

Doko piktograma

Ventiliatoriaus grei¢io indikatorius
Dulkiy krepsio prisipildymo indikatorius
Garso jutiklis

10 ReZimo pasirinkimo mygtukas

11 Paleidimo ir stabdymo mysgtukas

12 Ventiliatoriaus greic¢io mygtukas
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Lietuviskai
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Nuotolinio valdymo pultas

1 Narsymo mygtukai ir paleidimo ir stabdymo mygtukas
@ 2 Valymo laiko mygtukai
@ © O 3 Valymo rezimo mygtukai

® 4 Ventiliatoriaus greicio mygtukai
pHipS 5 Doko mygtukas

@

@O O i ®

@@ @

Doko valdymo pultas

1 Ekranas su laiko, dienos ir programavimo indikatoriais
2 Reguliavimo ir nustatymo mygtukai

Kaip veikia jusy robotas

Ka jusy robotas valo
Siame robote jdiegtos funkcijos, kurios jj padaro tinkamu valytuvu,
padedanciu jums valyti savo namy grindis.
Sis robotas ypa¢ tinkamas valyti kietas grindis, kaip medines, plyteliy ar
linoleumo grindis. Gali kilti problemy valant minkstas grindis, kaip kilimus ar
demblius. Jei naudojate robotg ant kilimo ar demblio, pirma kartg bukite
netoliese, kad pamatytumeéte, ar robotas gali susidoroti su Sio tipo grindimis.
Robotui taip pat reikalinga prieziUra, kai naudojate jj ant labai tamsiy ar
blizganciy kiety grindy.

Kaip jusy robotas valo

Valymo sistema
Roboto 3 lygiy valymo sistema leidzia veiksmingai iSvalyti grindis.
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- Du roboto Soniniai Sepediai padeda robotui iSvalyti kampus ir pasienius.
Jie taip pat padeda pasalinti purva nuo grindy ir perkelti jj link jsiurbimo
angos.

- Roboto siurbimo galia surenka nesvarumus, kurie per siurbimo anga
patenka j dulkiy talpykla.

- Siurblyje yra laikiklis sausoms sluostéms, kuriomis dar geriau galite iSvalyti
kietas grindis.

Valymo trajektorijos

Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja automatines valymo
trajektorijas, kad optimaliai iSvalyty visas patalpos sritis. Naudojamos sios
valymo trajektorijos:

1 Z arba zigzagine trajektorija

2 Atsitiktine trajektorija

3 Trajektorija palei sieng
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4 Spiraline trajektorija
Automatiniu valymo rezimu robotas naudoja Sias trajektorijas fiksuota seka:
zigzago trajektorija, trajektorija palei sieng ir spiraline trajektorija.

Kai robotas uzbaigia Sig trajektorijy seka, jis vel pradeda judéti Z trajektorija.
Robotas toliau naudoja sig trajektorijy seka valyti patalpai, kol pakartotinai
jkraunama baterija ima sekti, arba kol yra iSjungiamas rankomis.

Jei robotas valydamas aptinka itin nesvarig sritj, jjungiamas spiralinis rezimas
ir ventiliatoriaus turbogreitis, kad buty kruopsciai pasalinti neSvarumai.

Pastaba. Taip pat kiekviena rezima galite jjungti patys, paspausdami
atitinkama nuotolinio valdymo pulto mygtuka. Rankomis pasirinkti rezimai
aktyvaus tik kelias minutes. Paskui robotas persijungia j atgal automatinio
valymo rezima.

ISsamesne informacijg zr. skyriaus ,Jusy roboto naudojimas* skirsnyje
,Valymo rezimai“.

Kaip robotas iSvengia aukscio skirtumy

Roboto apatinéje dalyje yra trys aukscio jutikliai. Siuos aukscio jutiklius jis
naudoja nustatyti aukscio skirtumus ir jy iSvengti, pvz., laiptiniy.

Pastaba. Normalu, kad robotas juda siek tiek uz aukscio skirtumo krasto, nes
priekinis aukscio jutiklis yra uz buferio.

Atsargiai! Kai kuriais atvejais aukscio jutikliai gali laiku neaptikti laiptinés
ar kity aukscio skirtumu. Todél atidziai stebékite robota pirmus kelis
naudojimo kartus ir kai jj naudojate Salia laiptinés ar kito aukscio
skirtumo. Svarbu reguliariai valyti aukscio jutiklius norint uztikrinti, kad
robotas ir toliau tinkamai aptiks aukscio skirtumus (instrukcijas zr.
skyriuje ,,Valymas ir prieziara“).

Pries naudojant pirma karta

Soniniy $epediy tvirtinimas

1 ISpakuokite Soninius Sepecius ir padékite apversta robotg ant stalo ar
grindy.

2 Uzdekite Soninius Sepecius ant roboto apatinéje puseje esanciy
veleneliy.
Pastaba. [sitikinkite, kad tinkamai uzdeéjote soninius Sepecius. Spauskite
juos ant veleneélio, kol isgirsite, kad jie spragteléje uzsifiksavo.
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Juostelés istraukimas iS nuotolinio valdymo pulto

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija. Si

baterija yra apsaugota apsaugine juostele, kurig pries naudojant reikia

iStraukti.

1 IStraukite baterijos apsaugine juostele is nuotolinio valdymo pulto
baterijos skyriaus. Dabar nuotolinio valdymo pultas paruostas naudoti.

Paruosimas naudoti

Doko montavimas

Jkrovimas

1 Maza adapterio kistuka jstatykite j doko lizda (1), o adapterj prijunkite prie
elektros lizdo sienoje (2).
- Doko ekranas jjungiamas.

2 Doka pastatykite ant horizontalaus, lygaus grindy pavirsiaus prie sienos.

Pastaba. [sitikinkite, kad aplink néra jokiy kliGciy ar aukscio skirtumy 80
cm priekyje, 30 cm desSingje ir 100 cm kaireje doko puseje.

Patarimas. Kad dokas tvirtai laikytysi pasirinktoje vietoje, jj prie sienos
pritvirtinkite sraigtais arba dviem dvipuses lipnios juostos juostelemis.

|kraunant pirma kartg ir roboto pakartotinai jkraunamai baterijai esant
visiskai iSeikvotai jkrovimas trunka keturias valandas.

Robota galite jkrauti dviem budais:

- doke rankomis arba automatiskai, naudojant;

- prijunge robota tiesiogiai prie elektros tinklo.

Pastaba. Kai pakartotinai jkraunama baterija visiSkai jkraunama, robotas
veikia iki 120 minuciy.
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|krovimas doke
1 Paspauskite maitinimo jungiklj, kad robotg jjungtumete.

2 Padékite robota ant jjungto doko.

3 Paleidimo ir stabdymo mygtukas pradeda mirkseéti.

Pastaba. Kadangi robota jkraunate pirma kartg, roboto ekrane rodomas
paleidimo indikatorius.

4 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir
stabdymo mygtukas Sviecia nuolat.

Automatinis jkrovimas naudojant

1 Kairobotas baigia valyti arba kai lieka tik 15 % baterijos jkrovos, jis
automatiskai ieSko doko jsikrauti. Kai robotas iesko doko, paleidimo ir
stabdymo mygtuko Sviesa tampa oranziné.

2 Kai pakartotinai jkraunama baterija yra visiskai jkrauta, paleidimo ir
stabdymo mygtukas Sviedia nuolat.
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Patalpos paruoSimas valyti

Pries paleisdami robotg valyti jsitikinkite, kad nuo grindy pakelete visus
isSmetytus ir duztandius daiktus. Taip pat nuo grindy pasalinkite visus
kabelius, laidus ir virves.

Roboto naudojimas

Paleidimas ir sustabdymas
1 Perjunkite maitinimo jungiklj roboto Sone j jjungimo padétj.
2 Paspauskite paleidimo ir stabdymo mygtuka.

- Galite paspausti roboto paleidimo ir stabdymo mygtuka.

- Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka nuotolinio
valdymo pulte.

3 Paleidimo ir stabdymo mygtukas sviecia nuolat ir robotas pradeda valyti.

4 Robotas valo automatiniu valymo rezimu, kol jo baterija pradeda iSsekti.

Automatiniu rezimu jis kartoja zigzago formos, atsitiktine, pasienio ir
spiraline trajektorijy sekas.

__E)_'./

-

Pastaba. Noredami pasirinkti atskirg rezima, paspauskite vieng is rezimo

mygtuky nuotolinio valdymo pulte. ISsamesne informacijg zr. skyriuje
,Valymo rezimo pasirinkimas*.
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5 Kai baterija pradeda issekti, paleidimo ir sustabdymo mygtuko sviesa
tampa oranzine, o robotas iesko doko, kad jsikrauty.

6 Taip pat galite paspausti paleidimo ir stabdymo mygtuka, kad
nutrauktuméte valymo eigg. Jei vél paspausite paleidimo ir stabdymo
mygtuka ir vis dar pakaks pakartotinai jkraunamos baterijos energijos,
robotas tes valyma automatinio valymo rezimu.

7 Kad robotas sugrijzty prie doko pries pradedant issekti pakartotinai
jkraunamai baterijai, nuotoliniame valdymo pulte paspauskite doko
mygtuka. Doko piktograma roboto ekrane jjungiama ir robotas grizta j
doka.

Valymo rezimo pasirinkimas

Be automatinio valymo rezimo, siame robote yra keturi atskiri valymo
rezimai, kuriy kiekvienas gali bati suaktyvintas paspaudus atitinkamga
nuotolinio valdymo pulto mygtuka.

Pastaba. Rankomis pasirinkti rezimai aktyvus tik kelias minutes. Paskui
robotas persijungia j atgal automatinio valymo rezima.

Z trajektorijos rezimas
Veikiant Z trajektorijos rezimui robotas valo patalpoje atlikdamas Z formos
kilpas, kad isvalyty didelj plota.

Atsitiktinis rezimas
Veikiant siam rezimui robotas valo patalpg jvairiomis trajektorijomis
judedamas tiesiai ir jstrizai.
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o @ Valymo palei sieng rezimas

Veikiant siam reZimui robotas juda palei patalpos sieng ir papildomai isvalo
vietas palei sienas.

Spiralinis rezimas

Siuo rezimu robotas juda spirale, kad i$valyty nedidele sritj. Jei dulkiy
aptikimo jutiklis aptinka neSvarumu, robotas automatiskai jjungia
,’@;. ventiliatoriaus turbogreitj.

Rankinis judéjimo reguliavimas

1 Naudodami rodykliy mygtukus auksciau, zemiau, kairéje ir desinéje nuo
paleidimo ir stabdymo mygtuko nuotolinio valdymo pulte reguliuokite
roboto judejima patalpoje.

Pastaba. Valdydami robotg rankomis bukite atsargUs arti aukscio
skirtumuy ir laiptiniy.

Pastaba. Siurbimo funkcija ir Soniniai Sepeciai veikia tik robotui judant
pirmyn. Mygtukai kairén, desinén ir atgal skirti tik roboto manevravimui.

Valymo laiko mygtuky naudojimas

) - Numatytai robotas valo automatiniu valymo rezimu, kol jo pakartotinai
@%‘@ jkraunama baterija pradeda issekti. Tada robotas automatiskai grjs j doka.
ggg Jei pasirinkote kurj nors kitg valymo laikg (Zr. toliau), galite perjungti atgal
ellel) j numatytajj rezima, paspausdami maksimalaus valymo laiko mygtuka

nuotoliniame valdiklyje.
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) - Kiti nuotolinio valdiklio valymo laiko mygtukai suteikia jums galimybe
@_%(9 EI D leisti robotui veikti atitinkamai 60, 45 ir 30 minuciy. Valymo laikui
oo29 pasibaigus robotas grizta j doka. Ekrane nusvis doko piktograma.
0006 | ”: - Jei nenorite, kad robotas grjzty j doka pasibaigus valymo laikui, dukart
rJ paspauskite valymo laiko mygtuka. Doko piktograma dingsta is ekrano.

Pasibaigus valymo laikui robotas sustoja.

Doko naudojimas

Laikrodzio laiko ir dienos nustatymas

Jei norite naudotis valymo programomis, pirmiausia doko ekrane turite
nustatyti laikrodzio laikg ir savaités diena.

Pastaba. Su toliau pateikiamais veiksmais susije paveikslai pateikiami Sio
vadovo galiniame virselyje.

1 Paspauskite atkirimo mygtuka. Pradés mirkséti nustatymo rezimo ir
laikrodzio laiko indikatoriai.

2 Vienag kartg paspauskite parinkimo mygtuka. Pradeda mirkséti valandy
indikatorius.

3 Naudodami doko mygtukus + ir - nustatykite valanda. Nustatyta valanda
bus parodyta ekrane.

4 Paspauskite parinkimo mygtuka, kad patvirtintumeéte nustatytg valanda.
Pradeda mirkséti minuciy indikatorius.

5 Pasinaudokite doko mygtukais + ir -, kad nustatytumeéte minutes. Ekrane
parodomos nustatytos minutes.

6 Paspauskite parinkimo mygtuka, kad patvirtintumeéte nustatytas minutes.
Pradeda mirkséti indikacija ,Su“ (sekmadienis).

7 Pasinaudokite doko mygtukais mygtukus + ir -, kad nustatytumeéte
dabartine savaités diena.

8 Paspauskite pasirinkimo mygtuka, kad patvirtintumete nustatyta savaités
diena.

9 Paspauskite nustatymo mysgtuka, kad patvirtintuméte laikrodzio laiko ir
savaités nustatyma. Nustatymo rezimo ir laikrodzio laiko indikatoriai
nustos mirkséti ir Svies nuolat.
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Valymo laiko programavimas

Jei nustatete laikg ir savaites dieng doko ekrane, galite programuoto jlsy
roboto valymo laika.

Pastaba. Su toliau pateikiamais veiksmais susije paveikslai pateikiami sio
vadovo galiniame virselyje.

Programavimo galimybes:

Indikacijos ekrane

Valymas kasdien

Sviedia visy savaites dieny rodmenys

Valymas darbo dienomis

Svie¢ia rodmenys nuo ,Mo* (pirmadienis) iki ,Fri
(penktadienis)

Valymas 2 dienas is eilés

Svie¢ia 2 dieny rodmenys, pvz., ,Fri“ (penktadienis) ir ,Sa*
(Sestadienis)

Valymas 1 dieng per savaite Sviedia pasirinktos dienos rodmuo

2| o@®

IOJOJOXO]
@OO® @
0006

@

1 Paspauskite atkarimo mygtuka. Pradés mirkséti nustatymo rezimo ir
valymo programos indikatoriai.

2 Vienag kartg paspauskite parinkimo mygtuka. Pradeda mirkséti valandy
indikatorius.

3 Pasinaudokite doko mygtukais + ir -, kad nustatytumeéte valanda. Ekrane
parodoma nustatyta valanda.

4 Paspauskite parinkimo mygtuka, kad patvirtintumeéte nustatytg valanda.
Pradeda mirkséti minuciy indikatorius.

5 Pasinaudokite doko mygtukais + ir -, kad nustatytumeéte minutes. Ekrane
parodomos nustatytos minutes.

6 Paspauskite parinkimo mygtuka, kad patvirtintumete nustatytas minutes.
Pradeda mirkseéti indikacija ,Su“ (sekmadienis).

7 Pasinaudokite doko mygtukais + ir -, kad perjungtumete valymo
programas (zr. anksc¢iau pateikta galimy programavimo parinkciy lentele).

8 Paspauskite pasirinkimo mygtuka, kad patvirtintumete pasirinkta
programa.

9 Paspauskite nustatymo mysgtuka, kad patvirtintuméte programavima.
Nustatymo rezimo ir valymo programos indikatoriai nustos mirkseéti ir
Svies nuolat.

10 Kai nustatote valymo programa, ekrane rodomas valymo programos
indikatorius ir pasirinkta diena ar dienos. Jei robotas veikia budé&jimo
rezimu, o jo pakartotinai jkraunama baterija visiskai jkrauta, jis valyma
pradés uzprogramuotu laiku uzprogramuotg dieng ar dienomis.

Ventiliatoriaus greic¢io mygtukai

Naudodami ventiliatoriaus grei¢io mygtukus galite padidinti ventiliatoriaus
greitj iki turbo arba jj iSjungti. Numatytasis nustatymas yra normalus
ventiliatoriaus greitis.

1 Paspauskite sj mygtuka, kad iSjungtumete ventiliatoriy.

2 Paspauskite sj mygtuka, kad jjungtumeéete ventiliatoriy normaliu greiciu.
3 Ventiliatoriaus mygtuku ,turbo® padidinamas ventiliatoriaus greitis.
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Atsakas j plojima

Atsakas j plojima jjungtas, kai robotas persijungia j laukimo rezima Siose
situacijose:

- kaijis nustoja valyti jvykus klaidai;

- kaijUs uzprogramuojate trumpa valymo laika;

- kaijis neranda doko per 20 minuciy.

Jei jis nematote roboto, galite jj rasti vieng karta suploje rankomis. Robotas
atsakys pyptelédamas ir visos piktogramos jo ekrane nusvis.

Sausy Sluosciy priedo naudojimas

Sausy sluosciy priedas yra funkcija, kuri suteikia galimybe valyti kietas
grindis sausomis sluostémis.

Pastaba. Jei naudojate sausojo valymo prieda, robotas gali susidurti su
sunkumais, vaziuodamas per slenkscius arba uzvaziuodamas ant audeklo
takeliy.

Sausy Sluosciy priedo paruoSimas naudoti

1 Robotg apverskite ir padékite jj ant grindy ar stalo.

2 Pasidekite sausa Sluoste ant stalo, o sausy sluosciy prieda ant sluostes
taip, kad fiksatoriai blty nukreipti j jus.

@ 3 Uzlenkite sausos Sluostes krastus ant priedo ir pritvirtinkite jas
paspausdami fiksatorius, kad jie baty jstatyti j angas.

4 Sausy Sluosciy priedo fiksatoriy jstatykite j angg salia ratuko viename
roboto Sone ir paspauskite, kad jis spragteléedamas uzsifiksuoty. Tada
Siuos veiksmus pakartokite kitoje puseje.

5 Robotg apverskite ir padeékite ant grindy ratukais zemyn, kad sausy
Sluosciy priedas liesty grindis.

Roboto naudojimas su sausy Sluosciy priedu

Pritvirtine sausy Sluosciy prieda galite naudoti robotg bet kuriuo rezimu ir
ant visy kiety grindy. Sausy sluosciy priedo nenaudokite ant kilimy ar
audeklo takeliy.
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Sausy Sluosc¢iy priedo nuémimas
2) 1 Sausy sluosciy prieda nuimkite iskart baige sluostyti grindis.
2 Robotg apverskite ir padékite jj ant grindy ar stalo.
3 Viengis sausy sluosciy priedo krasty pastumkite ratuko, esancio kitoje
roboto puséje, link, kad jj atlaisvintumeéte. Tada patraukdami nuimkite
prieda nuo roboto.

Nematomos sienos naudojimas (FC8822)

Baterijy jdéjimas j nematomaja sieng

Nematomajai sienai veikti reikia keturiy AA baterijy.

1 Paspauskite galinio dangtelio apacioje esancius du atleidimo fiksatorius
(1) ir pastumdami dangtelj aukstyn nuimkite jj nuo nematomosios sienos

Q).

2 ISimkite iS pakuotés keturias naujas AA baterijas ir jstatykite jas j
nematomosios sienos baterijy skyriy.

Pastaba. |sitikinkite, kad maitinimo elementy ,+* ir ,-* poliai nustatyti
reikiamomis kryptimis.

3 Uzstumkite galinj dangtelj atgal ant nematomosios sienos.
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Nematomosios sienos statymas, kad robotas sustoty

Nematomajg sieng galite naudoti, norédami neleisti robotui patekti j patalpa
arba sritj, j kurig nenorite jleisti roboto.

1 |renginj pastatykite toje vietoje, kurios robotas neturi kirsti, pvz., salia
atviry dury j patalpg, kuri yra uz roboto pasiekiamy riby.

2 Nematomaja siena jjunkite stumdomuoju jjungimo ir iSjungimo jungikliu
virsutineje jrenginio dalyje.
3 Paleiskite robota.

4 Kai robotas priartés prie nematomosios sienos, nematomosios sienos
lempute prades mirkséeti, o jrenginys skleis infraraudonosios Sviesos
spindulj. Siuo infraraudonosios $viesos spinduliu robotas priver¢iamas
pakeisti judéjimo kryptj ir judéti tolyn nuo nematomosios sienos.

Pastaba. Jei naudojate nematomaja sieng, reguliariai tikrinkite, ar baterijose
pakanka energijos. Galite tai padaryti, isjungdami virtualiajg siena ir vel jg
jjlungdami. Jei baterijose pakanka energijos, nematomosios sienos sviesos
diodas trumpai nusvinta.

Ve mm

Valymas ir prieziura

Roboto valymas

Kad palaikytuméte gerg roboto valymo veiksminguma, kartais turite reikia

nuvalyti aukscio jutiklius, ratukus, Soninius Sepecius ir siurbimo anga.

1 Padekite apversta robotg ant lygaus pavirsiaus

2 Norédami nuvalyti dulkes ar pUkus nuo aukscio jutikliy, naudokite
Sepetélj su minkstais Sereliais (pvz., danty sepetelj).
Pastaba. Svarbu, kad reguliariai valytuméte aukscio jutiklius. Jei aukscio
jutikliai neSvarus, robotas gali neaptikti aukscio skirtumy ar laiptiniy.
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3 Jei norite nuvalyti dulkes ar pukus nuo priekiniy ir Soniniy ratuky,
naudokite Sepetélj minkstais Seriais (pvz., danty sepetelj).

4 Jei norite isvalyti Soninius sepecius, suimkite juos uz Seriy ir traukdami
nuimkite.

5 Pasalinkite pukus, plaukus ir sidlus nuo velenéliy ir Soniniy Sepeciy
naudodami minkstg Sepetelj (pvz., danty sepetelj) arba sluoste.

6 Patikrinkite Soninius Sepecius ir apatine roboto dalj, ar néra kokiy nors
astriy daikty, kurie galety apgadinti grindis.

7 Atjunkite uzsifiksuojancias ,TriActive“ XL antgalio jungtis, jkise pirstus j
rodyklémis pazymetas vietas, ir nutraukite , TriActive® antgalj nuo roboto.

8 Valykite siurbimo anga minkstu sepetéliu (pvz., danty sepetéliu).
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9 Pasalinkite visg matoma purva is , TriActive® antgalio.

10 |statykite uZsifiksuojancius , TriActive* antgalio kablius j kiaurymes roboto
apacioje. |stumkite ,TriActive® antgalj atgal j vietg. Patikrinkite, ar antgalis
gali laisvai judéti kelis milimetrus aukstyn ir zemyn.

11 Vel uzdékite Soninius Sepecius ant roboto apatinéje puseje esandiy
veleneliy.

Dulkiy talpyklos istustinimas ir valymas

Kai dulkiy talpyklos prisipildymo indikatorius nuolat sviecia, istustinkite ir
isvalykite dulkiy talpykla.

1 |sitikinkite, kad maitinimo jungiklis yra iSjungimo padeétyje.

2 Nuimkite dangtelj.
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3 Patraukite dulkiy talpyklos dangtelio rankeng ir iskelkite dulkiy talpykla is
jos skyriaus.

Pastaba. Dulkiy talpykla iSimkite ir jdékite atgal atsargiai, kad
neapgadintumete variklio ventiliatoriaus menciy.

4 Atsargiai pakelkite dulkiy talpyklos dangtelj (1) ir iSimkite filtra (2).

5 Pakratykite dulkiy talpykla virs SiukSliadezes, kad jg istustintumete.
Sluoste ar danty $epeteliu minkstais Seriais isvalykite filtrg ir dulkiy
talpyklos vidy. Taip pat iSvalykite siurbimo anga dulkiy talpyklos apacioje.

Atsargiai! Neplaukite dulkiy talpyklos ir filtro vandeniu ar indaplovéje.

6 |deékite filtrg atgal j dulkiy talpyklg (1). Tada uzdékite dulkiy talpyklos
dangtelj (2).

7 |statykite dulkiy talpykla atgal j jos skyriy ir uzdékite ant roboto virsutinj
dangtelj.

Atsargiai! Visada jsitikinkite, kad filtras yra dulkiy talpykloje. Jei
naudosite robotg be filtro dulkiy talpykloje, variklis bus apgadintas.
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Priedy uzsakymas

Pakeitimas

Norédami jsigyti priedy ar atsarginiy daliy, apsilankykite
www.shop.philips.com/service arba kreipkites j ,Philips* platintojg. Taip pat
galite susisiekti su ,Philips* klienty aptarnavimo centru savo salyje
(kontaktinius duomenis zr. visame pasaulyje galiojancios garantijos
lankstinuke).

Filtro pakeitimas

Pakeiskite filtra, jei jis labai nesvarus ar apgadintas. Nauijg filtro rinkinj galite
uzsisakyti naudodami tipo numerj FC8066. Instrukcijas, kaip isimti filtra is
dulkiy talpyklos ir jj jstatyti, rasite skyriaus ,Valymas ir prieziGra“ skirsnyje
,Dulkiy talpyklos istustinimas ir valymas®.

Soniniy $epeciy keitimas

Kad baty uztikrinti tinkami valymo rezultatai, praéjus tam tikram laikui

pakeiskite Soninius Sepecius.

Visada pakeiskite soninius Sepecius, jei pastebite nusideveéjimo ar

apgadinimo zenkly. Mes taip pat rekomenduojame abu Soninius Sepecius

keisti tuo paciu metu. Atsarginiy Soniniy Sepeciy galite uzsisakyti kaip dalj

atsarginio rinkinio FC8068. Siame rinkinyje taip pat yra du filtrai ir trys sausos

Sluostes.

1 |sitikinkite, kad maitinimo jungiklis yra iSjungimo padetyje.

2 Jei norite pakeisti soninius Sepecius, suimkite senuosius sepecius uz seriy
ir patraukdami nuimkite.

3 Naujus soninius Sepecius jstatykite paspausdami.
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Sausy Sluosdiy pakeitimas
Galite uzsakyti naujy sausy sluosciy. Jos yra atsarginio rinkinio FC8068 dalis.
Siame atsarginiame rinkinyje taip pat yra du $oniniai $epeciai ir du filtrai.

Nuotolinio valdymo pulto baterijos keitimas

Nuotolinio valdymo pulte naudojama CR2025 monetos formos baterija.

Baterijg keiskite, kai robotas nebereaguoja j nuotolinio valdymo pulto

mygtuky paspaudimus.

1 Laikykite nuotolinio valdymo pulta apverstg. Spauskite atlaisvinimo
mygtuka ant baterijos laikiklio ir tuo pat metu nustumkite baterijos laikiklj
nuo nuotolinio valdymo pulto.

2 ISimkite iSeikvotg baterijg iS baterijos laikiklio ir j baterijos laikiklj jdékite
nauijg baterijg. Tada jstumkite baterijos laikiklj atgal j nuotolinio valdymo
pulta.

Pakartotinai jkraunamos baterijos keitimas

Pakartotinai jkraunama baterijg gali pakeisti tik kvalifikuoti prieziGros
inzinieriai. Perduokite robotg j jgaliotajj ,Philips* prieziGros centrg, kad buty
pakeista baterija, jei jums nebepavyksta jo jkrauti ar energija greitai baigiasi.
LPhilips® klienty aptarnavimo centro savo salyje kontaktinius duomenis Zr.
visame pasaulyje galiojancios garantijos lankstinuke.

Perdirbimas

Sis simbolis reikia, kad gaminio negalima ismesti kartu su jprastomis
buitinemis atliekomis (2012/19/ES).
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- Sis simbolis reiskia, kad $iame gaminyje yra jmontuotas pakartotinai
jkraunamas maitinimo elementas, kurio negalima iSmesti su jprastomis
buitineémis atliekomis (2006/66/EB). Mes primygtinai sillome perduoti
jasy gaminj j oficialy surinkimo punktg arba ,Philips* priezidros centrg,
kad pakartotinai jkraunama maitinimo elementg pasalinty specialistai.

- Laikykités jusy salyje galiojanciy taisykliy, kuriomis reglamentuojamas
atskiras elektros ir elektronikos gaminiy bei jkraunamy maitinimo
elementy surinkimas. Tinkamas tokiy gaminiy utilizavimas pades isvengti
neigiamo poveikio aplinkai ir zmoniy sveikatai.

Pakartotinai jkraunamos baterijos iSémimas

Ispéjimas. |lkraunama maitinimo elementg iSimkite tik tada, kai
iSmetate prietaisa. ISimdami maitinimo elementq uztikrinkite, kad
jis baty visiskai iSeikvotas.

Norédami iSimti pakartotinai jkraunama baterijg, laikykités tolesniy
instrukcijy. Taip pat galite perduoti robotg j ,Philips* prieziGros centrg, kad
isimty pakartotinai jkraunama baterija. Kreipkités j jusy salyje esantj ,Philips*
vartotojy aptarnavimo centra, kad gautumete netoli jUsy esancio priezitros
centro adresa.

1 Paleiskite robota i$ kokios nors vietos patalpoje, ne i§ doko.

2 Pries isimdami ir salindami pakartotinai jkraunama baterijg leiskite robotui
veikti tol, kol ji isseks, kad uztikrintumeéte, kad pakartotinai jkraunama
baterija visiskai iSeikvota.

3 Atsukite baterijos skyriaus dangtelio sraigtus ir nuimkite dangtel;.

4 |skelkite pakartotinai jkraunama baterijg ir atjunkite ja.
5 Nugabenkite robotg ir pakartotinai jkraunama baterijg j elektros ir
elektronikos atlieky surinkimo punkta.

Trik¢iy diagnostika ir Salinimas
Siame skirsnyje apibendrintos dazniausios problemos, su kuriomis galite

susidurti naudodami prietaisa. Jei toliau pateikta informacija nepades
iSspresti problemos, apsilankykite www.philips.com/support, ten rasite
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daznai uzduodamy klausimy sgrasg, arba kreipkités j savo salies klienty

aptarnavimo centra.

Trikciy diagnostika ir Salinimas

Problema

Galima priezastis

Sprendimas

Paspaudus jjungimo ir
iSjungimo mygtukg
robotas nepradeda valyti.

Pakartotinai jkraunama
baterija iSeikvota.

|kraukite pakartotinai jkraunama baterijg
(2r. skyriy ,Pasiruosimas naudoti®).

Mazas kistukas vis dar jkistas j
roboto lizda.

Robotas neveikia maitinamas i$ elektros
tinklo. Jis veikia tik maitinamas is savo
pakartotinai jkraunamos baterijos. Todel
pries naudodami visada atjunkite adapterj
nuo roboto ir elektros tinklo.

Maitinimo jungiklis
nenustatytas j jjungimo (1)
padétj.

Paspauskite maitinimo jungiklj. Noredami
pradéti valyti paspauskite paleidimo ir
stabdymo mygtukg ant roboto ar
nuotolinio valdymo pulte.

Daznai mirksi jspé&jimo
indikatorius.

Uzstrigo vienas arba abu
ratukai.

Maitinimo jungiklj nustatykite j isjungimo
padétj. Pasalinkite pUkus, plaukus, sitlus ar
laidg, apsivyniojusius apie ratuko pakaba.

Uzstrigo vienas arba abu
Soniniai Sepediai.

ISvalykite Soninius Sepecius (zr. skyriy
Valymas ir prieziara®).

Néra virsutinio dangtelio arba
jis netinkamai uzdarytas.

Kai nera virsutinio dangtelio arba jis
netinkamai uzdarytas, robotas neveikia.
Tinkamai uzdeékite virsutinj dangtelj ant
roboto.

Uzstrigo buferis.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Pakelkite robotg, kad buferis
atsilaisvinty. Padékite robotg atokiau nuo
kliaties ir paspauskite paleidimo ir
stabdymo mygtuka, kad jis testy valyma.

Robotas valant buvo
pakeltas.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka. Padekite robotg ant grindy. Tada
paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, kad robotas testy valyma.
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Problema

Galima priezastis

Sprendimas

Robotas tinkamai nevalo.

Vieno ar abiejy Soniniy
Sepecdiy Seriai yra sulenkti.

Siek tiek pamirkykite $epetj ar $epecius
Siltame vandenyje. Jei taip nepavyksta
atkurti tinkamos seriy formos, pakeiskite
Soninius Sepecius (zr. skyriy ,Pakeitimas®).

Dulkiy talpykloje esantis
filtras yra purvinas.

ISvalykite filtrg dulkiy talpykloje Sluoste
arba danty sepeteliu minkstais Seriais. Taip
pat galite valyti filtra ir dulkiy talpykla
paprastu dulkiy siurbliu, nustate nestipry
siurbima.

Jei valant Sepeteéliu ar dulkiy siurbliu
nepavyksta isvalyti filtro, pakeiskite filtrg
nauju. Mes patariame keisti filtrg bent kartg
per metus.

Uzsikimso dulkiy talpyklos
apacioje esanti siurbimo
anga.

ISvalykite siurbimo anga (Zr. skyriy
JValymas ir prieziara®).

Priekinis ratukas uzstrigo
apsivijus plaukams ar
kitokiam purvui.

ISvalykite priekinj ratuka (Zr. skyriy
,Valymas ir prieziara®).

Robotas valo labai tamsy
arba blizgantj pavirsiy ir
suveikia aukscio jutikliai. Dél
to robotas pradeda judéti
nejprasta trajektorija.

Paspauskite paleidimo ir stabdymo
mygtuka, tada perkelkite robota ant
Sviesesnes grindy dalies. Jei problema
neisnyksta ant Sviesesniy grindy,
apsilankykite www.philips.com/support
arba susisiekite su savo salies klienty
aptarnavimo centru.

Robotas valo grindis, kurios
gana stipriai atspindi saulés

Uztraukite uzuolaidas, kad saulés Sviesa
nepatekty j patalpa. Taip pat galite pradéti

Sviesa. Dél to suveikia aukscio valyti, kai saulés sviesa yra maziau ryski.

jutikliai ir robotas pradeda
judéti nejprasta trajektorija.

Pakartotinai jkraunamos
baterijos nebejmanoma

jkrauti arba ji labai greitai
iSsenka.

Baigési pakartotinai
jkraunamos baterijos
naudojimo laikas.

Pakeiskite pakartotinai jkraunama baterijg
(Zr. skyriy ,Pakeitimas*®).

Nuotolinio valdymo pulto
baterija iSsenka per
greitai.

Gali bati, kad jdejote
netinkamo tipo baterijg.

Nuotolinio valdymo pultui reikalinga
CR2025 monetos formos baterija. Jei
problema neisnyksta, apsilankykite
www.philips.com/support arba kreipkites j
savo Salies klienty aptarnavimo centra.
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Sprendimas

Robotas juda ratais.

Robotas veikia taskinio
valymo rezimu.

Tai normalu. Spiralinj rezima galima
aktyvinti aptikus daug purvo ant grindy,
kad bUty kruopsciai isvalyta. Tai taip pat
yra automatinio valymo rezimo dalis.
Praéjus mazdaug vienai minutei robotas
vel valo normalia trajektorija. Taip pat
galite sustabdyti spiralinj rezima,
pasirinkdami kitokj valymo rezima
nuotolinio valdymo pulte.

Robotas neranda doko.

Robotui nepakanka vietos

judeti link doko.

Bandykite padeéti doka kitoje vietoje. Zr.
,Doko montavimas* skyriuje ,Pasiruosimas
naudoti®.

Robotas vis dar aktyviai iesko.

Suteikite robotui apie 20 minudiy grizti j
doka.

Robotas nebuvo paleistas is

Jei norite, kad robotas grizty j doka po

doko. valymo ciklo, paleiskite jj is doko.
Robotas pypteli, kai jis Bandote jkrauti robota, Paspauskite maitinimo jungiklj, kad robota
patenka j doka. maitinimo jungikliui esant jjlungtumete.
iSjungtoje padeétyje.
Klaidy kodai
Klaidos kodas Galima priezastis Sprendimas

E1 Uzstrigo ratukai Patraukite robotg nuo klidties ir paspauskite
jjlungimo ir isjungimo mygtuka, kad jis testy
valyma.

E2 Netinkamai jstatytas Tinkamai uzdekite dulkiy talpykla ir virsutinj
virsutinis dangtelis ar dangtelj ant roboto. Klaidos kodas dingsta is
dulkiy talpykla ekrano automatiskai.

E3 Uzstrigo buferis Nuimkite robota nuo klilties. Klaidos kodas

dingsta is ekrano automatiskai.

E4 Robotas pakeltas nuo Padékite robotg ant grindy, kad klaidos kodas
grindy dingty.

E5 Per tamsi grindy spalva  Padékite robota ant Sviesesnés grindy srities.

Nuvalykite aukscio jutiklius.
E6 Netinkamai jstatyta Perskaitykite skyriaus ,Pakartotinai jkraunamos

baterija

baterijos jdéjimas j robota“ dalyje ,Pries
naudojant pirma karta® pateikiamas
instrukcijas.

Jkrovimo klaida

Patikrinkite, ar robotui esant doke maitinimo
jungiklis yra jjungimo padetyje.
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Introductie

Gefeliciteerd met uw aankoop en welkom bij Philips! Registreer uw product
op www.philips.com/welcome om optimaal gebruik te kunnen maken van
de door Philips geboden ondersteuning.

Algemene beschrijving

1 Handgreep van het deksel van de stofbak
Deksel van de stofbak
Filter

Stofbak

Bovenklep

Tabel met foutcodes
Ventilator

Bumper
Dockingstation-sensor

10 Voedingsschakelaar

11 Voorwiel

12 Assen voor zijborstels

13 Valsensoren

14 Wielen

15 Zuigopening

16 TriActive XL-mondstuk

17 Zijborstels

18 Bevestigingsblokjes voor droge doekjes
19 Houder voor droge doekjes
20 Droge doekjes

21 Batterijvak

22 Afstandsbediening

23 Onzichtbare muur (FC8822)
24 Dockingstation

25 Adapter

26 Kleine stekker

OoONOUTAN WN

Display en afstandsbediening

Display van de robot

P7e7e 909

EELEEEXXE]

NS

1 Indicator spiraalpatroon
Indicator muurvolgende modus
Indicator zigzagpatroon
Indicator willekeurige modus
Reinigingstijd
Dockingpictogram

Indicator ventilatorsnelheid
‘Stofbak vol’-indicator
Geluidssensor

10 Modusselectieknop

11 Start-/stopknop

12 Knop voor ventilatorsnelheid

OoONOUTAN WN

Nederlands
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Afstandsbediening
1 Navigatieknoppen en start/stop-knop
@ 2 Knoppen voor reinigingstijd
@ © O 3 Knoppen voor reinigingsmodi
® 4 Knoppen voor ventilatorsnelheid
pHiLIPS 5 Dockingknop

iﬁ
o®
o
9
©OE

Bedieningspaneel van dockingstation

1 Display met tijd, dag en programmeeraanduidingen
2 Knoppen aanpassen en instellen

Hoe uw robot werkt

Wat uw robot schoonmaakt

Deze robot is uitgerust met functies die hem zeer geschikt maken om u te
helpen bij het reinigen van de vloeren in uw huis.

De robot is speciaal geschikt voor het schoonmaken van harde vloeren,
zoals houten vloeren, tegelvloeren en ook laminaat- of linoleumvloeren. Er
kunnen problemen ontstaan bij het reinigen van zachte vloerbedekking,
zoals tapijt of losse vloerkleden. Als u de robot gebruikt op tapijt of losse
vloerkleden, blijff dan de eerste keer in de buurt om na te gaan of de robot
goed werkt op dit type vloerbedekking. De robot moet ook in de gaten
worden gehouden wanneer u deze gebruikt op zeer donkere of glimmende
harde vloeren.

Hoe uw robot schoonmaakt

Reinigingssysteem
De robot heeft een 3-fasenreinigingssysteem om uw vloeren efficiént
schoon te maken.
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- De twee zijborstels helpen de robot in hoeken en langs muren te
reinigen. Ze zorgen er ook voor dat vuil van de vloer wordt verwijderd en
naar de zuigopening toe wordt geborsteld.

- Door de zuigkracht van de robot wordt los stof opgenomen en via de
zuigopening naar de stofbak vervoerd.

- De robot wordt geleverd met een houder voor droge doekjes, zodat u
een harde vloer nog grondiger schoon kunt maken.

Reinigingspatronen

In de modus Automatisch reinigen maakt de robot gebruik van een
automatische reeks reinigingspatronen om elk gebied van de kamer
optimaal te reinigen. De volgende reinigingspatronen worden gebruikt:

1 Z-patroon of zigzagpatroon

2 Willekeurig patroon

3 Muurpatroon
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4 Spiraalvormig patroon

In de modus Automatisch reinigen gebruikt de robot deze patronen in een
vaste volgorde: Z-patroon, willekeurig patroon, muurvolgend patroon en
spiraalpatroon.

Wanneer de robot deze vaste reeks patronen heeft voltooid, begint de robot
weer van voren af aan met het Z-patroon. De robot blijft deze vaste reeks
van reinigingspatronen gebruiken om een ruimte te reinigen tot de accu
bijna leeg is of tot de robot handmatig wordt uitgeschakeld.

Als de robot tijdens de schoonmaakbeurt een bijzonder vuil gebied
signaleert, schakelt het apparaat over op de spiraalvormige modus en gaat
de ventilator op turbosnelheid draaien om te zorgen dat het vuil grondig
wordt verwijderd.

Opmerking: U kunt elke modus ook afzonderlijk selecteren door op de
desbetreffende knop op de afstandsbediening te drukken. een handmatig
geselecteerde modus is slechts enkele minuten actief. Daarna schakelt de
robot terug naar de modus Automatisch reinigen.

Raadpleeg het gedeelte 'Een reinigingsmodus selecteren' in het hoofdstuk
'Uw robot gebruiken' voor meer informatie.

Hoe uw robot hoogteverschillen vermijdt

De robot heeft drie valsensoren aan de onderkant. De robot gebruikt deze
valsensoren om hoogteverschillen, zoals een trap, te detecteren en te
vermijden.

Opmerking: het is normaal dat de robot zich bij een hoogteverschil iets over
de rand beweegt, omdat de valsensor aan de voorzijde zich achter de
bumper bevindt.

Let op: in bepaalde gevallen kunnen de valsensoren een trap of ander
hoogteverschil niet op tijd detecteren. Houd de robot daarom de eerste
paar keren dat u het apparaat gebruikt goed in de gaten, vooral wanneer
u de robot in de buurt van een trap of een ander hoogteverschil gebruikt.
Het is belangrijk dat u de valsensoren regelmatig schoonmaakt om ervoor
te zorgen dat de robot hoogteverschillen goed kan blijven detecteren (zie
het hoofdstuk 'Schoonmaken en onderhoud' voor instructies).

VOor het eerste gebruik

De zijborstels bevestigen

1 Pak de zijborstels uit en plaats de robot ondersteboven op een tafel of
op de vloer.
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' 2 Duw de zijborstels op de assen op de onderkant van de robot.

Opmerking: zorg ervoor dat u de zijborstels op de juiste manier bevestigt.
Duw de zijborstels op hun assen tot u ze op hun plaats hoort vastklikken.

Het beschermstrookje van de afstandsbediening verwijderen

De afstandsbediening werkt op een CR2025-knoopcelbatterij. De batterij

wordt beschermd met een beschermstrookje, dat moet worden verwijderd

voordat u het apparaat gebruikt.

1 Trek het beschermstrookje uit het batterijvak van de afstandsbediening.
De afstandsbediening is nu klaar voor gebruik.

Klaarmaken voor gebruik

Het dockingstation plaatsen

1 Steek de kleine stekker van het adaptersnoer in de aansluiting op het
dockingstation (1) en steek de adapter zelf in het stopcontact (2).
- Het display van het dockingstation gaat aan.

2 Plaats het dockingstation op een vlakke, horizontale vloer tegen de muur.

Opmerking: Zorg ervoor dat er geen obstakels of hoogteverschillen
aanwezig zijn binnen een gebied van 80 cm ten opzichte van de
voorkant van het dockingstation, 30 cm ten opzichte van de rechterkant
en 100 cm ten opzichte van de linkerkant.

Tip: Om ervoor te zorgen dat het dockingstation stevig op de gekozen
plaats blijft staan, kunt u het met schroeven of met twee strookjes
dubbelzijdig plakband aan de wand bevestigen.
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Wanneer u de robot voor de eerste keer oplaadt en de accu leeg is, duurt
het opladen vier uur.

Uw robot kan op twee manieren worden opgeladen:

- Via het dockingstation, handmatig of automatisch tijdens het gebruik
- Door de robot rechtstreeks aan te sluiten op het lichtnet

Opmerking: Wanneer de accu volledig is opgeladen, kan de robot maximaal
120 minuten reinigen.

Opladen op het dockingstation
1 Druk op de aan/uit-schakelaar om de robot in te schakelen.

2 Plaats de robot op het aangesloten dockingstation.

3 De start/stop-knop begint te knipperen.

Opmerking: Omdat dit de eerste keer is dat u de robot oplaadt, ziet u op
het display van de robot de opstartaanduiding.

4 Wanneer de accu volledig is opgeladen, gaat de start/stop-knop continu
branden.
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Automatisch opladen tijdens het gebruik

1 Wanneer de robot klaar is met reinigen of wanneer er nog maar 15% van
het accuvermogen over is, zoekt de robot automatisch het dockingstation
op om weer te worden opgeladen. Wanneer de robot het dockingstation
zoekt, wordt het lampje in de start/stop-knop oranje.

2 Wanneer de accu volledig is opgeladen, gaat de start/stop-knop continu
branden.

De kamer klaarmaken voor een schoonmaakbeurt

Haal alle losse en kwetsbare objecten van de vloer voordat u de robot start
voor de schoonmaakbeurt. Haal ook alle kabels, snoeren en draden van de
vloer.

Uw robot gebruiken

Starten en stoppen

1 Zet de aan/uit-schakelaar aan de zijkant van de robot in de 'aan’-stand.
2 Druk op de start/stop-knop.

- U kunt op de start/stop-knop op de robot drukken.

- U kunt ook op de start/stop-knop op de afstandsbediening drukken.
3 De start/stop-knop brandt continu en de robot begint met reinigen.
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4 De robot maakt schoon in de modus Automatisch reinigen tot de accu
leeg begint te raken. In de modus Automatisch reinigen volgt de robot
herhaalde reeksen van patronen in deze volgorde: Z-patroon, willekeurig
patroon, muurvolgend patroon en spiraalpatroon.

Opmerking: Als u een afzonderlijke modus wilt selecteren, drukt u op een
van de modusknoppen op de afstandsbediening. Zie het gedeelte 'Een
reinigingsmodus selecteren' voor meer informatie.

5 Wanneer de accu bijna leeg is, brandt de start/stop-knop oranje en gaat
de robot op zoek naar het dockingstation om te worden opgeladen.

6 U kunt ook op de start/stop-knop op de afstandsbediening drukken om
de schoonmaakbeurt te onderbreken of te beéindigen. Als u nogmaals
op de start/stop-knop drukt en er zit nog genoeg energie in de accu, blijft
de robot stofzuigen in de modus Automatisch reinigen.

7 Als u wilt dat de robot terugkeert naar het dockingstation voordat de
accu bijna leeg is, drukt u op de dockingknop op de afstandsbediening.
Het dockingpictogram wordt op het display weergegeven en de robot
keert terug naar het dockingstation.

Een reinigingsmodus selecteren

Naast de modus Automatisch reinigen heeft deze robot vier afzonderlijke
reinigingsmodi die elk kunnen worden geactiveerd door op de
desbetreffende knop op de afstandsbediening te drukken.

Opmerking: een handmatig geselecteerde modus is slechts enkele minuten
actief. Daarna schakelt de robot terug naar de modus Automatisch reinigen.

Z-patroonmodus
In deze modus reinigt de robot door Z-vormige lussen door de kamer te
maken om zo grote gebieden te reinigen.
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Willekeurige modus

In deze modus reinigt de robot de vloer in een gemengd patroon van rechte
en kruislingse bewegingen.

Muurvolgende modus

In deze modus volgt de robot de muren van de kamer om het gebied naast
de muren een extra schoonmaakbeurt te geven.

Spiraalpatroon

In deze modus maakt de robot spiraalvormige bewegingen om een klein
oppervilak te reinigen. Als de stofsensor vuil detecteert, zet de robot de
ventilator automatisch op turbosnelheid.

De robot besturen

1 Met de pijltoetsen op de afstandsbediening, die zich onder en boven de
start/stop-knop en links en rechts daarvan bevinden, kunt u de robot
besturen en door de kamer laten rijden.

Opmerking: Wees voorzichtig wanneer u de robot handmatig bestuurt in
de buurt van een hoogteverschil of een trap om te voorkomen dat de
robot valt.

Opmerking: De stofzuigfunctie en de zijborstels van de robot werken
alleen als u de robot vooruit laat rijden. De pijltoetsen voor bewegingen
naar links, naar rechts of achteruit, zijn alleen bedoeld voor het
manoeuvreren van de robot.
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De knoppen voor de reinigingstijd gebruiken

o) - De robot maakt standaard schoon in de modus Automatisch reinigen,
@%’@ totdat de accu bijna leeg is. De robot keert dan automatisch terug naar
g@g het dockingstation. Als u een van de andere reinigingstijden (zie
000® hieronder) hebt geselecteerd, kunt u teruggaan naar de standaardmodus

door op de knop voor de maximale reinigingstijd te drukken.

Met de andere knoppen voor de reinigingstijd op de afstandsbediening
kunt u de robot respectievelijk 60, 45 of 30 minuten laten reinigen. Als de
reinigingstijd is verstreken, keert de robot terug naar het dockingstation.
Het dockingpictogram op het display gaat branden.

Als u niet wilt dat de robot terugkeert naar het dockingstation aan het
einde van de reinigingstijd, druk dan twee keer op de knop voor de
reinigingstijd. Het dockingpictogram verdwijnt van het display. Als de
reinigingstijd is verstreken, stopt de robot.

Knoppen op het dockingstation

Tijd en dag van de klok instellen

Als u reinigingsprogramma’s wilt gebruiken, moet u eerst de tijd en de dag
van de week instellen op het display van het dockingstation.

Opmerking: De afbeeldingen bij de onderstaande stappen vindt u op de
uitklapbare pagina's achter in deze gebruiksaanwijzing.

1 Druk op de instelknop. De aanduidingen voor de instelmodus en de
kloktijd gaan knipperen.

2 Druk eenmaal op de selectieknop. De uuraanduiding begint te knipperen.

3 Stel met de + en - knoppen op het dockingstation het uur in. Het
ingestelde uur verschijnt op het display.

4 Druk op de selectieknop om het ingestelde uur te bevestigen. De
minutenaanduiding begint te knipperen.

5 Gebruik de + en - knoppen op het dockingstation om de minuten in te
stellen. De ingestelde minuten verschijnen op het display.

6 Druk op de selectieknop om de ingestelde minuten te bevestigen. De
aanduiding ‘Su’ voor zondag begint te knipperen.

7 Stel met de + en - knoppen op het dockingstation de huidige dag van de
week in.

8 Druk op de selectieknop om de dag te bevestigen.

9 Druk op de instelknop om de ingestelde kloktijd en dag van de week te
bevestigen. De aanduidingen voor de instelmodus en de kloktijd stoppen
met knipperen en blijven nu continu branden.
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Reinigingstijden programmeren
Als u de tijd en de dag van de week op het display van het dockingstation
hebt ingesteld, kunt u de reinigingstijden voor de robot programmeren.

Opmerking: De afbeeldingen bij de onderstaande stappen vindt u op de
uitklapbare pagina's achter in deze gebruiksaanwijzing.

De volgende programmaopties zijn beschikbaar:

Programma

Aanduidingen op het display

Elke dag schoonmaken

Alle dagaanduidingen zijn ingeschakeld

Schoonmaken op weekdagen Aanduidingen Mo (maandag) tot en met Fri (vrijdag) zijn

ingeschakeld

Schoonmaken op twee
opeenvolgende dagen

Aanduidingen van twee dagen zijn ingeschakeld, bijvoorbeeld
Fri (vrijdag) en Sa (zaterdag)

Eén dag per week schoonmaken Aanduiding van geselecteerde dag is ingeschakeld

1

Druk op de instelknop. De aanduidingen voor de instelmodus en het
reinigingsprogramma gaan knipperen.

Druk eenmaal op de selectieknop. De uuraanduiding begint te knipperen.
Gebruik de + en - knoppen op het dockingstation om het uur in te stellen.
Het ingestelde uur verschijnt op het display.

Druk op de selectieknop om het ingestelde uur te bevestigen. De
minutenaanduiding begint te knipperen.

Gebruik de + en - knoppen op het dockingstation om de minuten in te
stellen. De ingestelde minuten verschijnen op het display.

Druk op de selectieknop om de ingestelde minuten te bevestigen. De
aanduiding 'Su’ voor zondag begint te knipperen.

Gebruik de + en - knoppen op het dockingstation om tussen
reinigingsprogramma'’s te schakelen (zie de tabel hierboven voor de
beschikbare programmaopties).

Druk op de selectieknop om het geselecteerde programma te bevestigen.
Druk op de instelknop om het programma te bevestigen. De
aanduidingen voor de instelmodus en het reinigingsprogramma stoppen
met knipperen en blijven nu continu branden.

10 Wanneer u een reinigingsprogramma hebt ingesteld, ziet u op het display

de aanduiding voor het reinigingsprogramma en de geselecteerde dag of
dagen. Als u de robot op stand-by laat staan en de accu volledig is
opgeladen, begint het apparaat op de geprogrammeerde dag of dagen,
op de geprogrammeerde tijd, met reinigen.
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Knoppen voor ventilatorsnelheid

Met de knoppen voor ventilatorsnelheid kunt u de ventilatorsnelheid
verhogen naar de turbostand of de ventilator uitschakelen. De
standaardinstelling is normale ventilatorsnelheid.

1 Druk op deze knop om de ventilator uit te schakelen.
2 Druk op deze knop om de ventilator op normale snelheid in te schakelen.
3 Met de turboknop kunt u de ventilatorsnelheid verhogen.

Klapreactie

De klapreactie wordt ingeschakeld wanneer in de volgende situaties de
slaapmodus van de robot wordt geactiveerd:

- wanneer de robot stopt met schoonmaken door een fout

- wanneer u een korte reinigingstijd hebt geprogrammeerd

- wanneer de robot het dockingstation niet binnen 20 minuten kan vinden
Als u de robot niet ziet, kunt u de robot terugvinden door één keer in uw
handen te klappen. De robot gaat nu piepen en alle pictogrammen op het
display gaan branden.

Het hulpstuk voor droge doekjes gebruiken

Het hulpstuk voor droge doekjes is een functie waarmee u harde vloeren
kunt reinigen met droge doekjes.

Opmerking: Als u het hulpstuk voor droge doekjes gebruikt, kan de robot
mogelijk niet over drempels heen of op tapijten komen.

Het hulpstuk voor droge doekjes klaarmaken voor gebruik

1 Keer de robot ondersteboven op de vloer of op een tafel.

2 Legeen droge doek op tafel en plaats het hulpstuk op de doek met de
bevestigingspunten naar u toe.

3 Vouw beide uiteinden van de droge doek om het hulpstuk heen en duw
de bevestigingsblokjes in de uitsparingen.
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4 Plaats het bevestigingspunt van het hulpstuk voor droge doekjes in de
opening pal achter het wiel aan één kant van de robot en duw door
totdat u de vergrendelingsklik hoort. Herhaal deze stappen vervolgens
aan de andere kant.

5 Draai de robot om en zet het apparaat met de wielen op de vloer. Het
hulpstuk met het droge doekje raakt nu de vloer.

De robot gebruiken met het hulpstuk voor droge doekjes
Wanneer het hulpstuk voor droge doekjes is bevestigd, kunt u de robot in
elke modus en op alle harde vloeren gebruiken. Gebruik het hulpstuk niet
op tapijt of vloerkleden.

Het hulpstuk voor droge doekjes verwijderen

1 Verwijder het hulpstuk zodra de vloer is gereinigd.

2 Keer de robot ondersteboven op de vioer of op een tafel.

3 Druk een van de uiteinden van het hulpstuk in de richting van het wiel
aan de andere kant van de robot om het hulpstuk te ontgrendelen. Haal
vervolgens het hulpstuk van de robot.

De onzichtbare muur gebruiken (FC8822)

De batterijen in de onzichtbare muur plaatsen

De onzichtbare muur werkt op vier AA-batterijen.
1 Druk op de twee lipjes onder aan het klepje aan de achterkant (1) en
schuif het klepje naar boven en uit de onzichtbare muur (2).

2 Neem vier nieuwe AA-batterijen uit de verpakking en plaats ze in het
batterijvak van de onzichtbare muur.

Opmerking: Zorg ervoor dat de pluspolen en minpolen van de batterijen
in de juiste richting wijzen.
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3 Schuif het klepje terug op de onzichtbare muur.

De onzichtbare muur plaatsen om de robot tegen te houden
U kunt de onzichtbare muur gebruiken om te voorkomen dat de robot een
kamer of een bepaald gebied binnengaat.

1 Plaats het apparaat op een plek waar u de robot wilt tegenhouden,
bijvoorbeeld bij een open deur naar een kamer waarin u de robot niet
wilt gebruiken.

2 Schakel de onzichtbare muur in met de aan/uit-knop boven op het
apparaat.
3 Start de robot.

J_I 4 Wanneer de robot te dicht bij de onzichtbare muur komt, begint het
@) lampje op de onzichtbare muur te knipperen en zendt de onzichtbare
=, muur een bundel infraroodlicht uit. Door deze bundel infraroodlicht

] -‘-*'\ verandert de robot van koers en beweegt hij van de onzichtbare muur

™ vandaan.

v
1
) Opmerking: Als u de onzichtbare muur gebruikt, dient u regelmatig te
];I v m controleren of de batterijen nog voldoende energie bevatten. U kunt dit
controleren door de onzichtbare muur uit en weer in te schakelen. Als de
batterijen voldoende energie bevatten, gaat de LED op de onzichtbare muur
kort branden.

Schoonmaken en onderhoud

De robot schoonmaken
Om te zorgen dat de robot goed blijft werken, moet u de valsensoren, de
wielen, de zijborstels en de zuigopening van tijd tot tijd schoonmaken.
1 Plaats de robot ondersteboven op een vlakke ondergrond.
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Gebruik een borstel met zachte borstelharen (zoals een tandenborstel)
om stof of pluisjes van de valsensoren te verwijderen.

Opmerking: Het is belangrijk om de valsensoren regelmatig te reinigen.
Als de valsensoren namelijk vuil zijn, kan de robot mogelijk geen
hoogteverschil of trap meer detecteren.

Gebruik een borstel met zachte borstelharen (zoals een tandenborstel)
om stof of pluisjes van het voorwiel en de zijwielen te verwijderen.

Om de Zijborstels schoon te maken, trekt u ze aan de borstelharen uit de
assen.

Gebruik een zachte borstel (zoals een tandenborstel) of een doek om
pluisjes, haren en draden van de as en van de zijborstel te verwijderen.
Controleer de zijborstels en de onderkant van de robot op scherpe
voorwerpen die schade aan uw vloer kunnen toebrengen.

Ontgrendel de klikverbindingen van het TriActive XL-mondstuk door uw
vingers op de met pijlen gemarkeerde plekken te plaatsen en trek
vervolgens het TriActive-mondstuk van de robot.
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8 Maak de zuigopening schoon met een zachte borstel (bijvoorbeeld een
tandenborstel).

9 Verwijder alle zichtbare vuil van het TriActive-mondstuk.

10 Plaats de haakjes van het TriActive-mondstuk in de gaatjes onder in de
robot. Duw het TriActive-mondstuk weer terug in de juiste positie.
Controleer of het mondstuk een paar millimeter vrijelijk op en neer kan
bewegen.

11 Duw de zijborstels terug op de assen aan de onderkant van de robot.

De stofbak legen en schoonmaken

Maak de stofbak leeg en maak deze schoon wanneer de aanduiding voor
een volle stofbak continu brandt.

1 Zorg ervoor dat de aan/uit-schakelaar in de 'uit'-stand staat.
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2 Verwijder de lichtkap.

3 Trek de handgreep van het stofbakdeksel omhoog en til de stofbak uit
het stofbakcompartiment.

Opmerking: Wanneer u de stofbak uit de robot haalt of terugplaatst, moet
u er goed op letten dat u de bladen van de motorventilator niet
beschadigt.

4 Til het deksel voorzichtig van de stofbak (1) en haal het filter eruit (2).

5 Schud de stofbak leeg boven een afvalbak. Maak het filter en de
binnenkant van de stofbak schoon met een doek of een tandenborstel
met zachte borstelharen. Maak ook de zuigopening schoon onder in de
stofbak.

Let op: Maak de stofbak en het filter niet schoon met water en plaats
deze onderdelen ook niet in de vaatwasmachine.

6 Plaats het filter terug in de stofbak (1). Plaats vervolgens het deksel op de
stofbak (2).
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7 Plaats de stofbak terug in het stofbakcompartiment en plaats de
bovenklep terug op de robot.

Let op: Controleer altijd of het filter aanwezig is binnen in de stofbak.
Als u de robot gebruikt zonder filter in de stofbak, raakt de motor
beschadigd.

Accessoires bestellen

Ga naar www.shop.philips.com/service of uw Philips-dealer om
accessoires of reserveonderdelen aan te schaffen. U kunt ook contact
opnemen met het Philips Consumer Care Centre in uw land (zie de
meegeleverde wereldwijde garantieverklaring voor contactgegevens).

Onderdelen vervangen

Het filter vervangen

Vervang het filter als het erg vies of beschadigd is. U kunt een nieuwe
filterset bestellen via typenummer FC8066. Raadpleeg het gedeelte 'De
stofbak legen en schoonmaken' van het hoofdstuk 'Schoonmaken en
onderhoud' voor instructies voor het verwijderen van het oude filter en het
plaatsen van een nieuw filter in de stofbak.

De zijborstels vervangen

Vervang de zijborstels na een tijd om ervoor te zorgen dat de robot goed

blijft schoonmaken.

vervang de zijborstels altijd als ze tekenen van slijtage vertonen of

beschadigd zijn geraakt. We raden u ook aan om beide borstels op

hetzelfde moment te vervangen. U kunt reserve-zijborstels bestellen als

onderdeel van vervangingsset FC8068. Deze set bevat ook twee filters en

drie droge doekjes.

1 Zorg ervoor dat de aan/uit-schakelaar in de 'uit'-stand staat.

2 Om de zijborstels te vervangen, trekt u ze aan de borstelharen uit de
assen.
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3 Duw nu de nieuwe zijborstels op de assen.

Droge doekjes vervangen

Indien nodig kunt u nieuwe droge doekjes bestellen. Droge doekjes zijn
onderdeel van vervangingskit FC8068. Deze vervangingskit bevat ook twee
zijborstels en twee filters.

De batterij van de afstandsbediening vervangen

De afstandsbediening werkt op een CR2025-knoopcelbatterij. Vervang de
batterij als de robot niet meer reageert wanneer u op de knoppen van de
afstandsbediening drukt.

Houd de afstandsbediening ondersteboven. Druk op de ontgrendelknop
op de batterijnouder en schuif tegelijkertijd de batterijhouder uit de
afstandsbediening.

Haal de lege batterij uit de batterijnouder en plaats een nieuwe batterij in
de batterijhouder. Schuif vervolgens de batterijhouder weer terug in de
afstandsbediening.

De accu van de robot vervangen

De accu van de robot mag alleen worden vervangen door gekwalificeerde
onderhoudstechnici. Breng de robot naar een door Philips geautoriseerd
servicecentrum om de accu te laten vervangen wanneer u de accu niet meer
kunt opladen of wanneer de accu snel leegraakt. U kunt de
contactgegevens van het Philips Consumer Care Center in uw land vinden in
de meegeleverde internationale garantieverklaring.
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Recyclen

- Dit symbool betekent dat dit product niet samen met het gewone
huishoudelijke afval mag worden weggegooid (2012/19/EU).

- Dit symbool betekent dat dit product een ingebouwde oplaadbare
batterij bevat die niet samen met het gewone huishoudelijke afval mag
worden weggegooid (2006/66/EC). Wij raden u aan om uw product in te
leveren bij een officieel inzamelpunt of een Philips servicecentrum zodat
een professional de oplaadbare batterij kan verwijderen.

- Volg de in uw land geldende regels voor de gescheiden inzameling van
elektrische en elektronische producten en accu’s. Als u oude producten
correct verwijdert, voorkomt u negatieve gevolgen voor het milieu en de
volksgezondheid.

De oplaadbare batterij verwijderen

Waarschuwing: Verwijder de accu alleen wanneer u het apparaat
weggooit. Zorg ervoor dat de accu helemaal leeg is wanneer u
deze verwijdert.

Volg de onderstaande instructies om de accu te verwijderen. U kunt de

robot ook naar een servicecentrum van Philips brengen om de accu te laten

verwijderen. Neem contact op met het Philips Consumer Care Center in uw

land voor het adres van een servicecentrum bij u in de buurt.

1 Start de robot op een plaats ergens in de kamer en niet vanuit het
dockingstation.

2 Laat de robot werken tot de accu leeg is om ervoor te zorgen dat de accu
volledig leeg is voordat u deze verwijdert en inlevert.

3 Draai de schroeven van het deksel van het accuvak los en verwijder het
deksel.
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elektronisch afval.

Problemen oplossen

4 Til de accu uit de robot en koppel de accu los.
5 Breng de robot en de accu naar een inzamelpunt voor elektrisch en

In dit hoofdstuk worden in het kort de meest voorkomende problemen
behandeld die zich kunnen voordoen tijdens het gebruik van het apparaat.
Als u het probleem niet kunt oplossen met behulp van de onderstaande
informatie, gaat u naar www.philips.com/support voor een lijst met
veelgestelde vragen of neemt u contact op met het Consumer Care Center

in uw land.

Problemen oplossen

Probleem Mogelijke oorzaak

Oplossing

De robot begint niet met  De accu is leeg.
stofzuigen als ik op de

Laad de accu op (zie het hoofdstuk
'Klaarmaken voor gebruik').

start/stop-knop druk.
De kleine stekker zit nog in de

aansluiting op de robot.

De robot werkt niet op het lichtnet. De
robot werkt alleen op zijn accu. Koppel
daarom altijd de adapter los van de robot
en het lichtnet voordat u de robot gaat
gebruiken.

De aan/uit-schakelaar staat
niet in de 'aan’-stand ().

Druk op de aan/uit-schakelaar. Druk op de
start/stop-knop op de robot of op de
afstandsbediening om het stofzuigen te
starten.
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Oplossing

De
waarschuwingsindicator
knippert snel.

Een of beide wielen zitten
vast.

Zet de aan/uit-schakelaar in de 'uit'-stand.
Verwijder de pluisjes, haren of draden die
zich rond de ophanging van het wiel
hebben opgehoopt.

Een of beide zijborstels zitten
vast.

Maak de zijborstels schoon (zie het
hoofdstuk 'Schoonmaken en onderhoud').

De bovenklep ontbreekt of is
niet goed gesloten.

Als de bovenklep ontbreekt of is niet goed
is gesloten, werkt de robot niet. Plaats de
bovenklep op de juiste manier op de
robot.

De bumper zit klem,
bijvoorbeeld onder een
obstakel of tussen een
obstakel en de muur.

Druk op de start/stop-knop. Til de robot
van de vloer, zodat de bumper weer vrij
komt. Plaats de robot weer op de vloer op
enige afstand van het obstakel en druk op
de start/stop-knop, zodat de robot
verdergaat met schoonmaken.

De robot is opgetild tijdens
het reinigen.

Druk op de start/stop-knop. Plaats de
robot op de vloer. Druk vervolgens op de
start/stop-knop om te zorgen dat de robot
verdergaat met schoonmaken.
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Oplossing

De robot maakt niet goed
schoon.

De borstelharen van een of
beide zijborstels zijn
verbogen of geknakt.

Laat de borstel of borstels enige tijd
weken in warm water. Als de borstels
hierdoor hun oorspronkelijk vorm niet
terugkrijgen, vervangt u de zijborstels (zie
het hoofdstuk 'Onderdelen vervangen').

Het filter in de stofbak is vuil.

Reinig het filter in de stofbak met een
doek of een tandenborstel met zachte
borstelharen. U kunt het filter en de
stofbak ook schoonmaken met een
gewone stofzuiger, op een lage zuigstand.

Als u het filter niet kunt schoonmaken met
een borstel of een gewone stofzuiger,
moet u het oude filter vervangen door een
nieuw filter. We adviseren u het filter ten
minste één keer per jaar te vervangen.

De zuigopening in de
onderkant van de stofbak is
verstopt.

Maak de zuigopening schoon (zie het
hoofdstuk 'Schoonmaken en onderhoud').

Het voorwiel is door haar of
ander vuil geblokkeerd.

Maak het voorwiel schoon (zie het
hoofdstuk 'Schoonmaken en onderhoud').

De robot reinigt een zeer
donker of glanzend
oppervlak, waardoor de
valsensoren worden
geactiveerd. Daardoor
beweegt de robot in een
ongebruikelijk patroon.

Druk op de start/stop-knop en verplaats
de robot naar een lichter gekleurd
gedeelte van de vloer. Blijft het probleem
zich ook voordoen op lichter gekleurde
vloeren, ga dan naar
www.philips.com/support of neem contact
op met het Consumer Care Center in uw
land.

De robot reinigt een vloer die
zonlicht heel sterk
weerspiegelt. Hierdoor
worden de valsensoren
geactiveerd en beweegt de
robot zich in een
ongebruikelijk patroon.

Sluit de gordijnen om te voorkomen dat er
zonlicht op de vloer valt. U kunt het
schoonmaken ook starten wanneer het
zonlicht minder fel is.

De accu kan niet meer
worden opgeladen of
raakt erg snel leeg.

De accu heeft het einde van
zijn levensduur bereikt.

Vervang de accu (zie het hoofdstuk
'Onderdelen vervangen').

De batterij van de
afstandsbediening raakt
te snel leeg.

U hebt mogelijk niet het juiste
type batterij geplaatst.

Voor de afstandsbediening hebt u een
CR2025-knoopcelbatterij nodig. Blijft het
probleem zich voordoen, ga dan naar
www.philips.com/support of neem contact
op met het Consumer Care Center in uw
land.
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Oplossing

De robot beweegt zich in
cirkels.

De robot bevindt zich in de
modus voor plaatselijke
reiniging.

Dit is normaal gedrag. De modus
Spiraalpatroon kan worden geactiveerd
voor een grondige reiniging wanneer er
veel vuil is gedetecteerd op de vloer. Deze
modus maakt ook deel uit van de modus
Automatisch reinigen. Na ongeveer een
minuut hervat de robot zijn normale
reinigingspatroon. U kunt de modus
Spiraalpatroon ook stoppen door een
andere reinigingsmodus te selecteren op
de afstandsbediening.

De robot kan het
dockingstation niet
vinden.

Eris niet genoeg ruimte voor  Zet het dockingstation op een andere

de robot om richting het

plaats neer. Raadpleeg het gedeelte 'Het

dockingstation te navigeren.  dockingstation plaatsen' van het

hoofdstuk 'Klaarmaken voor gebruik'.

De robot zoekt nog steeds
actief.

Geef de robot ongeveer 20 minuten de tijd
om terug te keren naar het dockingstation.

De robot is niet gestart vanuit  Als u wilt dat de robot terugkeert naar het

het dockingstation.

dockingstation na een schoonmaakbeurt,
moet u de robot starten vanuit het
dockingstation.

De robot piept wanneer
hij zich op het
dockingstation bevindt.

U probeert de robot op te
laden terwijl de aan/uit-
schakelaar in de 'uit'-stand
staat.

Druk op de aan/uit-schakelaar om de
robot in te schakelen.

Foutcodes

Foutcode Mogelijke oorzaak Oplossing

E1 Wielen zitten vast Verwijder de robot van het obstakel en druk op
de start/stop-knop om verder te reinigen.

E2 De bovenklep of de Plaats de stofbak en de bovenklep op de juiste
stofbak is niet goed manier. De foutcode verdwijnt automatisch
geplaatst van het display.

E3 Bumper zit vast Verwijder de robot van het obstakel. De
foutcode verdwijnt automatisch van het
display.

E4 Robot opgetild van de Plaats de robot terug op de vloer om de

vloer foutcode te laten verdwijnen.
E5 De vloer is te donker Plaats de robot op een lichter gebied van de

vloer. Reinig de valsensoren.
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Foutcode

Mogelijke oorzaak

Oplossing

E6

Accu niet goed
geplaatst

Lees de instructies in 'De accu in de robot
plaatsen' in hoofdstuk 'Voor het eerste
gebruik'.

Fout bij laden

Controleer of de aan/uit-knop in de stand
'aan’' staat wanneer de robot zich op het
dockingstation bevindt.
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Wprowadzenie

Opis ogolny

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikow produktow Philips!
Aby w petni skorzystac z obstugi Swiadczonej przez firme Philips, nalezy
zarejestrowac zakupiony produkt na stronie www.philips.com/welcome.

Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz
Pokrywa pojemnika na kurz
Filtr

Pojemnik na kurz

Gorna pokrywa

Tabela kodow btedow
Wentylator

Zderzak

Czujnik stacji dokujacej

10 Wtacznik zasilania

1 Kotko przednie

12 Watki bocznych szczotek

13 Czujniki spadku poziomu powierzchni
14 Kotka

15 Otwor ssacy

16 Nasadka TriActive XL

17 Szczotki boczne

18 Zaczepy do suchych sciereczek
19 Uchwyt na suche sciereczki

20 Suche sciereczki

21 Komora baterii

22 Pilot zdalnego sterowania

23 Niewidoczna $ciana (FC8822)
24 Stacja dokujaca

25 Zasilacz

26 Mata wtyczka

OCoOoO~NOOUTAN WN —

Wyswietlacz i pilot zdalnego sterowania

Wyswietlacz odkurzacza automatycznego

P7e7e 909

EELEEEXXE]

NS

1 Wskaznik trybu spiralnego

Wskaznik trybu podazania wzdtuz scian
Wskaznik trybu zygzakowania
Wskaznik trybu losowego

Czas czyszczenia

Ikona dokowania

Wskaznik predkosci pracy wentylatora
Wskaznik zapetnienia kosza

Czujnik dzwieku

10 Przycisk wyboru trybu

11 Przycisk uruchomienia/zatrzymania
12 Przycisk predkosci pracy wentylatora

OoONOUTAN WN

Polski
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Pilot zdalnego sterowania

OO

1 Przyciski nawigacyjne i wikgcznik/wytacznik
2 Przyciski czasu czyszczenia

3 Przyciski trybu czyszczenia

4 Przyciski predkosci wentylatora

5 Przycisk dokowania

Panel sterowania stacji dokujacej

1 Wyswietlacz ze wskazaniami czasu, dnia i programowania
2 Przyciski reguladii i ustawiania

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiaja,
ze doskonale nadaje sie do czyszczenia podtog w domu.

Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegodlnie do czyszczenia
twardych powierzchni, na przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych
badz z linoleum. Moga wystapi¢ problemy podczas czyszczenia miekkich
powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy
pierwszym uzyciu nalezy pozostac¢ w jego poblizu, aby sie przekonac, czy
poradzi sobie z tego rodzaju podtogg. Odkurzacz automatyczny wymaga tez
nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub [$nigcych twardych
podtogach.

W jaki sposoéb odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 3-stopniowy system
czyszczenia, ktory skutecznie odkurza podtogi.
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- Dwie boczne szczotki wspomagaja odkurzanie w rogach i wzdtuz scian.
Utatwiaja rowniez zbieranie brudu z podtogi i przesuwanie go w strone
otworu ssgcego.

- Sila ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go
przez otwor ssacy do pojemnika na kurz.

- Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w uchwyt na suche
chusteczki, ktory umozliwia jeszcze doktadniejsze czyszczenie podtog za
pomocg suchych chusteczek.

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny stosuje
sekwencje schematow odkurzania w celu optymalnego wyczyszczenia
wszystkich obszarow pomieszczenia. Uzywane schematy odkurzania to:
1 Schemat litery Z lub zygzak

2 Schemat losowy

3 Schemat podgzania wzdtuz scian
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4 Schemat spiralny

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz automatyczny uzywa tych
schematow w statej kolejnosci: schemat litery Z, losowy, podazania wzdtuz
scian i spiralny.

Gdy odkurzacz automatyczny zakonczy te sekwencje schematoéw, zaczyna
ponownie poruszac sie wedtug schematu litery Z. Odkurzacz automatyczny
bedzie powtarzac te sekwencje schematow odkurzania pomieszczenia do
czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania lub do recznego
wytaczenia.

Jesli w trakcie czyszczenia podtogi odkurzacz automatyczny wykryje
wyijatkowo brudne miejsce, przetgczy sie w tryb spiralny z wentylatorem
dziatajgcym z predkoscia turbo, aby doktadnie wyczyscic brud.

Uwaga: Mozna rowniez wybrac¢ kazdy tryb oddzielnie, naciskajac
odpowiedni przycisk na pilocie zdalnego sterowania. Recznie wybrane tryby
czyszczenia pozostaja aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten czas
uptynie, odkurzacz automatyczny przetacza sie z powrotem do trybu
automatycznego.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale ,Korzystanie z odkurzacza
automatycznego” w czesci , Tryby czyszczenia”.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny unika roznic
wysokosci?

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w trzy umieszczone na spodzie
czujniki spadku poziomu powierzchni. Odkurzacz automatyczny
wykorzystuje je do wykrywania roznic wysokosci, np. schodow, i poruszania
sie w taki sposob, aby ich unikngc.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza
krawedz roznicy wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu
powierzchni znajduije sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektérych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢
na czas schodow lub innych r6znic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie
monitorowac odkurzacz automatyczny przy pierwszym uzyciu oraz gdy
dziata w poblizu schodow lub innych miejsc, w ktérych wystepuija roéznice
wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu
zagwarantowania poprawnego wykrywania roznic wysokosci (instrukcje
zawiera rozdziat ,,Czyszczenie i konserwacja”).
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Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do
gory na stole lub na podtodze.

2 Wcisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza
automatycznego.

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je
na watek w taki sposob, aby stychac byto, ze zatrzasnety sie w
odpowiedniej pozydiji (bedzie stychac klikniecie).

Wyjmowanie zabezpieczenia z pilota zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki.

Pod baterig znajduje sie metka zabezpieczajgca, ktéra przed uzyciem nalezy

usungc.

1 Wyjmij metke zabezpieczajgca z komory baterii pilota zdalnego
sterowania. Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1 Witoz matg wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujacej (1) i podtacz
zasilacz do gniazdka elektrycznego (2).
- Wigczy sie wyswietlacz na stacji dokujgcej.

2 Umiesc stacje dokujaca na poziomej, rownej powierzchni pod sciana.

Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci
80 cm przed stacjg dokujgcag, 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej
stronie.

Wskazowka: Aby stacja dokujaca stata nieruchomo w wybranym miejscu,
mozna przymocowac jg do sciany za pomoca wkretow lub dwoch
paskow dwustronnej tasmy samoprzylepnej.
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Ladowanie

Przed pierwszym uzyciem urzadzenia i wtedy, gdy akumulator odkurzacza

automatycznego sie roztaduje, czas tadowania wynosi 4 godziny.

Odkurzacz automatyczny moze byc¢ tadowany na dwa sposoby:

- Za posrednictwem stacji dokujacej — recznie lub automatycznie podczas
uzytkowania

- Przez podigczenie bezposrednio do sieci elektrycznej.

Uwaga: Gdy akumulator jest w petni natadowany, odkurzacz automatyczny
moze pracowac nawet przez 120 minut.

tadowanie za posrednictwem stacji dokujgcej
1 Nacisnij przetacznik zasilania, aby wtaczy¢ odkurzacz automatyczny.

2 Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stacji dokujgcej podtgczonej do sieci
elektrycznej.

3 Przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie migac.

Uwaga: Poniewaz odkurzacz automatyczny jest tadowany po raz
pierwszy, na jego wyswietlaczu pojawia sie wskaznik rozruchu.

4 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk
uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob ciggty.
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tadowanie automatyczne podczas uzytkowania

1 Gdy odkurzacz automatyczny skonczy odkurzac lub gdy poziom
natadowania akumulatora spadnie do 15%, odkurzacz automatycznie
szuka stacji dokujacej, by natadowac akumulator. Gdy odkurzacz
automatyczny szuka stacji dokujgcej, lampka w przycisku
wigczenia/wytaczenia zmienia kolor na pomaranczowy.

2 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk
uruchomienia/zatrzymania swieci w sposob ciggty.

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem odkurzania za pomocg odkurzacza automatycznego
nalezy usunac¢ z podtogi wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty. Nalezy
tez usunac kable, przewody i sznury.

Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Uruchamianie i zatrzymywanie
1 Ustaw przetacznik zasilania z boku odkurzacza automatycznego w
pozycji wtgczenia.
2 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania.

- Mozna nacisna¢ przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu
automatycznym.

- Mozna rowniez nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania na
pilocie zdalnego sterowania.
3 Przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci sie caty czas, a odkurzacz
automatyczny rozpoczyna odkurzanie.
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4 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az
akumulator bedzie bliski roztadowania. W trybie automatycznego
czyszczenia odkurzacz automatyczny powtarza sekwencje schematow
odkurzania: schemat litery Z, losowy, podgzania wzdtuz scian i spiralny.

Uwaga: Aby wybrac konkretny schemat, nacisnij jeden z przyciskow trybu
na pilocie zdalnego sterowania. Wiecej szczegotowych informacji mozna
znalez¢ w sekcji ,\Wybor trybu czyszczenia”.

5 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, przycisk
uruchomienia/zatrzymania zmieni kolor na pomaranczowy, a odkurzacz
automatyczny zacznie szukac stacji dokujacej w celu natadowania.

6 Mozna rowniez nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby
wstrzymac/przerwac odkurzanie. Jesli ponownie nacisniesz przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajgcym stopniu, odkurzacz automatyczny bedzie kontynuowat
odkurzanie w trybie automatycznego czyszczenia.

7 Aby odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujacej, zanim
akumulator bedzie bliski roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na
pilocie zdalnego sterowania. Na wyswietlaczu odkurzacza
automatycznego pojawi sie ikona dokowania i odkurzacz powroci do
stacji dokujacej.

Wybor trybu czyszczenia

Oprocz automatycznego trybu czyszczenia odkurzacz automatyczny ma
cztery osobne tryby czyszczenia, ktore mozna wiaczyc, naciskajac
odpowiednie przyciski na pilocie zdalnego sterowania.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostajg aktywne zaledwie
przez kilka minut. Gdy ten czas uptynie, odkurzacz automatyczny przetgcza
sie z powrotem do trybu automatycznego.

@ Tryb litery Z
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e N W trybie litery Z odkurzacz automatyczny czysci podtoge, wykonujac na niej
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Tryb losowy

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujgc na
przemian na podtodze ruchy po linii prostej i po skosie.

Tryb podazania wzdtuz scian

W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w
pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie odkurzy¢ podtoge pod scianami.

Tryb spiralny

W tym trybie odkurzacz automatyczny porusza sie spiralnie po niewielkim
obszarze w celu wyczyszczenia go. Jesli czujnik wykrywania kurzu wykryje
brud, odkurzacz automatyczny przetgcza wentylator na predkosc turbo.

1 Za pomoca przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania,
umieszczonych nad i pod przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po
jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac odkurzaczem
automatycznym poruszajgcym sie po pomieszczeniu.

Uwaga: Zachowaj ostroznos¢ podczas recznego sterowania
odkurzaczem automatycznym, gdy znajduje sie w poblizu schodow lub
miejsca, w ktorym wystepuije réznica wysokosci.

Uwaga: Funkcja odkurzania oraz szczotki boczne dziatajg tylko podczas
ruchu odkurzacza automatycznego do przodu. Przyciski w lewo, prawo i
do tytu stuza wytacznie do manewrowania odkurzaczem
automatycznym.
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Korzystanie z przyciskdw czasu czyszczenia

o) - Domyslnie odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do
QOO . . . . . .
® czasu, az akumulator bedzie bliski roztadowania. Odkurzacz powroci

wowczas automatycznie do stacji dokujgcej. W razie wybrania innego
Cczasu czyszczenia (zob. informacje ponizej) mozna powrocic do trybu
domyslnego, naciskajgc na pilocie zdalnego sterowania przycisk
maksymalnego czasu czyszczenia.

Inne przyciski czasu czyszczenia na pilocie zdalnego sterowania
umozliwiaja ustawienie odkurzacza automatycznego tak, aby pracowat
odpowiednio przez 60, 45 i 30 minut. Gdy uptynie czas czyszczenia,
odkurzacz powroci do stacji dokujgcej. Na wyswietlaczu zaswiedci sie
ikona dokowania.

Jesli nie chcesz, aby po uptynieciu czasu czyszczenia odkurzacz
automatyczny powrocit do stacji dokujacej, nacisnij dwukrotnie przycisk
czasu czyszczenia. lkona dokowania zniknie z wyswietlacza. Gdy uptynie
czas czyszczenia, odkurzacz zatrzyma sie.

Obstuga stacji dokujacej

Ustawianie czasu i dnia

Aby korzystac z programow czyszczenia, trzeba najpierw ustawic¢ czas i
dzien tygodnia na wyswietlaczu stacji dokujgcej.

Uwaga: Rysunki obrazujace poszczegolne czynnosci opisane ponizej mozna
znalez¢ na stronach na koncu niniejszej instrukcji.

1 Nacisnij przycisk ustawienia. Wskaznik trybu ustawiania i wskaznik czasu
zaczng migac.

2 Nacisnij przycisk wyboru jeden raz. Wskazanie godziny zacznie migac.

3 Zapomoca przyciskow + i - na stacji dokujacej ustaw godzine. Ustawiona
godzina pojawi sie na wyswietlaczu.

4 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ ustawienie godziny. Zacznie
migac¢ wskaznik minut.

5 Zapomocg przyciskow + i - na stacji dokujgcej ustaw liczbe minut. Na
wyswietlaczu pojawi sie ustawienie liczby minut.

6 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ ustawienie liczby minut.
Zacznie migac wskazanie ,Su” (niedziela).

7 Zapomoca przyciskow + i - na stacji dokujgcej ustaw biezgcy dzien
tygodnia.

8 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ dzien tygodnia.

9 Nacisnij przycisk ustawiania, aby zatwierdzi¢ ustawienie czasu i dnia
tygodnia. Wskaznik trybu ustawiania oraz wskaznik czasu przestana
migac i zacznag Swieci¢ w sposodb ciggty.
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Programowanie czaséw czyszczenia

Po ustawieniu czasu i dnia tygodnia na wyswietlaczu stacji dokujgcej mozna
zaprogramowac czasy czyszczenia dla odkurzacza automatycznego.

Uwaga: Rysunki obrazujgce poszczegolne czynnosci opisane ponizej mozna
znalez¢ na stronach na koncu niniejszej instrukdiji.

Dostepne opcje programowania to:

Program

Wskazania na wyswietlaczu

Czyszczenie kazdego dnia

Wszystkie wskazania dni sa wtaczone

Czyszczenie w dni robocze

Wskazania dni od poniedziatku do pigtku sg wtgczone

Czyszczenie w 2 kolejne dni

Wskazania dwoch dni (np. pigtku i soboty) sa wigczone

Czyszczenie 1dzien w tygodniu Wskazanie wybranego dnia jest wigczone

1 Nacisnij przycisk ustawienia. Wskaznik trybu ustawiania i wskaznik
programu czyszczenia zaczng migac.

2 Nacisnij przycisk wyboru jeden raz. Wskazanie godziny zacznie migac.

3 Zapomoca przyciskow + i - na stacji dokujacej ustaw godzine. Ustawiona
godzina pojawi sie na wyswietlaczu.

4 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ ustawienie godziny. Zacznie
migac wskaznik minut.

5 Zapomocg przyciskow + i - na stacji dokujgcej ustaw liczbe minut. Na
wyswietlaczu pojawi sie ustawienie liczby minut.

6 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ ustawienie liczby minut.
Zacznie migac¢ wskazanie ,Su” (niedziela).

7 Zapomoca przyciskow + i - na stacji dokujacej przetaczaj pomiedzy
programami czyszczenia (dostepne opcje programowania znajdujg sie w
powyzszej tabeli).

8 Nacisnij przycisk wyboru, aby zatwierdzi¢ wybor programu.

9 Nacisnij przycisk ustawiania, aby zatwierdzi¢ programowanie. Wskaznik

trybu ustawiania i wskaznik programu czyszczenia przestang migac i
zaczng Swieci¢ w sposob ciggty.

10 Po ustawieniu programu czyszczenia na wyswietlaczu pojawi sie

wskaznik programu czyszczenia oraz wybrany dzien lub dni. Jesli
odkurzacz automatyczny bedzie pozostawiony w trybie gotowosci i jego
akumulator bedzie w petni natadowany, urzagdzenie rozpocznie
czyszczenie podtogi o zaprogramowanej godzinie w zaprogramowanym
dniu lub dniach.
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Przyciski predkosci wentylatora

) 8 ® @ Za pomocg przyciskow predkosci wentylatora mozna zwiekszy¢ predkosc
o wentylatora do ustawienia turbo lub wytgczy¢ wentylator. Ustawienie

domyslne to normalna predkosc¢ pracy wentylatora.
g35s) @(®

1 Nacisnij ten przycisk, aby wytaczy¢ wentylator

2 Nacisnij ten przycisk, aby wiaczy¢ normalng predkosc pracy wentylatora.
® @ 3 Przycisk turbo wentylatora zwieksza predkosc pracy wentylatora.

Reakcja na klasniecie

Reakcja na klasniecie jest wtgczana, jesli odkurzacz przechodzi w tryb
uspienia w nastepujgcych sytuacjach:

- po przerwaniu czyszczenia z powodu btedu

- jesli zaprogramowano krotki czas czyszczenia

- jesli w ciagu 20 minut nie znajdzie stacji dokujacej

Jesli nie wida¢ odkurzacza automatycznego, mozna go zlokalizowac za
pomoca jednego klasniecia. Odkurzacz zareaguje dzwiekiem i zaswieceniem
wszystkich ikon na wyswietlaczu.

Korzystanie z nasadki do suchych chusteczek

Nasadka do suchych chusteczek umozliwia czyszczenie twardych podtog za
pomoca suchych chusteczek.

Uwaga: Jesli uzywasz nasadki do suchych chusteczek, odkurzacz
automatyczny moze miec problemy z przekraczaniem progow lub
wspinaniem sie na dywany.

Przygotowanie do uzycia nasadki do suchych chusteczek

1 Umies¢ odkurzacz automatyczny spodem do gory na podtodze lub na
stole.

2 Roztdz sucha chusteczke na stole i potdz na niej nasadke do suchych
chusteczek w taki sposob, aby wypustki do mocowania chusteczek byty
skierowane w Twojg strone.

3 Owin oba konce suchej chusteczki wokot nasadki do suchych chusteczek
i przymocuj chusteczke do nasadki, wciskajac zaczepy w zagtebienia.
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4 Wsun wypustke do mocowania nasadki do suchych chusteczek do
otworu znajdujacego sie tuz za kotkiem po jednej stronie odkurzacza
automatycznego i dociskaj, az zatrzasnie sie w odpowiedniej pozycji
(ustyszysz klikniecie”). Nastepnie powtorz te czynnosci po drugiej
stronie.

5 Obroc¢ odkurzacz automatyczny i postaw go na kotkach na podtodze w
taki sposob, aby nasadka do suchych chusteczek dotykata podtogi.

Korzystanie z odkurzacza automatycznego z nasadka do
suchych chusteczek

Po zamocowaniu nasadki do suchych chusteczek mozna uzywac
odkurzacza automatycznego w dowolnym trybie na kazdej twardej
podtodze. Nie wolno uzywac nasadki do suchych chusteczek do
czyszczenia dywanow i wyktadzin.

Zdejmowanie nasadki do suchych chusteczek

1 Zdejmij nasadke do suchych chusteczek natychmiast po zakonczeniu
wycierania podtogi.

2 Umiesc odkurzacz automatyczny spodem do gory na podtodze lub na
stole.

3 Aby zwolni¢ nasadke, pchnij jeden koniec nasadki do suchych
chusteczek w kierunku kotka po drugiej stronie odkurzacza
automatycznego. Nastepnie zdejmij nasadke z odkurzacza
automatycznego.

Korzystanie z niewidocznej sciany (FC8822)

Wkladanie baterii do niewidocznej $ciany

Niewidoczna sciana jest zasilana czterema bateriami AA.

1 Pchnij dwa przyciski zwalniajgce w dolnej czesci tylnej pokrywy (1), a
nastepnie przesun tylng pokrywe w gore i zdejmij jg z niewidocznej
sciany (2).
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2 Wyjmij cztery nowe baterie AA z opakowania i wtdz je do komory baterii
w niewidocznej $cianie.
Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim
potozeniu.

3 Zatoz tylng pokrywe z powrotem na niewidoczng sciane.

Ustawianie niewidocznej Sciany w celu zatrzymania
odkurzacza automatycznego

Za pomocga niewidocznej sciany mozna zapobiec przedostaniu sie
odkurzacza automatycznego do okreslonego pomieszczenia lub obszaru.

1 Umies¢ modut w miejscu, ktorego odkurzacz automatyczny ma nie
przekraczac, np. w poblizu otwartych drzwi do pomieszczenia, do
ktorego odkurzacz automatyczny nie ma wstepu.

2 Wigcz niewidoczng sciane, przesuwajgc wytgcznik na gorze urzadzenia.
3 Uruchom odkurzacz automatyczny.

4 Gdy odkurzacz automatyczny zblizy sie do niewidocznej sciany, wskaznik
na niewidocznej scianie zacznie migac i urzadzenie zacznie emitowac
strumien podczerwonego Swiatta. Ten strumien sprawi, ze odkurzacz
automatyczny zmieni kierunek ruchu i odsunie sie od niewidocznej

sciany.
,,/® Uwaga: Jesli korzystasz z niewidocznej sciany, regularnie sprawdzaj czy
i N baterie sg wystarczajgco natadowane. Mozesz to zrobic, wytaczajac
wirtualng sciane i witgczajac jg ponownie. Jesli baterie zawierajg

wystarczajaca ilos¢ energii, dioda LED na niewidocznej scianie zaswieci sie
na krotko.
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Czyszczenie i konserwacja

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewni¢ dobre dziatanie odkurzacza automatycznego, trzeba od

czasu do czasu czysci¢ czujniki spadku poziomu powierzchni, kotka, szczotki

boczne i otwor ssacy.

1 Potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

2 Zapomocg szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebow) usun
brud i kurz z czujnikow spadku.

Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli
czujniki spadku beda brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykryc¢
schodow lub innych réznic wysokosci.

3 Za pomoca szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebodw) usun
brud i kurz z kotka przedniego i kotek bocznych.

4 Aby wyczyscic szczotki boczne, chwyc je za witosie i zdejmij z watkow.

5 Za pomoca miekkiej szczotki (np. szczoteczki do zebow) lub szmatki usun
kurz, wtosy i nitki z watka i szczotki bocznej.

6 Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza
automatycznego nie znajduijg sie zadne ostre przedmioty, ktore mogtyby
uszkodzi¢ podtoge.
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7 Rozepnij zatrzaski nasadki TriActive XL, wktadajac palce w miejscach
oznaczonych strzatkami, i wycigagnij nasadke TriActive XL z odkurzacza.

8 Za pomocga szczotki o miekkim wtosiu (np. szczoteczki do zebodw) oczysc
otwor ssacy.

9 Usun wszelkie widoczne zabrudzenia z nasadki TriActive.

10 Wsun haczyki zatrzaskow nasadki TriActive w otwory u dotu odkurzacza
automatycznego. Wepchnij nasadke TriActive na miejsce. Sprawdz, czy
nasadka moze sie swobodnie poruszac kilka milimetrow w gore i w dot.

11 Wocisnij boczne szczotki z powrotem na watki na spodzie odkurzacza
automatycznego.
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Oprdznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprozniac i czysci¢ pojemnik na kurz, gdy wskaznik zapetnienia
pojemnika na kurz swieci sie w sposob ciggty.

1 Upewnij sie, ze wytacznik zasilania znajduje sie w pozycji wytaczenia.
2 Zdejmij pokrywe.

3 Pociggnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na
kurz z komory.

Uwaga: Podczas wyjmowania i ponownego wktadania pojemnika na kurz
uwazaj, aby nie uszkodzic topatek wentylatora silnika.

4 Ostroznie podnies pokrywe pojemnika na kurz (1) i wyjmij filtr (2).

5 Oproznij pojemnik na kurz, potrzasajac nim nad koszem na smieci.
Wyczysc filtr oraz wnetrze komory szmatka lub szczoteczka do zebow o
miekkim wtosiu. Wyczysc tez otwor ssgcy na spodzie pojemnika na kurz.

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz ani filtra w wodzie ani w
zmywarce.
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6 Umiesc filtr z powrotem w pojemniku na kurz (1). Nastepnie zatoz
pokrywke na pojemnik na kurz (2).

7 Umiesc¢ pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie zatdz
g6rng pokrywe z powrotem na odkurzacz automatyczny.

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie
filtr. Uzywanie odkurzacza automatycznego bez filtra w pojemniku na
kurz spowoduje zniszczenie silnika.

Zamawianie akcesoriow

Wymiana

Wymiana filtra

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupic na stronie
www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy produktow firmy Philips.
Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w
swoim kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymien filtr, jesli ulegt uszkodzeniu lub jest bardzo brudny. Nowy filtr
mozna zamowic¢, podajgc numer FC8066. Instrukcje dotyczace wyjmowania
filtra i wktadania go do pojemnika na kurz mozna znalez¢ w czesci
,Oproznianie i czyszczenie pojemnika na kurz” w rozdziale ,Czyszczenie i
konserwacja”.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymienic
szczotki boczne.

Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub
uszkodzenia. Zalecamy jednoczesng wymiane obu szczotek bocznych.
Szczotki boczne mozna zamawiac jako w ramach zestawu wymiennego
FC8068. Ten zestaw zawiera takze dwa filtry i trzy suche chusteczki.

1 Upewnij sie, ze wytacznik zasilania znajduje sie w pozycji wytaczenia.
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2 Aby wymienic¢ szczotki boczne, chwyc¢ je za witosie i zdejmij z watkow.

3 WoCcisnij nowe szczotki boczne na watki.

Wymiana suchych chusteczek
Mozna zamawiac¢ nowe suche chusteczki. Sg czescig zestawu wymiennego
FC8068. Ten zestaw wymienny zawiera takze dwie szczotki boczne i dwa
filtry.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania jest zasilany baterig CR2025 w ksztatcie pastylki.

Wymien baterie pilota, gdy odkurzacz automatyczny nie reaguje na

naciskanie przyciskow na pilocie.

1 Trzymaj pilot zdalnego sterowania do gory nogami. Nacisnij przycisk
zwalniajgcy baterie i w tym samym czasie wysun uchwyt baterii z pilota
zdalnego sterowania.

2 Wyjmij wyczerpang baterie i umies¢ w uchwycie nowg. Wsun uchwyt
baterii do pilota zdalnego sterowania.
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Wymiana akumulatora

Akumulator odkurzacza automatycznego moga wymienic jedynie uprawieni
inzynierowie serwisu. Jesli akumulator nie daje sie natadowac albo szybko
sie roztadowuije, przekaz odkurzacz automatyczny do autoryzowanego
centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie wymieniony.
Informacje na temat kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w
swoim kraju mozesz znalez¢ w ulotce miedzynarodowej gwarancii.

Ochrona srodowiska

- Symbol przekreslonego kontenera na odpady, oznacza, ze produkt
podlega selektywnej zbidrce zgodnie z postanowieniami Dyrektywy
2012/19/UE.

- Symbol przekreslonego kontenera na odpady, oznacza, ze produkt
zawiera baterie lub akumulatory, ktére podlegajg selektywnej zbidrce
zgodnie z postanowieniami Dyrektywy 2006/66/WE.

- Takie oznakowanie informuije, ze produkt oraz baterie i akumulatory po
okresie uzytkowania, nie moga by¢ wyrzucone wraz z innymi odpadami
pochodzacymi z gospodarstwa domowego.

- Uzytkownik ma obowigzek oddac zuzyty produkt oraz baterie i/lub
akumulatory do podmiotu prowadzgcego zbieranie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego, tworzacego system zbierania takich
odpadow - w tym do odpowiedniego sklepu, lokalnego punktu zbiorki
lub jednostki gminnej. Zuzyty sprzet oraz baterie i akumulatory moga
miec¢ szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzi z uwagi na
potencjalng zawartos¢ niebezpiecznych substancji, mieszanin oraz czesci
sktadowych.

- W celu profesionalnego usuniecia (wymiany) akumulatora nalezy udac
sie do podmiotu prowadzacego zbieranie akumulatorow lub centrum
serwisowego firmy Philips.

- Gospodarstwo domowe spetnia waznga role w przyczynianiu sie do
ponownego uzycia i odzysku surowcow wtornych, w tym recyklingu,
zuzytego sprzetu. Na tym etapie ksztattuje sie postawy, ktore wptywaja
na zachowanie wspolnego dobra jakim jest czyste srodowisko naturalne.

Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy
wyjac z niego jedynie akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy
upewnic sie, ze jest on catkowicie roztadowany.

Aby wyjac akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz
takze oddac¢ odkurzacz automatyczny do centrum serwisowego firmy
Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z Centrum Obstugi
Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum
serwisowego.
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1 Uruchom odkurzacz, zaczynajgc od dowolnego miejsca w
pomieszczeniu, ale nie od stacji dokujgcej.

2 Pozostaw odkurzacz automatyczny wigczony az do catkowitego
roztadowania akumulatora, aby miec¢ pewnos¢, ze akumulator jest
catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

3 Odkrec sruby i komory akumulatora i zdejmij pokrywke.

4 Wyjmij akumulator i roztgcz go.
5 Zanies odkurzacz i akumulator do punktu zbiorki smieci elektrycznychi
elektronicznych.

Rozwigzywanie probleméw

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktérymi mozna sie
zetkng¢, korzystajgc z urzadzenia. Jesli ponizsze wskazowki okazg sie
niewystarczajgce do rozwigzania problemu, odwiedz strone
www.philips.com/support, na ktorej znajduje sie lista czesto zadawanych
pytan, lub skontaktuj sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.
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Rozwigzywanie problemdw

Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
nie rozpoczyna
odkurzania, gdy naciskam
przycisk
uruchomienia/zatrzyma-
nia.

Akumulator jest roztadowany.

Nataduj akumulator (patrz rozdziat
,Przygotowanie do uzycia”).

Mata wtyczka nadal znajduje
sie w gniezdzie odkurzacza
automatycznego.

Odkurzacz automatyczny nie dziata, gdy
jest podtaczony do gniazda zasilajgcego.
Odkurzacz automatyczny dziata
wytacznie, gdy jest zasilany z akumulatora.
Dlatego przed uzyciem zawsze odtacz
zasilacz od odkurzacza automatycznego i
od sieci elektrycznej.

Przetgcznik zasilania nie
znajduje sie w pozycji
wiaczenia” (I).

Nacisnij przetacznik zasilania. Nacisnij
przycisk uruchomienia/zatrzymania na
odkurzaczu automatycznym lub pilocie
zdalnego sterowania, aby rozpoczgc¢
odkurzanie.

Wskaznik ostrzezenia
miga szybko.

Jedno lub oba koétka sg
zablokowane.

Ustaw przetgcznik zasilania w pozycji
wytaczenia. Usun ktaczki, wtosy, nitki lub
przewod, ktory zakrecit sie wokot
zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sg zablokowane.

Wyczyse szczotki boczne (patrz rozdziat
.Czyszczenie i konserwacja”).

Brak gornej pokrywy lub
pokrywa nie jest prawidtowo
zatozona.

Gdy brak gornej pokrywy lub pokrywa nie
jest prawidtowo zatozona, odkurzacz
automatyczny nie bedzie dziata¢. Umiesc
prawidtowo gorng pokrywe na odkurzaczu
automatycznym.

Zderzak jest zablokowany.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Unie$
odkurzacz automatyczny, aby uwolnic¢
zderzak. Odsun odkurzacz automatyczny
od przeszkody i nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby wznowic¢
odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umiesc
odkurzacz automatyczny na podtodze.
Nastepnie nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby wznowic¢
odkurzanie.
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przyczyna
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Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wtosie jednej lub obu
szczotek bocznych jest
krzywe lub zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduije to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witokien, wymien szczotki boczne (patrz
rozdziat ,\Wymiana”).

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Wyczysc filtr w pojemniku na kurz za
pomoca szmatki lub szczoteczki do zebow
o miekkim wtosiu. Filtr i pojemnik na kurz
mozna tez oczyscic zwyktym
odkurzaczem, stosujgc niskg site ssaca.

Jesli filtra nie da sie wyczysci¢ za pomocag
szczotki lub odkurzacza, wymien filtr na
nowy. Zalecamy wymiane filtra
przynajmniej raz w roku.

Otwor ssgcy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczyse otwor ssacy (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Przednie kotko jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczys¢ kotko przednie (patrz rozdziat
,Czyszczenie i konserwacja”).

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemna lub
Isnigca powierzchnie, co
powoduje aktywacje
czujnikdw spadku poziomu
powierzchni. Z tego powodu
odkurzacz automatyczny
porusza sie w nietypowy
Sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz automatyczny na
jasniejszy fragment podtogi. Jesli problem
dalej bedzie wystepowac na jasniejszym
fragmencie podtogi, odwiedz strone
internetowg www .philips.com/support lub
skontaktuj sie z Centrum Obstugi Klienta w
swoim kraju.

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktora mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuije to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby swiatto stoneczne nie
wpadato do pomieszczenia. Mozesz takze
rozpoczac odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz natadowac
akumulatora lub
akumulator bardzo
szybko sie roztadowuje.

Okres eksploatacji
akumulatora dobiegt konca.

Wymien akumulator (patrz rozdziat
SWymiana”).
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Problem Prawdopodobna Rozwigzanie

przyczyna
Bateria w pilocie By¢ moze nie wtozono baterii Do zasilania pilota zdalnego sterowania
zdalnego sterowania zbyt odpowiedniego typu. potrzebna jest bateria CR2025 w ksztatcie
szybko sie roztadowuje. pastylki. Jesli problem sie utrzymuije,

przejdz do strony internetowej
www.philips.com/support lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim
kraju.

Odkurzacz automatyczny Odkurzacz automatyczny jest Jest to zjawisko normalne. Tryb
porusza sie po okregach. w trybie czyszczenia czyszczenia spiralnego moze zostac
punktowego. uaktywniony, gdy zostanie wykryta mocno

zabrudzona podtoga. Jest to takze czesc¢
automatycznego trybu czyszczenia. Po
okoto minucie odkurzacz automatyczny
zaczyna dziata¢ wedtug normalnego
schematu czyszczenia. Mozesz przerwac
tryb czyszczenia spiralnego, wybierajgc
inny tryb za pomocga pilota zdalnego

sterowania.
Odkurzacz automatyczny W pomieszczeniu nie ma Sproébuj ustawic stacje dokujaca w innym
nie moze znalez¢ stacji dosc¢ miejsca, aby odkurzacz  miejscu. Patrz czesc ,Instalacja stacji
dokujacej. automatyczny mogt dojecha¢ dokujacej” w rozdziale ,Przygotowanie do
do stacji dokujgcej. uzycia”.
Odkurzacz automatyczny Daj odkurzaczowi automatycznemu jakies

caty czas aktywnie poszukuje 20 minut na powroét do stacji dokujacej.
stacji dokujacej.

Odkurzacz automatyczny nie  Jesli chcesz, aby odkurzacz automatyczny

zostat uruchomiony, gdy powrocit do stacji dokujacej po
znajdowat sie w stacji zakonczeniu czyszczenia, uruchom go, gdy
dokujacej. znajduje sie w stacji dokujacej.

Odkurzacz automatyczny Probujesz tadowac odkurzacz Nacisnij przetgcznik zasilania, aby wtaczy¢

wydaje sygnat automatyczny, gdy odkurzacz automatyczny.
dzwiekowy, gdy jest na przetacznik zasilania jest w
stacji dokujgcej. pozycji wytaczenia.

Kody btedow

Kod btedu Prawdopodobna Rozwigzanie
przyczyna
E1 Kotka sg zablokowane Odsun odkurzacz automatyczny od

przeszkody i nacisnij wskaznik
uruchomienia/zatrzymania, aby urzadzenie
ponownie rozpoczeto odkurzanie.
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Kod btedu Prawdopodobna Rozwiagzanie
przyczyna

E2 Gorna pokrywa lub Umiesc pojemnik na kurz i gorng pokrywe we
pojemnik na kurz nie wiasciwy sposob w odkurzaczu
zostaty prawidtowo automatycznym. Kod btedu automatycznie
zatozone zniknie z wyswietlacza.

E3 Zderzak jest Odsun odkurzacz automatyczny od
zablokowany przeszkody. Kod btedu automatycznie zniknie

z wyswietlacza.

E4 Odkurzacz Umiesc¢ odkurzacz automatyczny z powrotem
automatyczny zostat na podtodze, aby kod btedu zniknat.
podniesiony z podtogi

E5 Kolor podtogi jest zbyt Umiesc¢ odkurzacz automatyczny na jasniejszej
ciemny czesci podtogi. Wyczys¢ czujniki spadku

poziomu powierzchni.

E6 Akumulator nie zostat Zapoznaj sie ze wskazowkami w czesci

prawidtowo wtozony

,Wktadanie akumulatora do odkurzacza
automatycznego” w rozdziale ,Przed
pierwszym uzyciem”.

Btad tadowania

Sprawdz, czy wytacznik zasilania znajduje sie
W pozycji wigczenia, gdy odkurzacz
automatyczny jest na stacji dokujgcej.
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