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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Handle of dust container lid

Dust container lid

Filter unit

Dust container

Edge of top cover

Docking station sensor

Suction opening

Start/stop button

Side brushes

10 Shafts for mounting the side brushes
1 Front wheel

12 Suction opening

13 Side wheels

14 Drop-off sensors

15 Cover of the battery compartment
16 Mopping attachment (FC8796, FC8794)
17 Mopping pad (FC8796, FC8794)
18 Small plug

19 Adapter

20 Cleaning brush

21 Remote control

22 AAA batteries for remote control
23 Docking station

Oo~NOOUTh~WwWN—

Remote control

You can operate the robot with the remote control (Fig. 2). It has the following buttons:
Start/stop button

Navigation buttons

Cleaning mode buttons

Docking button

24-hour scheduler

g~ wWwN =

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet
or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor. The robot
also needs supervision when you use it on very dark or shiny hard floors.

English
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How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 3).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 4).

- Types FC8796 and FC8794 come with a mopping attachment that can be attached to the robot to
mop your hard floor.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of bounce and wall-following
patterns to clean each area of the room optimally. It continues to clean until its battery runs low or
until it is switched off.

You can also select one of the three individual cleaning modes by pressing the appropriate button on
the remote control (see 'Cleaning mode selection'). The robot continues cleaning in the selected
cleaning mode for a few minutes and then returns to auto cleaning mode.

1 Bounce mode (Fig. 5)

2 Wall-following mode (Fig. 6)

3 Spiral mode (Fig. 7)

How your robot avoids height differences

The robot has five drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate it
near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see ‘Cleaning the
robot’).

Before first use

Mounting the side brushes
1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 8).

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Placing the batteries in the remote control

The remote control works on two AAA batteries.

1 Push the tab (1) to unlock the battery compartment lid (2) and remove the battery compartment lid
(Fig. 9).

2 Insert two AAA batteries (Fig. 10).
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Note: Make sure the + and - poles point in the right direction.

3 To reattach the battery compartment lid, first insert the lug into the opening in the rim of the
compartment (1) and then push down the lid (2) until it locks with a click (Fig. 11). Now the remote
control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 12).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 150 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 13).

Charging
1 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 14).
2 The start/stop button starts flashing (Fig. 15).

3 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously (Fig.
16).

Preparing the room for a cleaning run

- Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile
objects from the floor (Fig. 17).

- Remove all cables, wires and cords from the floor to prevent the robot from getting entangled in
them.

- If thereis a rug with tassels in the room you want the robot to clean, fold the tassels under the rug
to prevent the robot from getting stuck on the tassels and to prevent the rug from getting damaged
(Fig.18).

Using your robot

Using the remote control

1 Place the robot on the docking station or press the start/stop button on the robot (Fig. 19) to
activate the robot.
- Now you can use the remote control to operate the robot.

Starting and stopping

1 Press the start/stop button on the remote control (Fig. 20).

2 The start/stop button on the robot lights up continuously and the robot starts cleaning (Fig. 21).

3 The robot cleans in auto-cleaning mode until its battery runs low. In auto cleaning mode, it follows
repeated sequences of random, wall-following and spiral movements.

4 When the battery runs low, the start/stop button starts flashing quickly and the robot starts
searching for the docking station to charge (Fig. 22).
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5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto cleaning mode.

6 To make the robot return to the docking station before the rechargeable battery runs low, press
the docking button on the remote control (Fig. 23).

7 The start/stop button starts flashing and the robot returns to the docking station.

Cleaning mode selection

This robot has four cleaning modes. Its standard cleaning mode is the auto cleaning mode, which is an
automatic sequence of bounce and wall-following patterns (Fig. 24). Next to this auto cleaning mode,

the robot has three individual cleaning modes that can each be activated by pressing the appropriate
button on the remote control.

Bounce mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
25).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 26).

Spiral mode

In this mode, the robot moves in an expanding spiral from a central point to clean the area thoroughly
(Fig. 27).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

You can drive the robot manually with buttons on the remote control.
1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room. (Fig. 28)

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Using the 24-hour scheduler

The 24-hour scheduler can be activated with the remote control. Make sure the robot is in standby

mode and is placed on the docking station.

1 Press the 24-hour scheduler button (Fig. 29) on the remote control to activate the 24-hour
scheduler.

- When you activate the 24-hour scheduler, you hear a sound and the display starts to flash
briefly every few seconds.

- The robot will start a cleaning run 24 hours after you activated the 24-hour scheduler. It will
continue to start a cleaning run at the same time every 24 hours until you deactivate the
24-hour scheduler.

2 To deactivate the 24-hour scheduler, press the 24-hour scheduler button. You will hear a sound
and the display will light up continuously to show the robot is in standby mode and the 24-hour
scheduler is no longer active.
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Mopping with the robot

Types FC8796 and FC8794 come with a mopping attachment and a mopping pad for wet cleaning of
hard floors.

Attaching the mopping pad

1 Soak the mopping pad in water or wet the mopping pad under the tap. You can add a few drops of
a readily available floor cleaner that is suitable for your floor.

2 Squeeze the mopping pad thoroughly to ensure it is only damp instead of wet.

3 Attach the damp mopping pad to the mopping attachment by pushing the Velcro fasteners of the
mopping pad onto Velcro fasteners of the mopping attachment (Fig. 30).

4 Insert the attachment lugs of the mopping attachment into the two attachment holes located just
behind the wheels. Then press down until you hear a click (Fig. 31).

Cleaning floors with the mopping attachment

Note: To clean hard floors with the mopping attachment, you have to start the robot from a point in
the room you wish to clean. You cannot start the robot from its docking station with the mopping pad
attached.

1 Just press the start/stop button on the remote control to start the robot.
- The robot continues mopping until its battery runs low and the robot stops.

Note: Detach the mopping pad and the mopping attachment before you send the robot to the
docking station with the docking button on the remote control or before you place the robot on the
docking station manually.

Detaching the mopping attachment

1 To detach the mopping attachment, press the tab (1) and pull up the mopping attachment to
remove it (2) (Fig. 32).

2 Pull the mopping pad off the mopping attachment.

3 To clean the mopping pad, wash it in the washing machine on a gentle cycle at a temperature of
60°C max.

Alarm signal

If the robot gets into trouble while cleaning (e.g., because a wheel jams or is no longer in contact with
the floor, or because a sensor can no longer detect the floor), you will hear a sound and the robot
stops. Press the start/stop button to switch the robot to standby mode and solve the problem that
causes the alarm signal, for instance by removing the obstacle that blocks the wheel, cleaning the
sensors, or picking up the robot and putting it down in a different place.

Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container is full.

1 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 33).

2 Pull the tab on the side of the dust container to open the lid (Fig. 34).

3 Remove the filter unit from the dust container (Fig. 35).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it (Fig. 36).
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5 You can clean the dust container under a lukewarm tap.

Caution: Do not clean the dust container in the dishwasher.

6 To clean the filters thoroughly, take the filter unit apart by pressing the tabs located on both sides
of the filter unit and taking the dust filter off the EPA filter. Then clean the EPA filter with the
cleaning brush supplied (Fig. 37).

7 Reassemble the filter unit, snap the EPA filter into the dust filter. Then place the filter unit back into
the dust container (Fig. 38).

Note: If you cleaned the dust container under the tap, please make sure it is dry before you reinsert
the filter unit.

8 Put the lid on the dust container and make sure it locks into place with a click (Fig. 39).
9 Put the dust container back into the dust container compartment and fold down the dust
container handle (Fig. 40).

Caution: Always make sure the filter unit is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter unit inside the dust container, the motor will be damaged.

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 41).

3 Clean the side brushes and the shafts of the side brushes with the cleaning brush supplied (Fig. 42).

4 Remove dust or fluff from the front wheel and side wheels with the cleaning brush supplied (Fig.
43).

5 Remove dust or fluff from the dust or fluff from the drop-off sensors with the cleaning brush
supplied (Fig. 44).

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

6 Use the cleaning brush supplied to clean the suction opening (Fig. 45).

7 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.shop.philips.com/service or go to your Philips dealer.
You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international warranty
leaflet for contact details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the EPA filter if it is very dirty or damaged (see 'Emptying and cleaning the dust container’). To
obtain a new EPA filter, go to www.shop.philips.com/service.



12  English

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet or go to
www.philips.com/support.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend
that you replace both side brushes at the same time. To obtain new side brushes, go to
www.shop.philips.com/service.

1 Toreplace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts.
2 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the batteries of the remote control

1 Push the tab (1) to unlock the battery compartment lid (2) and remove the battery compartment lid
(Fig. 9).

2 Remove the empty AAA batteries from the battery compartment.

3 Insert two new AAA batteries (Fig. 10).
Note: Make sure the + and - poles point in the right direction.

4 To reattach the battery compartment lid, first insert the lug into the opening in the rim of the

compartment (1) and then push down the lid (2) until it locks with a click (Fig. 11). Now the remote
controlis ready for use.

Note: Dispose of empty disposable batteries according to the local rules in your country.

Recycling

- This symbol means that this product shall not be disposed of with normal household waste
(2012/19/EU) (Fig. 46).

- This symbol means that this product contains a built-in rechargeable battery which shall not be
disposed of with normal household waste (Fig. 47) (2006/66/EC). Please take your product to an
official collection point or a Philips service center to have a professional remove the rechargeable
battery.

- Follow your country’s rules for the separate collection of electrical and electronic products and
rechargeable batteries. Correct disposal helps prevent negative consequences for the environment
and human health.

Removing the rechargeable battery

Only remove the rechargeable battery when you discard the product. Before you remove
the battery, make sure that the product is disconnected from the wall socket and that
the battery is completely empty.
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Take any necessary safety precautions when you handle tools to open the product and
when you dispose of the rechargeable battery.

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a
Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care

Center in your country for the address of a service center near you.

1 Let the robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

2 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 48).

3 Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 49).

4 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic

waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
'Preparing for use’).

The robot does not
respond when | press
one of the buttons.

The robot could not find the
docking station and the
battery ran out.

Place the robot on the plugged-in
docking station. After a few seconds, the
robot beeps and the display lights up.

The robot beeped and
stopped.

One or both wheels are stuck.

Press the start/stop button. Remove the
fluff, hair, thread or wire that is caught
around the wheel suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see 'Cleaning
the robot').

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both side

brushes are crooked or bent.

Soak the brush or brushes in warm
water for a while. If this does not restore
the bristles to their proper shape,
replace the side brushes (see 'Replacing
the side brushes’).
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Problem

Possible cause

Solution

The filter in the dust container
is dirty.

Disassembile the filter unit. Clean the
dust filer and the EPA filter with a
toothbrush with soft bristles. You can
also rinse the dust filter under a tap.

If cleaning the EPA filter does not help
anymore, replace the filter with a new
one. We advise you to replace the EPA
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container is
clogged.

Clean the suction opening (see 'Cleaning
the robot).

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see 'Cleaning the
robot").

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to move
in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem
continues to occur on lighter colored
floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the
robot to move in an unusual
pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see
'Replacing the rechargeable battery").

The robot cannot find the
docking station.

There is not enough room for
the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station (see 'Installing the docking
station’).

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.
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Uvod
Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat vsech vyhod podpory
nabizené spole¢nosti Philips, zaregistruijte svdj vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

A4 4 0
Vseobecny popis
Rukojet vika nadoby na prach
Viko nadoby na prach
Jednotka filtru
Nadoba na prach
Hrana horniho krytu
¢idlo dokovadi stanice
Saci otvor
Tladitko spusténi/zastaveni
Postranni kartacky
10 Hridele pro montaz postrannich kartacku
1 Predni kole¢ko
12 Saci otvor
13 Postranni kolecka
14 Senzory padu
15 Kryt prihradky na baterii
16 Mopovaci nastavec (FC8796, FC8794)
17 Mopovaci podlozka (FC8796, FC8794)
18 Mala zastrcka
19 Adapter
20 Cistici karta¢
21 dalkovy ovladac
22 Baterie AAA pro dalkové ovladani
23 Dokovaci stanice

Oo~NOOUTh~WN—

Dalkovy ovladac

Robota muzete ovladat pomoci dalkového ovladace (obr. 2). Ovladac obsahuje nasleduijici tlacitka:
Tladitko spusténi/zastaveni

Navigacni tladitka

Tladitka rezimu cisténi

Tladitko dokovani

Planovac 24hodinoveého cyklu

g~ wWwN =

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuii, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pfi Uklidu
podlah.

Robot je vhodny predevsim pro &isténi tvrdych podlah ze dieva, dlazdic, linolea apod. Cigténi mékkych
podlah, napf. kobercd, mu muze cinit potize. Pokud robota pouZivate k ¢isténi koberce, zlstante pri
prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit. Na robota je take
treba dohlizet pfi pouzivani na velmi tmavych nebo lesklych tvrdych podlahach.

Cettina
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Jak robot uklizi

Systém disténi

Robot je vybaven trifazovym systémem uklidu, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.

- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pii ¢isténi dosahnout do roh’ a mist podél zdi. Také
pomahaji sbirat Spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 3).

- Volnou $pinu robot sebere diky dostatecné vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby na
prach (obr. 4).

- Typy FC8796 a FC8794 se dodavaji s mopovacim nastavcem, ktery je k robotickému zarizeni
mozno pripevnovat tehdy, je-li treba provadét &isténi tvrdé podlahy.

Schémata cisténi

V rezimu automatického cisténi pouziva robot k optimalnimu ¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti

automatickou posloupnost schémat odrazeni a pohybu podél stény. Robot bude v ¢isténi pokracovat,

dokud se jeho akumulator témér nevybije nebo dokud ho nevypnete.

Stisknutim pfislusného tlacitka na dalkovém ovladacdi (viz 'Vybér ¢isticiho rezimu') mizete vybrat jeden

ze tfi individualnich reZim ¢isténi. Robot bude pokracovat ve zvoleném rezimu ¢isténi po dobu

nékolika minut a poté se vrati do rezimu automatického &isténi.

1 Rezim (obr. 5) odrazeni

2 Rezim (obr. 6) pohybu podél stén

3 Spiralovy rezim (obr. 7)

Jak se robot vyhyba vyskovym rozdilim

Ve spodni ¢asti je robot vybaven péti senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vyskové rozdily, napfiklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym rozdilem, je to normalni,
protoze senzory padu jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pripadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat véas. Proto robota pfi nékolika prvnich pouzitich a pfi provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vySkového rozdilu bedlivé sledujte. Senzory padu je diileZité pravidelné &istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné (viz 'Ci$téni robota’) rozpoznavat vyskové rozdily.

Pred prvnim pouzitim

Montaz postrannich kartacka

1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stdl nebo na podlahu.

2 Nasadte postranni kartacky na hiidele ve spodni ¢asti robota (obr. 8).
Poznamka: Ujistéte se, ze jste postranni kartacky upevnili spravné. Nasadte je na hridel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.

Umisténi baterii v dalkovém ovladaci

Dalkovy ovladac je napajen dvéma bateriemi typu AAA.

1 Stisknutim zajiStovaci zapadky (1) odemknéte vicko prinradky (2) pro baterie a poté toto vicko
sejméte (obr. 9).

2 Vlozte dvé baterie (obr. 10) typu AAA.

Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci pold + a - baterii.
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3 Postup opétovného pripevnéni vicka prinradky pro baterie: nejprve zasunte vystupek do otvoru v
okraji prihradky (1) a poté zatlacujte vicko (2) dold, dokud slysSitelné (obr. 11) nezapadne. Dalkovy
ovladac je pfipraven k pouziti.

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastréku adapteéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 12).

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, Ze ve vzdalenosti 150 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovaci stanice (obr. 13) nejsou zadné prekazky.

Nabijeni

1 Umistéte robota do dokovaci stanice (obr. 14) pfipojené k elektrickeé zasuvce.

2 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat (obr. 15).

3 Kdyzje akumulator plné nabity, tlac¢itko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti (obr. 16).

Priprava mistnosti na uklid

- Nez poslete robota uklizet, seberte z podlahy vsechny volné a kfehké predmeéty (obr. 17).

- Z podlahy odstrante vsechny kabely, draty a $ndry, aby se do nich robot nemohl zachytit.

- Nachazi-li se v mistnosti, jejiz Uklid ma robot provadét, koberec s tfasnémi, slozte tyto tfasné pod
koberec, aby na nich robot nemohl uviznout a aby se zamezilo poskozeni (obr. 18) koberce.

Pouzivani robota

Pouzivani dalkového ovladace

1 Umistéte robota do dokovaci stanice nebo stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na robotu (obr. 19)
pro jeho aktivaci.
- Nyni mUzete k ovladani robota pouzivat dalkovy ovladac.

Spusténi a zastaveni

1 Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na dalkovém ovladaci (obr. 20).

2 Tladitko spusténi/zastaveni na robotovi se trvale rozsviti a robot zahaji provadéni uklidu. (obr. 21)

3 Robot bude uklizet v rezimu automatického cisténi, dokud se baterie témér nevybije. V rezimu
automatického cisténi robot opakuje predem dané poradi schémat nahodného disténi, pohybu
podél stén a spiralovych pohybd.

4 Po dosazeni urcitého stupné vybiti baterie za¢ne tladitko spusténi/zastaveni rychle blikat a robot
zacne hledat dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 22).

5 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze také ¢isténi prerudit nebo zastavit. Jestlize tladitko
spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostatené nabitd, robot bude pokracovat v rezimu
automatického cisténi.

6 Chcete-li, aby se robot vratil do dokovaci stanice dfive, nez bude baterie témér vybitd, stisknéte
dokovadi tlacitko na dalkovém ovladaci (obr. 23).
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7 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat a robot se vrati do dokovaci stanice.

Vybeér cisticiho rezimu

Tento robot disponuje ¢tyfmi rezimy cisténi. Vychozim rezimem &isténi je rezim automatického &isténti,
ktery spociva v automatické posloupnosti schémat odrazeni a pohybu podél zdi (obr. 24). Kromé
rezimu automatického ¢isténi ma robot dalsi tii individualni rezimy ¢isténi, které mizete vybrat
stisknutim prislusného tlacitka na dalkovém ovladadi.

Rezim odrazeni

V tomto rezimu se robot pfi ¢isténi mistnosti pohybuje stfidavé rovnymi a kfizovymi pohyby (obr. 25).
Rezim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby tyto oblasti vycistil peclivéji (obr. 26).
Spiralovy rezim

V tomto rezimu se robot pohybuje po rozsifujici se spirale od stfedového bodu, aby oblast dikladné
vydistil (obr. 27).

Poznamka: Ruc¢né vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot prepne do
rezimu automatického cisténi.

Rucni ovladani
Robota muizete ovladat manualné pomodi tlacitek na dalkovém ovladadi.

1 Pohyb robota po mistnosti (obr. 28) mlzete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovém ovladaci.

Poznamka: Kdyz robota ovladate ru¢né, davejte pozor na vyskové rozdily a schody.

Pouziti planovace 24hodinového cyklu

Funkci planovace 24hodinového cyklu je mozno aktivovat pomoci dalkoveho ovladace. Ujistéte se, ze

je robot v pohotovostnim reZzimu a Ze se nachazi v dokovaci stanici.

1 Aktivujte funkci planovace 24hodinového cyklu stisknutim tlacitka (obr. 29) planovace
24hodinového cyklu na dalkovém ovladadi.

- Po aktivaci funkce planovace 24hodinového cyklu se ozve zvukovy signal a displej vzdy po
nékolika sekundach kratce zablika.

- Aktivujete-li funkdi planovace 24hodinového cyklu, zahaji robot uklidovy cyklus, ktery bude trvat
24 hodin. Tentyz 24hodinovy uklidovy cyklus bude robot opakované provadét ve stejnou dobu,
dokud funkci planovace 24hodinového cyklu opét nedeaktivujete.

2 Funkdi planovace 24hodinového cyklu mizete deaktivovat stisknutim tlacitka planovace
24hodinového cyklu na dalkovéem ovladadi. Ozve se zvukovy signdl a displej bude nepretrzite svitit,
aby signalizoval, Ze se robot nachazi v pohotovostnim rezimu a Ze funkce planovace 24hodinového
cyklu jiz neni aktivni.

Mopovani pomoci robota

Typy FC8796 a FC8794 se dodavaji s mopovacim nastavcem a mopovaci podlozkou pro mokré &isténi
tvrdych podlah.
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Pfipojeni mopovaci podlozky

1 Namocte mopovaci podlozku ponofenim do vody nebo umisténim pod vodovodni kohoutek.
MUzZete pridat nékolik kapek cisticiho prostfedku na podlahy, ktery je pripraven k okamzitému
pouziti a ktery je vhodny pro vasi podlahu.

2 Mopovacdi podlozku ddkladné vyzdimeijte, abyste zajistili, Ze bude pouze vlhka a nikoli mokra.

3 Pfipevnéte mopovaci podlozku k mopovacimu nastavci pfitla¢enim suchych zipd na mopovaci
podlozce k suchym ziplm mopovacino nastavce (obr. 30).

4 Zasunte upevnovaci vystupky mopovaciho nastavce do dvou upevnovacich otvor( nachazejicich
se bezprostredné za kolecky. Poté nastavec zatlacujte dolt, dokud nezaznamenate slysitelné
zapadnuti (obr. 31).

Cisténi podlah pomoci mopovaciho nastavce

Poznamka: Chcete-li ¢istit tvrdé podlahy pomoci mopovaciho nastavce, musite robota spoustét z
mista nachazejiciho se v mistnosti, jejiz Uklid se ma provadét. Robota s pfipevnénym mopovacim
nastavcem nelze spoustét z jeho dokovadi stanice.

1 Robota spustite jednoduchym stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni na dalkovém ovladadi.
- Robot bude pokra¢ovat v mopovani, dokud se jeho baterie nevybije, coz zplsobi jeho
zastaveni.

Poznamka: Nez pomoci dokovaciho tlacitka na dalkovém ovladadi odeslete robota do dokovaci
stanice nebo nez robota umistite do dokovaci stanice ru¢né, odpojte mopovaci podlozku i mopovaci
nastavec.

Odpojeni mopovaciho nastavce

1 Chcete-li odpojit mopovaci nastavec, stisknéte Uchyt (1) a vyjméte mopovaci nastavec (2) (obr. 32)
tim, Ze jej vytahnete nahoru.

2 Stahnéte z mopovaciho nastavce mopovad podlozku.

3 Mopovaci podlozku lze prat v pracce pfi Setrném pracim cyklu a pfi teploté max. do 60 °C.

Poplasny signal

Pokud se robot pfi uklidu dostane do potizi (napfiklad z divodu uviznuti kole¢ka ¢i ztraty styku s
podlahou nebo proto, ze snimac jiz nemUze zjistit podlahu), ozve se zvukovy signal a robot se zastavi.
Prepnéte robota do pohotovostniho rezimu stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni a vyreste problém,
ktery zpUsobil vydani popladného signalu, napiiklad tim, ze odstranite prekazku blokuijici kolec¢ko,
odistite snimace nebo robota prenesete na jiné misto.

Cisténi a udrzba

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud je nadoba na prach plna, vysypte a vycistéte ji.

1 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nadobu z prostoru pro nadobu na prach
(obr. 33).

Vytazenim Uchytu na boku nadoby na prach otevrete vicko (obr. 34).

Z nadoby na prach (obr. 35) vyjméte jednotku filtru.

Nadobu na prach vyprazdnéte (obr. 36) vyklepanim nad odpadkovym kosem.

Nadobu na prach muzete vydistit vyplachnutim pod vlaznou tekouci vodou.

ua b wN
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Upozornéni: Nadobu na prach neumyvejte v mycce na nadobi.

6 Je-li tfeba provést dikladné vy&isténi filtrd, oddélte filtracni jednotku stisknutim tchytl umisténych
po obou jejich stranach a oddélte prachovy filtr od filtru EPA. Poté filtr EPA vydistéte pomoci
dodaného disticiho kartacku (obr. 37).

7 Znovu sestavte filtra¢ni jednotku zasunutim filtru EPA do prachového filtru. Poteé filtra¢ni jednotku
vlozZte zpét do nadoby na prach (obr. 38).

Poznamka: Pokud jste nadobu na prach distili pod tekouci vodou, pred opétovnym viozenim
filtracni jednotky se ujistéte, ze tato nadoba je zcela sucha.

8 Umistéte vicko na prachovou nadobu a ujistéte se, ze slysSitelné zapadlo (obr. 39).

9 Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a sklopte rukojet nadoby na prach (obr. 40).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtra¢ni jednotka. Pokud robota
budete pouzivat bez filtraé¢ni jednotky v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

Cisténi robota

Aby robot mohl stale dobre uklizet, je nutné obdas vycistit senzory padu, kolecka, postranni kartacky a

saci otvor.

1 Polozte robot vzhiru nohama na rovny povrch.

2 Postranni kartacky pred ¢isténim uchopte za Stétiny a stahnéte je z hrideli (obr. 41).

3 Postranni kartacky a hiidele postrannich kartacku cistéte pomoci dodaného (obr. 42) disticiho
kartace.

4 Pomoci tohoto dodaného (obr. 43) disticiho kartace odstranuijte takeé prach nebo choméace
z prfedniho kolecka a postrannich kolecek.

5 Pomoci tohoto dodaného (obr. 44) ¢isticiho kartace odstranuijte také prach nebo chomace ze
snimacd padu.
Poznamka: Senzory padu je dulezité ¢istit pravidelné. Kdyz jsou senzory padu Spinavé, robot
nemusi rozpoznat vyskoveé rozdily nebo schody.

6 Dodany distici kartac pouzivejte take k ¢isténi saciho otvoru (obr. 45).

7 Zkontrolujte, zda na postrannich kartaccich nebo na spodni strané robota nejsou néjaké ostre
predméty, které by mohly poskodit podlahu.

Objednavani prislusenstvi

Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.shop.philips.com/service
nebo se obratte na prodejce vyrobkl Philips. Mizete se také obratit na stfedisko péce o zakazniky
spolecnosti Philips ve sveé zemi (kontaktni Udaje naleznete na letacku s celosvétovou zarukou).

Vyména

Vymeéna filtru
Pokud je filtr EPA velmi Spinavy nebo poskozeny (viz 'Vyprazdhiovani a ¢isténi nadoby na prach’),
vyménte jej. Novy filtr EPA mizete poridit prostfednictvim stranek www.shop.philips.com/service.

Vyména akumulatoru

Vymeénu akumulatoru robota sméji provadét pouze kvalifikovani servisni technici. Pokud akumulator
nelze nabit nebo se pfilis rychle vybiji, odneste robota do autorizovaného servisniho stfediska Philips,
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kde si ho mlzete nechat vyménit. Podrobnosti o stfedisku zakaznické péce spolecnosti Philips ve své
zemi naleznete na letaku s mezinarodné platnou zarukou nebo na adrese www.philips.com/support.

Vyména postrannich kartackd

Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky isténi.

Poznamka: Postranni kartacky ménte vzdy, kdyz si vSimnete znamek opotrebeni nebo poskozeni.
Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Nové postranni kartacky mizete poridit
prostiednictvim stranek www.shop.philips.com/service.

1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za Stétiny a stahnéte je z hrideli.
2 Na hiidele nasadte nové postranni kartacky.

Vymeéna baterii dalkového ovladace

1 Stisknutim zajistovaci zapadky (1) odemknéte vicko prinradky (2) pro baterie a poté toto vicko
sejméte (obr. 9).

2 Vyjméte vybité baterie typu AAA z pfihradky dalkového ovladace.

3 Vlozte dvé nové baterie (obr. 10) typu AAA.
Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci pold + a — baterii.

4 Postup opétovného pripevnéni vicka prihradky pro baterie: nejprve zasunte vystupek do otvoru v
okraji prihradky (1) a poté zatlacuite vicko (2) dold, dokud slysSitelné (obr. 11) nezapadne. Dalkovy
ovladac je pfipraven k pouziti.

Poznamka: Vybité baterie zlikvidujte podle platnych mistnich predpist.

Recyklace

Tento symbol znamena, ze vyrobek nelze likvidovat s béZnym komunalnim odpadem (2012/19/EU)
(obr. 46).

- Symbol na vyrobku znamena, Ze tento vyrobek obsahuje vestavény dobijeci akumulator, ktery
nemuze byt likvidovan spole¢né s béZnym domacim odpadem (obr. 47) (2006/66/ES). Odneste
prosim vyrobek do oficialniho sbérného dvora nebo do servisniho stiediska spole¢nosti Philips
a pozadejte tamniho odbornika o vyjmuti nabijeci baterie.

- Dodrzujte predpisy vasi zemé tykajici se sbéru tfidéného odpadu elektrickych a elektronickych
vyrobkl a také akumulatorC. Spravnou likvidaci pomizete zabranit negativnim dopaddm na zivotni
prostfedi a lidské zdravi.

Vyjmuti akumulatoru

AZ budete vyrobek likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pfed vyjmutim akumulatoru
ovérte, zda je vyrobek odpojeny od elektrické zasuvky a zda je akumulator zcela vybity.

PFi manipulaci s nastroji potfebnymi k otevieni vyrobku a pfi likvidaci akumulatoru
dbejte vSech nezbytnych bezpeénostnich zasad.

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pfistroj likvidovat, vyjméte z néj akumulator. Pfed vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je Uplné prazdny.
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PH vyjmuti akumulatoru postupuite podle krokd uvedenych nize. M(zete také robota odnést do
servisniho strediska Philips, kde bude akumulator vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho
servisniho strediska, obratte se na Stredisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.
1 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se ujistili, ze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyimete z pristroje a zlikvidujete.
2 Odmontuijte Srouby vika pfihradky na baterie a sejméte viko (obr. 48).
3 Zdvihnéte akumulator a odpojte ho (obr. 49).
4 Odevzdejte robota a akumulator na sbérném misté pro likvidaci elektroodpadu.

— v V4 7 o
Reseni problemu
Tato kapitola uvadi prehled nejbéznéjsich problému, se kterymi se mlzete u tohoto pristroje setkat.
Pokud se vam nepodafi problém vyresit za pomoci nasledujicich informaci, navstivte web
www.philips.com/support, kde najdete odpovédi na nej¢astéjsi dotazy. Piipadné kontaktujte
stfedisko péce o zakazniky ve své zemi.

Problém

Mozna pri¢ina

Reseni

Po stisknuti tladitka
spusténi/zastaveni robot
nezacne uklizet.

Akumulator je vybity.

Dobijte nabfjedi baterii (viz 'Pfiprava
k pouziti").

Robot nereaguje na
stisknuti tlacitek.

Robot nenasel dokovaci stanici
a akumulator se vybil.

Umistéte robota do dokovaci stanice
piipojené k elektrickeé zasuvce. Po
nékolika sekundach robot vyda zvukovy
signal a displej se rozsviti.

Robot vydal zvukovy
signal a zastavil se.

Zaseklo se jedno nebo obé
kolecka.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
Odstrante necistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratl, které se zachytily kolem
zavésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba
postranni kartacky.

Odistéte postranni kartacky (viz 'Cigténi
robota’).

Robot byl béhem ¢isténi
zvednut.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.
Polozte robota na podlahu. Stisknéte
tlacitko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v ¢isténi.

Robot neuklizi radné.

Stétiny jednoho nebo obou
kartackl jsou zkiivené nebo
ohnuté.

Namocte kartac¢ek nebo kartacky na
chvili do teplé vody. Pokud se timto
Stétiny nenarovnaji, postranni kartacky
(viz 'Vyména postrannich kartackd')
vymeénte.

Filtr v nadobé na prach je
znedistény.

Rozeberte jednotku filtru. Vycistéte
prachovy filtr a filtr EPA pomoci zubniho
kartacku s mékkymi stétinami. Prachovy
filtr mGzZete také vyplachnout pod
tekouci vodou.

Pokud jiz ¢isténi filtru EPA nepomaha,
vymeénte filtr za novy. Doporucujeme
meénit filtr EPA alesporn jedenkrat za rok.




Problém

Mozna pricina
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Reseni

Saci otvor v dolni ¢asti nadoby
na prach je ucpany.

Vydistéte saci otvor (viz 'Cisténi robota)).

Predni kolecko se zaneslo
vlasy nebo jinymi nedistotami.

Ocistéte predni kolecko (viz 'Cisténi
robota’).

Robot uklizi velmi tmavy nebo
leskly povrch, ktery aktivuje
senzory padu. To zplsobuje
neobvykly pohyb robota.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni

a presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud probléem pretrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se
obratte na stfedisko péce o zakazniky ve
své zemi.

Robot ¢isti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunecni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zpUsobuje neobvyklé
pohyby robota.

Zatahnéte zavésy, aby do mistnosti
nesvitilo slunecni svétlo. Popfipadé
muzete ¢isténi spustit, az bude slunce
svitit meéné.

Akumulator jiz neni
mozné nabit nebo se
velmi rychle vybiji.

Zivotnost akumulatoru
skoncila.

Nechejte provést vymeénu akumulatoru
v servisnim stredisku (viz 'Vyména
akumulatoru') Philips.

Robot nemdze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby se
dostal k dokovaci stanici.

Zkuste pro dokovaci stanici (viz
'Instalace dokovaci stanice') najit jine
misto.

Robot stale aktivné vyhledava.

Dejte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.
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levads

Apsveicam ar pirkumu un laipni lGdzam Philips! Lai pilnvertigi izmantotu Philips piedavata atbalsta
iespéjas, registréjiet produktu vietné www.philips.com/welcome.

Vlspan gs ap raksts
Puteklu tvertnes vaka rokturis
Puteklu tvertnes vaks

Filtra bloks

Puteklu tvertne

Augséja parsega mala

Dokstacijas sensors

SUksanas atvere
ledarbinasanas/apturésanas poga
Sanu birstes

10 Sanu birstu uzstadisanas varpstas
1 PriekS&jais ritenitis

12 Suksanas atvere

13 Sanu ritenisi

14 NokriSanas sensori

15 Akumulatora nodalijuma vaks

16 TinsSanas uzgalis (FC8796, FC8794)
17 Tinsanas paliktnis (FC8796, FC8794)
18 Mazais spraudnis

19 Adapteris

20 Tinsanas suka

21 Talvadiba

22 Talvadibas pults baterijas, AAA tips
23 Dokstadija

Oo~NOOUTh~WN—

Talvadiba

JUs varat vadit robotu, izmantojot talvadibas pulti (att. 2). Tai ir talak aprakstitas pogas.
ledarbinasanas/apturésanas poga

Navigacijas pogas

Tinsanas reZima pogas

DokoSanas poga

24 stundu planotajs

g~ wWwN =

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu tindanai.

Robots ir ipasi piemérots cietu gridu tinsanai, pieméram, koka, laminata vai linoleja gridam. Tam var
rasties problémas, tirot mikstas gridas, pieméram, paklajus vai grnidsegas. Ja izmantojat robotu uz
paklaja vai gridsegas, lUdzu, pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spéj notirit Sadu gridas
segumu. Robotam uzraudziba nepieciesama an tad, ja izmantojat to uz loti tumsam un spidigam
cietam gridam.

LatvieSu
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Ka robots tira

Tinsanas sistéma

Robotam ir 3 pakapju tirisSanas sistéma, lai efektivi notiritu gridas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztint stdrus un vietas gar sienam. Tas ar palidz savakt netirumus
no gridas un parvietot tos uz sdksanas atveri (att. 3).

- Robota suksanas jauda savac netirumus un cauri suksanas atverei novirza tos uz puteklu tvertni
(att. 4).

- Tipa FC8796 un FC8794 iericem ir tinSanas uzgalis, kuru var pievienot robotam un izmantot no cieta
materiala izgatavotu gridu uzkopsSanai.

TirSanas trajektorijas

Automatiskaja tinsanas reZima robots izmanto automatisku atsperiguma darbibu un darbibu gar
sienam secibu, lai optimali iztintu katru telpas zonu. Tas turpina tint, idz akumulators izladé&jas vai
robots tiek manuali izslégts.

Turklat var atlasit kadu no tris citiem tifisanas rezZimiem, nospiezot atbilstoSo pogu uz talvadibas pults
(sk. 'Tinsanas rezima izvéle'). Robots turpina tinsanu atlasitaja tinsanas rezZima vél dazas mindtes un
péc tam atkartoti parslédzas automatiskaja tirisanas rezZima.

1 Atsperiguma rezims (att. 5)

2 ReZims (att. 6) gar sienam

3 Spiralveida rezims (att. 7)

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robota apaksSpusé ir pieci nokriSanas sensori. Tas sos nokrisanas sensorus izmanto, lai noteiktu
augstuma starpibas un izvairitos no tam, pieméram, no kapnem.

Piezime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma starpibas malai, jo
priekséjais nokriSanas sensors atrodas aiz bufera.

levénibai! DazZreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes vai citas virsmas augstuma
izmainas. Tapéc rupigi uzraugiet robota darbibu daZas pirmas lietoSanas reizes un tad, kad robots
darbojas tuvu kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari notint

nokriSanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots an turpmak var pareizi (sk. 'Robota tifisana') noteikt
augstuma atskiribas.

Pirms pirmas lietoSanas reizes

Sanu birstu uzstadisana

1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma, apgrieziet robotu otradi un novietojiet to uz galda vai uz
gridas.

2 Uzbidiet sanu birstes uz varpstam robota (att. 8) apaksa.

Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz varpstas, idz tas ar klikski
fikséjas pozicija.

Bateriju ievietoSana talvadibas pulti

Talvadibas pults darbojas ar divam AAA tipa baterijam.

1 Nospiediet melti (1), lai atblokétu bateriju nodalijuma vacinu (2), un nonemiet bateriju nodalijuma
vacinu (att. 9).

2 levietojiet divas AAA tipa baterijas (att. 10).
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Piezime. Parliecinieties, ka + un - poli ir vérsti pareizaja virziena.

3 Lai uzliktu bateriju nodalijuma vacinu, vispirms ievietojiet izvirzijumu bateriju nodalijuma apmales
atvere (1); tad spiediet vacinu (2) uz leju, idz tas nofikséjas sava vieta ar klikski (att. 11). Talvadibas
pults ir gatava lietosanai.

Sagatavosana lietoSanai

Dokstacijas uzstadisana

1 levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un iespraudiet adapteri sienas
kontaktligzda (2) (att. 12).

2 Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, idzenas gridas pie sienas.

Piezime. Parliecinieties, vai nav nekadu skérs|u vai augstuma starpibas 150 cm uz prieksu, 30 cm pa
[abi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas (att. 13).

Uzlade

1 Novietojiet robotu uz stravas apgadei pieslégtas dokstacijas (att. 14).

2 leslégdanas/apturé$anas poga sak mirgot (att. 15).

3 Kad atkartoti uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg
nepartraukti (att. 16).

Telpas sagatavosana tirisSanai

- Pirms uzsakat tinsanas ciklu ar robotu, savaciet no gridas (att. 17) visus nenostiprinatos un trauslos
priekSmetus.

- Savaciet no gridas visus kabelus un vadus, lai robots tajos nesapitos.

- Jatelpa, kuru vélaties uzkopt, izmantojot robotu, ir grndas sega ar barkstim, salociet barkstis zem
gridas segas, lai robots neiestrégtu barkstis un gridas sega netiktu sabojata (att. 18).

Robota izmantosana

Talvadibas pults izmantosana

1 Novietojiet robotu uz dokstacijas vai nospiediet robota (att. 19) ieslégsanas/apturésanas pogu, lai
aktivizétu robotu.
- Tagad varat vadit robotu, izmantojot talvadibas pulti.

leslegSana un apturésana

1 Nospiediet ieslégdanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults (att. 20).

2 leslégdanas/apturé$anas poga uz robota iedegas, un robots sak tinsanu (att. 21).

3 Robots tira automatiskaja tinsanas rezZima, lidz akumulatora uzlades imenis ir zems. Automatiskaja
tinsanas reZima tas atkartoti secigi veic nejausas trajektorijas, darbibas gar sienam un spiralveida
kustibas.

4 Kad akumulatora imenis ir zems, atri sak mirgot ieslégéanas/apturésanas poga, un robots meklé
dokstadiju, lai veiktu uzladi (att. 22).
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5 Varat arn nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai apturétu tinsanas darbibu. Ja
atkartoti nospiezat ieslégsanas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami daudz
energijas, robots turpina tifnsanu automatiskaja tinsanas rezima.

6 Lairobots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izlad&gjies, nospiediet dokstacijas pogu uz
talvadibas pults (att. 23).

7 Sak mirgotieslégdanas/apturésanas poga, un robots atgriezas dokstacija.

Tinsanas rezima izvéle

Sim robotam ir pieejami &etri tindanas reZimi. Standarta tindanas reZims ir automatiskais tiriéanas
reZims, kura secdigi tiek izmantotas atsperiguma darbibas un darbibas gar sienam (att. 24). Papildus
automatiskajam tinsanas rezimam Sim robotam ir tris citi tinSanas rezimi, ko var aktivizét, nospiezot
attiecigo pogu talvadibas pultl.

Atsperiguma reZims
Saja reZima robots tira telpu jaukta trajektorija, ko veido taisnas un $kérsvirziena kustibas (att. 25).

ReZims gar sienam
Saja rezima robots tira gar telpas sienam, lai pasi rapigi (att. 26) notiritu zonu gar sienam.

Spiralveida rezZims

Saja rezima robots veic spiralveida trajektorijas kustibas no centrala punkta, lai rapigi (att. 27) notiritu
attiecigo vietu.

PiezZime. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas minGtes. Péc tam robots parslédzas uz
automatisko tinsanas rezimu.

Manuala vadiba

JUs varat vadit robotu manuali, izmantojot talvadibas pults pogas.
1 Izmantojiet bultinu pogas, kas atrodas apkart ieslégsanas/apturésanas pogai uz talvadibas pults,
lai vaditu robotu telpa. (att. 28)

PiezZime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir augstuma atskiribas un kapnes.

24 stundu planotaja lietoSana

24 stundu planotaju var aktivizét, izmantojot talvadibas pulti. Parliecinieties, ka robots atrodas
gaidstaves reZima un ir novietots dokstacija.
1 Lai aktivizétu 24 stundu planotaju, nospiediet 24 stundu planotaja pogu (att. 29) talvadibas pulti.
- Kad jus aktivizéjat 24 stundu planotaju, tiek atskanots signals un displejs sak 1si mirgot ik péc
dazam sekundém.
- Robots saks tinsanu 24 stundas péc tam, kad aktivizéjat 24 stundu planotaju. Tas turpinas sakt
tfinsanu tai pasa laika ik péc 24 stundam, lidz 24 stundu planotajs tiks deaktivizéts.
2 Lai deaktivizetu 24 stundu planotaju, nospiediet 24 stundu planotaja pogu. Tiks atskanots signals
un displejs izgaismosies nepartraukti, noradot uz to, ka robots ir gaidstaves rezZima un 24 stundu
planotajs vairs nav aktivs.

Tirisana, izmantojot robotu

Tipa FC8796 un FC8794 iericém ir tinsanas uzgalis un tinsanas paliktnis, ar kuru var veikt mitro tifisanu
uz gndam, kas izgatavotas no cieta materiala.
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TinsSanas uzgala pievienosana

1 Piesuciniet tinSanas paliktni Gdeni vai samitriniet tiriSanas uzgali zem Gdens krana. Varat pievienot
dazus pilienus jusu gridas veidam piemérota gatava gridas tinsanas lidzekla.

2 RUpigiizspiediet tinsanas uzgali, lai tas bUtu tikai mitrs, nevis slapjs.

3 Pievienojiet mitro tinsanas paliktni tinsanas uzgalim, piespiezot tinsanas paliktna liplentes
stipringjumus pie tifnsanas uzgala (att. 30) liplentes stiprinajumiem.

4 levietojiet tinsanas uzgala stipringjuma melites abas stiprindjuma atverés, kas atrodas tiesi aiz
riteniSiem. Tad uzspiediet, idz izdzirdat klikski (att. 31).

Gndu tinsana, izmantojot tirisanas uzgali.

Piezime. Lai ar tinSanas uzgali tiritu gridas, kas izgatavotas no cieta materiala, robots ir jaiedarbina no
kadas vietas taja telpa, kuru vélaties tint. JUs nevarat iedarbinat robotu no dokstacijas, ja tam
pievienots tirfisanas uzgalis.

1 Vienkars$i nospiediet ieslégdanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults, lai iedarbinatu robotu.
- Robots turpina tint, idz akumulators izladéjas un robots apstajas.

Piezime. Nonemiet tinsanas paliktni un tinsanas uzgali un tikai tad nosttiet robotu uz dokstaciju,
nospiezot dokstacijas pogu uz talvadibas pults, vai arl novietojiet robotu dokstacija manuali.

Tinsanas uzgala nonemsana

1 Lai atvienotu tifisanas uzgali, nospiediet mélti (1), pavelciet tinsanas uzgali un nonemiet to (2) (att.
32).

2 Nonemiet tinsanas paliktni no tinsanas uzgala.

3 Tiriet tinSanas paliktni, izmazgajot to velas mazgasanas masina maigas mazgasanas rezima
maksimali 60 °C temperatara.

Trauksmes signals

Ja robotam tinsanas laika rodas problémas (piem., ritenitis iekeras vai nesaskaras ar grndu, sensors
vairs nespéj konstatét gridu), atskan skanas signals, un robots apstajas. Nospiediet
ieslégdanas/apturésanas pogu, lai parslégtu robotu gaidstaves rezZima, un novérsiet problému, kas
izraistja trauksmes signalu, piem., iznemiet traucékli, kas bloké riteniti, notiriet sensorus vai ar paceliet
robotu un nolieciet to cita vieta.

TinsSana un kopsana

Puteklu tvertnes iztukSosana un tiriSana

IztuksSojiet un iztiriet puteklu tvertni, kad puteklu tvertne ir pilna.

1 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no puteklu tvertnes nodalijuma
(att. 33).

Lai atvértu vacinu (att. 34), pavelciet meliti puteklu tvertnes sanos.

Iznemiet filtra bloku no puteklu tvertnes (att. 35).

Izkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztukSotu (att. 36).

Varat mazgat puteklu tvertni zem krana remdena tden.

ua bh wN

levéribail! Netiriet puteklu tvertni trauku mazgasSanas masina.
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6 Lairapigi iztintu filtrus, izjauciet filtra bloku, nospiezot mélites abas filtra bloka pusés un nonemot
puteklu filtru no EPA filtra. Tad iztiriet EPA filtru, izmantojot komplektacija ietverto tinsanas birstiti
(att. 37).

7 Salieciet filtra bloku, ieklikSkiniet EPA filtru puteklu filtra. Tad ievietojiet filtra bloku puteklu tvertnée
(att. 38).

Piezime. Ja puteklu tvertni tinjat zem krana Gdens, pirms filtra bloka ievietoSanas parliecinieties, ka
tas ir sauss.
8 Uzlieciet vacinu uz puteklu tvertnes un parliecinieties, ka tas ar klikski (att. 39) fiksgjas vieta.

9 |lelieciet puteklu tvertni atpakal puteklu tvertnes nodalijuma un nolaidiet puteklu nodalijuma rokturi
(att. 40).

leveribai! Vienmer parliecinieties, vai puteklu tvertné atrodas filtra bloks. Izmantojot robotu bez
filtra bloka puteklu tvertné, tiks sabojats motors.

Robota tirisana

Lai saglabatu labu tirisanas sniegumu, ir regulari janotira nokriSanas sensori, ritenisi, sanu birstes un
stksanas atvere.

1 Nolieciet robotu otradi apgriezta veida uz idzenas virsmas.

2 Lai notirtu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 41).

3 Izfiriet sanu birstes un sanu birstu varpstas, izmantojot komplekta ietverto (att. 42) tinsanas birstiti.
4 Notiriet puteklus vai pukas no priekséja ritenisa un sanu ritenisiem, izmantojot komplekta ietverto

(att. 43) tinsanas birstiti.

5 Notiriet puteklus vai plkas no nokrisanas sensoriem, izmantojot komplekta ietverto (att. 44)
tinsanas birstiti.
Piezime. Ir loti svangi regulari notint nokriSanas sensorus. Ja nokriSanas sensori ir netiri, robotam
var neizdoties noteikt augstuma atskiribas vai kapnes.

6 Izmantojiet piegadato tinsanas birstiti, lai iztintu iestksanas atveri (att. 45).

7 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, vai tur nav asi priekSmeti, kas var sabojat gridu.

Piederumu pasutisana

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekl&jiet vietni www.shop.philips.com/service vai
vérsieties pie sava Philips izplatitaja. Varat ar sazinaties ar Philips klientu apkalpo$anas centru sava
valsti (kontaktinformaciju varat atrast bukleta par garantiju visa pasaulé).

Nomaina

Filtra maina

Nomainiet EPA filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats (sk. 'Puteklu tvertnes iztukSosana un tinsana’). Lai
iegadatos jaunu EPA filtru, skatiet vietni www.shop.philips.com/service.

Atkartoti uzladejama akumulatora maina

Robota atkartoti uzladejama akumulatora nomainu drikst veikt tikai kvalificeti apkopes tehniki. Ja
akumulatoru vairs nevar uzladét vai tas atri izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas
apkopes centra, lai nomainitu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalpoSanas centra
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kontaktinformaciju varat skatit bukleta par starptautisko garantiju vai dodieties uz vietni
www.philips.com/support.

Sanu birstu maina

Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus tinsanas rezultatus.

Piezime. Vienmeér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai bojajumus. leteicams
nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Lai iegadatos jaunas sanu birstes, skatiet vietni
www.shop.philips.com/service.

1 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet no varpstam.
2 Uzbidiet jaunas sanu birstes uz varpstam.

Talvadibas pults bateriju nomaina

1 Nospiediet mélti (1), lai atblokétu bateriju nodalijuma vacinu (2), un nonemiet bateriju nodalijjuma
vacinu (att. 9).

2 Iznemietizladéjusas AAA tipa baterijas no bateriju nodalijuma.

3 levietojiet divas jaunas AAA tipa baterijas (att. 10).
Piezime. Parliecinieties, ka + un - poli ir versti pareizaja virziena.

4 Lai uzliktu bateriju nodalijuma vacinu, vispirms ievietojiet izvirzijumu bateriju nodalijuma apmales
atveré (1); tad spiediet vacinu (2) uz leju, idz tas nofikséjas sava vieta ar klikski (att. 11). Talvadibas
pults ir gatava lietosanai.

PiezZime. Utilizéjiet izladétas baterijas atbilstosi jsu valsti spéka esosajiem noteikumiem.

Otrrelze]a parstrade

Sis simbols nozZimé, ka produktu nedrikst likvidét kopa ar parastajiem sadzives atkritumiem
(2012/19/ES) (att. 46).

- Sis simbols nozZimé, ka $aja produkta ir ieblvéts atkartoti uzladéjams akumulators, kuru nedrikst
likvidét kopa ar parastiem sadzives atkritumiem (att. 47) (2006/66/EK). Ladzu, nododiet produktu
oficiala savaksanas punkta vai ,Philips” pakalpojumu centra, lai profesionalis iznemtu atkartoti
uzladéjamo akumulatoru.

- leverojiet vietéjos noteikumus par elektrisko un elektronisko produktu un atkartoti uzladéjamo
bateriju atsevisku savaksanu. Pareiza produktu likvidésana palidz novérst kaitigu iedarbibu uz vidi
un cilvéku veselibu.

Atkartoti uzladéjama akumulatora iznemsana

Iznemiet uzladejamo akumulatoru tikai tad, kad izmetat produktu atkritumos. Pirms
akumulatora iznemsanas parliecinieties, ka produkts ir atvienots no sienas
kontaktligzdas un akumulators ir pilniba tukss.

levérojiet nepiecieSamos piesardzibas pasakumus, kad lietojat produkta atvérsanas
rikus un likvidéejat uzladejamo akumulatoru.
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Atkartoti uzladéjama akumulatora iznemsana

Bridinajums. Uzlade€jamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat ierici. Iznemot bateriju,
parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas. Varat ari nogadat robotu
pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru. Sazinieties ar savas

valsts ,Philips” klientu apkalpoSanas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas apkopes

centra adresi.

1 Laujiet robotam darboties, idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka akumulators ir pilniba
izladéts, pirms to iznemt un utilizéet.

2 Atskravéjiet akumulatora nodalijuma vaka skraves un nonemiet vaku (att. 48).

3 lzceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to (att. 49).

4 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un elektronisko iekartu atkritumu

savaksanas punktu.

Problemu noversana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kas var rasties, izmantojot 50 ierici. Ja j0s nevarat
atrisinat problému, izmantojot talak noradito informaciju, apmekl&jiet www.philips.com/support un
skatiet bieZi uzdoto jautajumu sarakstu vai sazinieties ar klientu apkalpoSanas centru sava valsti.

Problema

lespéjamais célonis

Risinajums

Robots nesak tinsanu
péec
ieslégéanas/apturésanas
pogas nospiesanas.

Atkartoti uzladéjamais
akumulators ir tukss.

Uzladéjiet atkartoti uzladéjamo
akumulatoru (sk. 'Sagatavosana
lietosanai').

Robots nereagé péec
kadas no pogu
nospiesanas.

Robots nevaréja atrast
dokstaciju, un akumulators
izladéejas.

Novietojiet robotu uz stravas apgadei
pieslégtas dokstacijas. Péc paris
sekundem robots nopikst, un iedegas
displejs.

Robots iepikstéjas un
apstajas.

lestredzis viens vai abi ritenisi.

Nospiediet ieslégéanas/apturésanas
pogu. Iztifet pukas, matinus, pavedienus
vai vadus, kas sakerusies ap ritenisu
balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu
birstes.

Iztiret sanu birstes (sk. 'Robota tirisana’).

Robots tika pacelts tirisanas
laika.

Nospiediet ieslégéanas/apturésanas
pogu. Novietojiet robotu uz gridas. Péc
tam nospiediet ieslégdanas/apturésanas
pogu, lai robots atsaktu tifnsanu.

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu sari
ir saliekti vai izliekusies.

Uz bridi iemérdiet birsti vai birstes silta
Gdent. Ja $adi neizdodas birstém
atjaunot pareizo formu, nomainiet sanu
birstes (sk. 'Sanu birstu maina’).

Puteklu tvertnes filtrs ir neftirs.

Izjauciet filtra mezglu. Iztiriet puteklu
filtru un EPA filtru ar zobu birsti ar
mikstiem sariem. Varat ar izmazgat
puteklu filtru zem krana.
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Problema

lespéjamais célonis

Risinajums

Ja ar EPA filtra iztinsanu tomeér
nepietiek, nomainiet filtru pret jaunu.
EPA filtru ieteicams nomainit vismaz
reizi gada.

Suksanas atvere puteklu

tvertnes apaksa ir nosprostota.

|ztiriet iestkSanas atveri (sk. 'Robota
tinsana’).

Priekséja riteniti iestrégusi mati

vai citi netirumi.

Noftiriet priekS&jo riteniti (sk. 'Robota
tinsana’).

Robots tira loti tumsu vai
spidigu virsmu, kas aktivize
nokriSanas sensorus. Tapéc
robots virzas pa neparastu
trajektoriju.

Nospiediet ieslégdanas/apturésanas
pPOgU Un péec tam parvietojiet robotu uz
gaiSakas krasas gridas segumu. Ja
problému neizdodas novérst ar uz
gaiSakam gridam, ludzu, apmeklé&jiet
vietni www.philips.com/support vai
sazinieties ar savas valsts klientu
apkalposanas centru.

Robots tira gridu, kas spécdigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokriSanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparastu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai saules gaisma
nevaréetu iespidét telpa. Varat an sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladeét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sasniedzis kalposanas laika
beigas.

Nomainiet uzlad&jamo akumulatoru
LPhilips” tehniskas apkopes centra (sk.
'Atkartoti uzladéjama akumulatora
maina’).

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Méginiet novietot dokstaciju (sk.
'Dokstacijas uzstadisana') cita vieta.

Robots joprojam aktivi mekle.

Dodiet robotam aptuveni 20 minates, lai
tas atgrieztos dokstacija.
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Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és Udvozoljuk a Philips vildgaban! A Philips altal biztositott
tamogatas teljes korli igénybevételéhez regisztralja a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

1 Portartalyfedél fogantyuja
2 Portartaly fedele

3 SzUrbegység

4 Portartaly

5 Afelsé fedél széle

6 Dokkoloegység érzékeldje
7 Szivonyilas

8 Inditas és leallitas gomb

9 Oldalkefék

10 Az oldalso kefék rogzitd tengelyei

1 Elsoé kerék

12 Szivonvilas

13 Oldalso kerekek

14 Mélységérzékeldk

15 Az elemtarto rekesz fedele.

16 Felmoso tartozék (FC8796, FC8794)
17 Felmosolap (FC8796, FC8794)

18 Kisméretl csatlakozodugasz

19 Adapter

20 Tisztitokefe

21 Tavvezerld

22 A tavvezérld AAA elemei
23 Dokkoloegység

Tavvezeérlo

A robotot a tavvezérldvel mikoddtetheti (abra 2). A kdvetkezd gombok talalhatok rajta:
Inditas és leallitas gomb

Navigacioés gombok

Takaritasi Gzemmod gombok

Dokkolas gomb

24 6ras idozitod

g~ wWwN =

Hogyan miikoddik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkciokkal van ellatva, amelyeknek koszonhetden megfeleld segitséget nyuijt
az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kilonosen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, peldaul szonyegek vagy labtorldk tisztitasa soran problémak mertlhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsé alkalommal hasznalja szényeg vagy labtorld tisztitasara, maradjon a
kozelben, hogy meggydzddjon rola, hogy a készilék alkalmas az ilyen tipusu padlok tisztitasara.
Fekete és féenyes kemeény padlok tisztitasa soran a robotporszivo szintén felligyeletet igényel.

Magyar
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Hogyan tisztit a robotporszivd?

Tisztitérendszer

A robotporszivo 3 lépcsos tisztitérendszerrel tisztitjia hatékonyan a padlot.

- Akét oldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlot a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlordl a lerakodott szennyezddést, és tovabbitjak azt a szivonyilashoz
(dbra 3).

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddést, és a szivonyilason keresztll a
portartalyba (abra 4) szallitja azt.

- A FC8796 és FC8794 tipusok fel vannak szerelve egy felmoso tartozékkal, melyet a robothoz
csatlakoztatva a robot keménypadlé felmosasara is hasznalhato.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritas Uzemmaodban a robotporszivd pattogd és falkdvetd mintak automatikus

sorozatat hasznalva a szoba minden egyes részét optimalisan megtisztitja. Mindaddig folytatja a

tisztitast, amig az akkumulator le nem merdl, vagy amig ki nem kapcsolja.

A harom 6nallé takaritasi Gzemmaodbol a tavvezérld (lasd: ‘Takaritasi Uzemmod kivalasztasa')

megfeleld gombjaval is kivalaszthat egyet. A robotporszivo néhany percig a valasztott takaritasi

modban folytatja a takaritast, majd visszatér az automatikus takaritasi Gzemmodhoz.

1 Pattogd Uzemmod (dbra 5)

2 Falkovetd Uzemmod (dbra 6)
3 Spiral mintaju tzemmod (abra 7)

Hogyan kerli el a robotporszivé a magassagkiilonbségeket?

A robotporszivo aljian 6t mélységérzekeld talalhatd. A robotporszivo ezek segitségével érzékeli és
keruli el a magassagkulonbseégeket, példaul a lépcsdket.

Megjegyzés: Normadlis jelenség, hogy a robotporszivo kissé atmegy a magassagkulonbségek szélén,
mivel az elsé mélységérzeékeldje az Utkdzd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a mélységérzékel6k nem érzékelik kell6 idében a
lépcsot vagy mas magassagkulonbséget. Ezért az elsé néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcso
vagy mas magassagkulénbség kdzelében hasznalja, forditson kells figyelmet a robotporszivora.
Annak érdekében, hogy a robotporszivé megfeleléen (lasd: 'A robotporszivo tisztitasa') észlelje a
magassagkiilonbségeket, fontos, hogy a mélységérzékeloket rendszeresen tisztitsa.

TeendoOk az els6 hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése
1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy asztalra vagy a padlora.
2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 8) aljan talalhato tengelyekre.

Megjegyzés: Gydzddjon meg rola, hogy az oldalso keféket megfelelden rogzitette. Nyomija dket a
tengelyre mindaddig, amig egy kattanas kiséretében nem rogzitédnek a helyikre.

A tavvezérl6 elemeinek behelyezése

A tavvezeérld két AAA tipusu elemmel mukodik.

1 Nyomija meg a fulet (1) az elemtartd fedelének (2) kicsatolasahoz, majd tavolitsa el a fedelet (abra
9).

2 Helyezze be a két AAA elemet (abra 10).
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Megjegyzés: Ugyeljen arra, hogy a + és - polus a megfeleld irdnyba nézzen.
3 Afedél visszahelyezéséhez eldszor illessze a nyelvet az elemtartd rekesz peremeén kialakitott

nyilasba (1), majd tolja le a fedelet (2), amig kattanast (abra 11) nem hall. Ekkor a tavvezérld készen
all a hasznalatra.

Elokészites a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méret( csatlakozoédugojat a dokkoloegység (1) aljzataba és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (abra 12).

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, sik padlora a fal elétt.
Megjegyzés: Gybzodjon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkulonbsegek a
dokkoloegység (abra 13) elejétél 150 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Toltés

1 Helyezze a robotot a haldzatra csatlakoztatott dokkoloegységre (abra 14).

2 Azinditas és leallitds gomb villogni kezd (abra 15).

3 Amikor az akkumulator teljesen feltoltédott, az inditas és leallitas gomb folyamatosan vilagit (dbra
16).

A szoba el6készitése a tisztitashoz

- Mielo6tt elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a padlorol minden laza és
torékeny targyat (abra 17).

- Tavolitson el a padlorol minden kabelt és vezetéket, hogy a robot ne akadjon beléjuk.

- Haaszobaban, ahol a robotot hasznalni szeretné, rojtos szényeg talalhato, hajtsa be a rojtokat a
szényeg ald, hogy a robot ne akadjon beléjlk, és a szényeg ne séruljon meg (abra 18).

A robotporszivo hasznalata

A tavvezerlo hasznalata

1 Arobotporszivo aktivalasahoz helyezze a robotporszivot a dokkoldegységre, vagy nyomja meg a
roboton (abra 19) talalhato start/stop gombot.
- Most mar mikodtetheti a robotot a tavvezérldvel.

Inditas és leallitas

1 Nyomija meg a tavvezérld (abra 20) inditas és leallitas gombjat.

2 Azinditas és leallitds gomb folyamatosan vilagit, és a robotporszivo elkezdi a tisztitast (abra 21).

3 Arobotporszivd mindaddig automatikus takaritasi Uzemmaodban muikodik, amig az akkumulator le
nem merUl. Az automatikus takaritasi Gzemmodban ismételten végrehajtja a véletlenszer, a
falkdvetd és a spiral mintabol alld sorozat mozdulatait.

4 Ha az akkumulator lemerUlt, az inditas és leallitas gomb jelzéfénye gyorsan villogni kezd, és a
robotporszivo keresni kezdi a dokkoloegységet, hogy feltoltddijon (abra 22).
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5 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a takaritasi folyamatot. Ha
ismét megnyomja az inditas és leallitas gombot, és az akkumulator még mindig elegendd
energiaval rendelkezik, a robotporszivo automatikus takaritasi Gzemmaodban folytatja a takaritast.

6 Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjen a dokkoloegyseégre, mielott az akkumulator
lemerilne, nyomja meg a tavvezérlén a dokkolas gombot (dbra 23).

7 Az inditas és leallitds gomb villogni kezd, és a robotporszivod visszatér a dokkoloegységhez.

Takaritasi Uzemmod kivalasztasa

A robotporszivonak négy takaritasi Gzemmaodija van. A normal takaritasi Gzemmod az automatikus
takaritas Gzemmaod, amely a pattogd és a falkdvetd mintak automatikus sorozata (abra 24). Az
automatikus takaritasi Gzemmaod mellett a robotporszivo harom 6nalld takaritasi Uzemmaoddal
rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezeérlén lévéd megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Pattogd izemmod

Ebben az tzemmodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk mozdulatokbol (abra 25)alldo vegyes
mintat rajzolva tisztitja a szobat.

Falkovetd Gzemmod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo kdveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva tokéletesen
megtisztitja (dbra 26)az adott terlletet.

Spiral mintaju tzemmod
Ebben az Uzemmodban a robotporszivo egy kdzéppontbol induld, egyre szélesedd spiralban halad,
igy tisztitia meg alaposan (abra 27) az adott teruletet.

Megjegyzés: A kézzel kivalasztott Uzemmodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kovetden a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Gzemmodhoz.

Kézi vezerlés

A robotot a tavvezérlé gombijaival manualisan is iranyithatja.

1 Ataviranyito start/stop gombia felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talalthatéd nyilgombok
segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat a szobaban. (abra 28)

Megjegyzés: Legyen ovatos, amikor a robotporszivot kezzel mikodteti magassagkulonbseg vagy
[épcso kozelében.

A 24 6ras id6zitd hasznalata

A 24 6ras idézitdt a tavvezérldvel lehet bekapcsolni. Gydzddjon meg arrél, hogy a robot készenléti
allapotban van, és a dokkoloegységre van helyezve.
1 Atavvezérld 24 oras idodzitd gombiat (abra 29) megnyomva aktivalja a 24 6ras idézitdt.

- A 24 6ras idozitd aktivalasat hangjelzés kiséri, és a kijelzd néhany masodpercenkeént réviden
villogni kezd.

- Arobot 24 6raval azutan, hogy aktivalta a 24 6ras id6zitodt, elkezdi a takaritasi folyamatot. A
robot a 24 6ras iddzitd leallitasaig 24 dranként ugyanabban az idépontban végrehaijtja a
takaritasi folyamatot.

2 Ataviranyitod 24 oras idoézitd gombijat megnyomva allitsa le a 24 6ras idézitét. Hangjelzést fog
hallani, a kijelzd pedig folyamatosan vilagitani fog, igy jelezve, hogy a robot készenléti allapotban
van, és a 24 6ras idézitd ki van kapcsolva.
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Felmosas a robottal

A FC8796 és FC8794 tipusokhoz tartozik egy, a keménypadlok nedves tisztitasat lehetdve tévod
felmoso tartozék és felmosolap.

A felmosolap csatlakoztatasa

1 Aztassa vizbe, vagy a csap alatt nedvesitse be a felmosélapot. Hasznalhat néhany cseppet
barmilyen, az On padlétipusahoz megfeleld padlotisztitd szerbdl.

2 Alaposan csavarja ki a felmosolapot, hogy az nedves legyen, de ne tul vizes.

3 A nedves felmosolap tépdzaras csatlakozoit a felmoso tartozeék (abra 30) tépdzaras csatlakozdihoz
nyomva rogzitse a felmosolapot a felmoso tartozékra.

4 Helyezze a felmoso tartozeék rogzitd flleit a két, a kerekek mogott elhelyezkedd rogzitd nyilasba.
Ezutan kattanasig (abra 31) nyomja le dket.

Padlotisztitas a felmoso tartozékkal

Megjegyzés: Ha keménypadlot kivan tisztitani a felmoso tartozékkal, a robotot a tisztitani kivant szoba
egy pontjan kell elinditania. Csatlakoztatott felmosolappal a robot nem indithatd a dokkoloegységrél.

1 Csak nyomja meg az inditas és ledllitds gombot a tavvezérlén a robot elinditasahoz.
- Arobotporszivd mindaddig folytatjia a felmosast, amig az akkumulator le nem merdl, és a robot
le nem all.

Megjegyzés: Szerelje le a felmosolapot és a felmoso tartozékot, mielodtt a taviranyitd dokkolas
gombjaval a dokkoloegységre kuldi a robotot, vagy kézzel helyezi el ott.

A felmoso tartozeék leszerelése

1 Afelmoso tartozék leszereléséhez nyomja meg a fllet (1), és huzza folfelé a felmoso tartozékot, igy
eltavolitva (2) (abra 32) azt.

2 Huzza le a felmosolapot a felmoso tartozekrol.

3 A felmosolap tisztitdsdhoz mosodgéppel mossa ki kiméld tzemmaodban, maximum 60°C
hémérsekleten.

Riaszto jel

Ha a robotporszivo takaritasa kdzben probléma merdl fol (pl. mert egy kerék beragad vagy elveszi az
érintkezést a padléval, vagy mert egy érzékeld nem érzékeli a padlot), egy hangjelzést fog hallani, és a
robot leall. Az inditas és leallitas gomb megnyomasaval kapcsolja a robotot készenléti Gzemmodba és
oldja meg a riasztas kivalto okat, példaul tavolitsa el a kereket megakasztd akadalyt, tisztitsa meg az
érzékeldket vagy emelje fol és tegye mashova a robotot.

Tisztitas és karbantartas

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly megtelt.

1 Huzza fel a portartaly fedelének fogantyUjat, és emelje ki a portartalyt a tartéjabol (abra 33).
A fedél (dbra 34) nyitasahoz hlzza meg a portartaly oldalan talalhato fulet.

Vegye ki a szlrbegységet a portartalybodl (abra 35).

A szemetes folott razva Uritse ki (abra 36) a portartalyt.

A portartaly langyos folyo vizzel tisztithato.

u b WwWN
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Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt mosogatogépben.

6 A szUrdk alapos tisztitasahoz a szUrdegyseg két oldalan elhelyezkedd fllek benyomasaval szedje
szét azt, és vegye le a porszUrdt az EPA szUrérél. Ezutan a mellékelt tisztitokefével (dbra 37) tisztitsa
meg az EPA szUroét.

7 Szerelje dssze a szUrbegységet és pattintsa be az EPA szUr6t a porszUrébe. Ezutan helyezze vissza
a szUrbegyseéget a portartalyba (abra 38).

Megjegyzés: Ha csapvizzel tisztitja a portartalyt, feltétlentl varja meg, amig az teljesen megszarad,
mieldétt visszateszi a szUréegysegbe.

8 Tegye vissza a portartaly fedelét, és ellendrizze, hogy a helyére kattan-e (abra 39).

9 Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és hajtsa le a portartaly fogantyujat (abra 40).

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg rola, hogy a szlir6egység a portartalyban van. Ha a robotot ugy
hasznalja, hogy a portartalyban nincs szlir6egység, a motor karosodhat.

A robotporszivé tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmény fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,
a kerekeket, az oldalso keféket és a szivonyilast.

1 Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima fellletre.

2 Az oldalso kefék tisztitasahoz fogja meg azok sortéit, és hiuizza le a keféket a tengelyekrol (abra 41).
3 Atartozék (abra 42) tisztitokefével tisztitsa meg az oldalsod keféket és az oldalsod kefék tengelyeit.
4

A tartozék (abra 43) tisztitokefével tavolitsa el a port és a szoszt az elsé kerékrol és az oldalsd
kerekekrol.

5 A tartozék (abra 44) tisztitokefével tavolitsa el a port és a szoszt a mélységérzékeldkrol.
Megjegyzés: Fontos, hogy a melységerzékeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az érzekeldk
szennyezettek, a robotporszivd nem megfeleléen észleli magassagkilonbsegeket.

6 A tartozék tisztitokefével tisztitsa meg a szivonyilast (abra 45).

7 Ellendrizze, hogy az oldalso kefékbdl és a robotporszivo aljabol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megsérthetik a padlot.

Tartozékok rendelése

Tartozékok és potalkatrészek vasarlasahoz latogasson el a www.shop.philips.com/service weboldalra
vagy forduljon Philips markakereskeddéjéhez. Fordulhat az orszagaban muikodd Philips
vevoszolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtaldlia a vilagszerte érvényes garancialevélen).

Csere

A sz(rb cseréje

Cserélje ki az EPA szUrét, ha az nagyon piszkos vagy sérilt (lasd: 'A portartaly (ritése és tisztitasa'). Uj
EPA szUr6 beszerzéséhez latogasson el a www.shop.philips.com/service oldalra.

Az akkumulator cseréje

A robot akkumulatorat csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy
hivatalos Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserélik, ha azt mar nem lehet Ujra feltolteni
vagy gyorsan lemerdl. Az orszagaban mUkodsé Philips vevoszolgalat elérhetdségi adatait a nemzetkozi
garancialevélen talalhatja meg, vagy latogasson el a www.philips.com/support weboldalra.
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Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmeények biztositasa érdekében bizonyos idd utan cserélje ki az oldalsd
keféket.

Megjegyzés: Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sérilésre utalo jeleket tapasztal.
Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélie ki. Uj oldalkefék beszerzéséhez
latogasson el a www.shop.philips.com/service oldalra.

1

Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és hiizza le a keféket a
tengelyUkrol.

2 Nyomija az uj oldalso keféket a tengelyekre.

A tavvezeérlo elemeinek cseréje

1

Nyomja meg a fllet (1) az elemtartod fedelének (2) kicsatolasahoz, majd tavolitsa el a fedelet (abra
9).

2 Vegye ki a lemerult AAA elemeket az elemtarto rekeszbol
3 Helyezzen be két Uj AAA elemet (abra 10).

Megjegyzés: Ugyeljen arra, hogy a + és - polus a megfeleld iranyba nézzen.

4 Afedél visszahelyezéséhez el6szor illessze a nyelvet az elemtartod rekesz peremeén kialakitott

nyilasba (1), majd tolja le a fedelet (2), amig kattanast (abra 11) nem hall. Ekkor a tavvezeérld készen
all a hasznalatra.

Megjegyzés: Az orszaga vonatkozo szabalyait figyelembe véve szabaduljon meg a lemerlt
elemektol.

Ujrahasznositas

Ez a szimbolum azt jelenti, hogy a termék nem kezelhetd normal haztartasi hulladékként
(2012/19/EU) (4bra 46).

Ez a szimbolum azt jelenti, hogy a termék beépitett Ujratolthetd akkumulatort tartalmaz, amelyet
nem szabad haztartasi hulladékként (abra 47) kezelni (2006/66/EK). Kérjik, hogy vigye el a
készuléket egy hivatalos gyUjtéhelyre vagy egy Philips szervizkdzpontba, hogy szakember tavolitsa
el az akkumulatort.

Tartsa be az elektromos és elektronikus termékek, akkumulatorok és egyszer hasznalatos elemek
kulon torténd hulladékgylijtésére vonatkozo orszagos eldirasokat. A megfeleld hulladékkezelés
segitséget nyUjt a kdrnyezettel és az emberi egészséggel kapcsolatos negativ kdvetkezmenyek
megeldzéséhez.

Az akkumulator eltavolitasa

Az akkumulatort csak a késziilék leselejtezésekor tavolitsa el. Az akkumulator
eltavolitasa el6tt ellendrizze, hogy a késziilék halozati kabele ki van-e hizva a fali
aljzatbol, és hogy az akkumulator teljesen lemeriilt-e.

Tegye meg a szukséges ovintézkedéseket, amikor szerszamot hasznal a készilék
szétnyitasahoz, és akkor is, amikor leselejtezi az akkumulatort.
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Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziléket. Az
akkumulator eltavolitasa el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kdvesse az alabbi utasitasokat. Az akkumulator eltavolitasdhoz a
robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkdzelebbi szakszerviz cimét a Philips
vevészolgalatatol tudhatja meg.
1 Hagyja a robotot addig mukddni, amig az akkumulator teljesen le nem merUl, hogy az akkumulator
teljesen lemeruljon, mieldtt kivenné és kidobna.
2 Csavarhuzoéval lazitsa ki az akkumulatortartod rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet

(dbra 48).

3 Emelje ki az akkumulatort, majd csatlakoztassa le (abra 49).
4 Vigye arobotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gyUijtéset

vegzo hulladékudvarba.

Hibaelharitas
Ez a fejezet 6sszefoglalja a készlilékkel kapcsolatban leggyakrabban felmerild problémakat. Ha a

hibat az aldbbi Utmutatod segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.hu/support
weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaért, vagy forduljon az orszagaban illetékes

Ugyfélszolgalathoz.

Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo a
start/stop gomb
megnyomasat kovetden
nem kezdi el a tisztitast.

LemerUlt az akkumulator.

Toltse fol az akkumulatort (lasd:
'El6készités a hasznalatra').

A robotporszivd nem
reagal, amikor
megnyomom az egyik
gombot.

A robotporszivd nem talalta
meg a dokkoloegyseéget, és
lemerult az akkumulatora.

Helyezze a robotot a halozatra
csatlakoztatott dokkoloegységre.
Néhany masodperc mulva a robot
hangjelzést ad, a kijelzd pedig elkezd
vilagitani.

A robot sipolt, majd
megallt.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

Nyomja meg a start/stop gombot.
Tavolitsa el a kerék felfuggesztésére
tapadt szOszt, hajat, cérnat vagy
vezetéket.

Az egyik vagy mindkét oldalsd
kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa')

A robotot felemelte, mikdzben
az takaritott.

Nyomja meg a start/stop gombot.
Helyezze a robotot a padlora. Ezt
kdvetden nyomja meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotporszivd nem
tisztit megfelelden.

Az egyik vagy mindkét oldalsd
kefe sortéi gorbultek vagy
hajlottak.

Egy kis idére aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd: 'Az oldalsd
kefék cseréje’).
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Megoldas

A portartalyban lévé szUrd
szennyezett.

Szerelje szét a szUrdegységet. Tisztitsa
meg a porszUrdt és az EPA szUrét egy
puha sortéj fogkefével. A porszird
folyo vizzel is tisztithato.

Ha a az EPA szUr6d megtisztitasa nem
segit, cserélje ki a szUrét egy Ujra. Azt
javasoljuk, hogy legaldbb évente egyszer
cserélje ki az EPA szUrét.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltbmodott.

Tisztitsa meg a szivonyilast (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa').

Az elsé kerék a ratapadt haj és
egyéb szennyezddés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az elsé kereket (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa').

A robotporszivd nagyon sotét
vagy fényes fellletet tisztit,
ami elinditja a
mélységérzékeldket. Ennek
kovetkeztében a robotporszivo
szokatlan médon mozoghat.

Nyomija meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vilagosabb
szin( részére. Ha a probléma itt is
fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mukodo
Philips ugyfélszolgalathoz.

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erésen
visszatUkrozi a napfényt. Ez
elinditja a mélységérzékeldket,
aminek kovetkeztében a
robotporszivo szokatlan
modon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe,
hlzza dssze a fuggdnydket. Erdemes a
takaritast akkorra id6éziteni, amikor a nap
mar keveésbeé sit.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerdl.

Az akkumulator elérte
élettartama veéget.

Cseréltesse ki az akkumulatort egy
Philips szakszervizben (lasd: 'Az
akkumulator cseréje’).

A robotporszivd nem
talalja a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd hely
ahhoz, hogy a robotporszivd
visszatérjen a
dokkoloegyseéghez.

Helyezze mashova a dokkoloegységet
(lasd: 'A dokkoloegység beszerelése').

A robot még mindig keresi a
dokkoloegységet.

Varjon korulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérjien a
dokkoloegységre.
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Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikow produktow Philips! Aby w petni skorzystac z
obstugi swiadczonej przez firme Philips, nalezy zarejestrowac zakupiony produkt na stronie
www.philips.com/welcome.

OplS ogolny
Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz
2 Pokrywa pojemnika na kurz
3 Zespotfiltra
4 Pojemnik na kurz
5 Krawedz gérnej pokrywy
6 Czujnik stacji dokujacej
7 Otwor ssacy
8 Przycisk uruchomienia/zatrzymania
9 Szczotki boczne
10 Watki do montazu szczotek bocznych
1 Kotko przednie
12 Otwor ssacy
13 Kotka boczne
14 Czujniki spadku poziomu powierzchni
15 Pokrywka komory akumulatora
16 Nasadka do mopowania (FC8796, FC8794)
17 Wktad mopujacy (FC8796, FC8794)
18 Mata wtyczka
19 Zasilacz
20 Szczoteczka do czyszczenia
21 Pilot zdalnego sterowania
22 Baterie AAA do pilota zdalnego sterowania
23 Stacja dokujaca

Pilot zdalnhego sterowania

Odkurzaczem mozna sterowac za pomoca pilota zdalnego sterowania (rys. 2). Sa na nim nastepujace
przyciski:

Przycisk uruchomienia/zatrzymania

Przyciski nawigacyjne

Przyciski trybu czyszczenia

Przycisk dokowania

Harmonogram 24-godzinny

O~ wN =

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiaja, ze doskonale nadaje sie do
czyszczenia podtdog w domu.

Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegdlnie do czyszczenia twardych powierzchni, na
przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych badz z linoleum. Moga wystapic problemy podczas
czyszczenia miekkich powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy pierwszym uzyciu nalezy
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pozostac w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego rodzaju podtoga. Odkurzacz
automatyczny wymaga tez nadzoru, gdy jest uzywany na bardzo ciemnych lub I$Sniacych twardych
podtogach.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 3-stopniowy system czyszczenia, ktory skutecznie

odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagaja odkurzanie w rogach i wzdtuz scian. Utatwiaja rowniez zbieranie
brudu z podtogi i przesuwanie go w strone otworu ssacego (rys. 3).

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go przez otwoér ssacy do
pojemnika na kurz (rys. 4).

- Typy FC8796 i FC8794 sa wyposazone w nasadke mopujaca, ktora mozna dotaczy¢ do odkurzacza
w celu mopowania twardych powierzchni.

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz stosuje ustalong automatyczna sekwencje
schematow odbijania sie 1 podazania wzdtuz scian w celu optymalnego wyczyszczenia wszystkich
obszarow pomieszczenia. Odkurzacz automatyczny bedzie kontynuowac czyszczenie do czasu, gdy
akumulator bedzie bliski roztadowania lub do jego wytaczenia.

Mozna rowniez wybrac jeden z trzech oddzielnych trybow czyszczenia, naciskajac odpowiedni
przycisk na pilocie (patrz 'Wybor trybu czyszczenia'). Odkurzacz automatyczny kontynuuje czyszczenie
w wybranym trybie przez kilka minut, a nastepnie powraca do automatycznego trybu czyszczenia.

1 Tryb (rys. 5) odbijania sie

2 Tryb (rys. 6) podazania wzdtuz scian

3 Tryb (rys. 7) spiralny

W jaki sposob odkurzacz automatyczny unika roznic
wysokosci?
Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w pie¢ umieszczonych na spodzie czujnikow spadku

poziomu powierzchni. Wykorzystuje je do wykrywania i unikania roznic wysokosci, np. schodow.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza krawedz roznicy
wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykry¢ na czas schodow lub
innych ré6znic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie monitorowac odkurzacz automatyczny przy
pierwszym uzyciu oraz gdy dziata w poblizu schodéw lub innych miejsc, w ktorych wystepuja
roéznice wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu zagwarantowania poprawnego
(patrz 'Czyszczenie odkurzacza automatycznego') wykrywania r6znic wysokosci.

Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do goéry na stole lub na
podtodze.

2 Wocisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza automatycznego (rys. 8).



44 Polski

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je na watek w taki sposob,
aby stychac byto, ze zatrzasnety sie w odpowiedniej pozydji (bedzie stychac klikniecie).

Wktadanie baterii pilota zdalnego sterowania
Pilot zdalnego sterowania jest zasilany dwoma bateriami AAA.

1
2

Popchnij przycisk zwalniajacy (1), aby odblokowac pokrywe komory (2) (rys. 9) baterii i zdejmij ja.
Wt6Zz dwie baterie (rys. 10) AAA.
Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim potozeniu.

Aby ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii, najpierw wtdz wystep do otworu na obrzezu
komory baterii (1), a nastepnie docisnij pokrywke (2) do oporu, az zablokuje sie na swoim miejscu
(ustyszysz klikniecie (rys. 11)). Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1

2

Wt6z mata wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujacej (1) i podtacz zasilacz do gniazdka
elektrycznego (2) (rys. 12).

Umiesc¢ stacje dokujaca na poziomej, rownej powierzchni pod $ciana.

Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci 150 cm przed stacig
dokujaca (rys. 13), 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej stronie.

Fadowanie

1
2
3

Umies$¢ odkurzacz automatyczny w stadji (rys. 14) dokujacej podtaczonej do sieci elektrycznej.
Przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie migac (rys. 15).

Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania swieci w sposdb
ciagty (rys. 16).

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

Przed rozpoczeciem czyszczenia za pomoca odkurzacza automatycznego nalezy usunac z podtogi
(rys. 17) wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty.

Usun z podtogi wszelkie kable i przewody, aby nie dopuscic¢ do zaplatania sie w nie odkurzacza
automatycznego.

Jesli w pomieszczeniu, ktére chcesz odkurzyc, znajduje sie dywan z fredzlami, wsun fredzle pod
dywan, aby nie dopuscic¢ do utkniecia robota na fredzlach i zabezpieczy¢ dywan przed
zniszczeniem (rys. 18).

Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Korzystanie z pilota zdalnego sterowania

1

Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stacji dokujacej lub nacisnij przycisk wiaczenia/wytaczenia na
odkurzaczu (rys. 19), aby go aktywowac.
- Teraz mozesz sterowac odkurzaczem za pomoca pilota zdalnego sterowania.
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Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 20).

2 Przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym swieci sie caty czas i odkurzacz
automatyczny rozpoczyna czyszczenie. (rys. 21)

3 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az akumulator bedzie bliski
roztadowania. W trybie automatycznym odkurzacz powtarza sekwencje schematéw odkurzania:
schemat losowy, podazania wzdtuz scian i spiralnych ruchow.

4 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie szybko
migac, a odkurzacz automatyczny zacznie szukac stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 22).

5 Mozna rowniez nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby wstrzymad/przerwac odkurzanie.
Jesli ponownie nacisniesz przycisk uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajgcym stopniu, odkurzacz bedzie kontynuowat odkurzanie w trybie automatycznego
czyszczenia.

6 Aby odkurzacz automatyczny powrocit do staciji dokujacej, zanim akumulator bedzie bliski
roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 23).

7 Przycisk wiaczenia/wytaczenia zacznie migac, a odkurzacz automatyczny powrdci do stacji
dokujacej.

Wybor trybu czyszczenia

Odkurzacz automatyczny ma cztery tryby czyszczenia. Standardowy tryb czyszczenia odkurzacza to
automatyczny tryb czyszczenia, ktéry stosuje ustalong automatyczna sekwencje schematow odbijania
sie i podazania wzdtuz scian (rys. 24). Oprdcz automatycznego trybu czyszczenia odkurzacz
automatyczny ma trzy osobne tryby czyszczenia, ktére mozna wiaczy¢, naciskajac odpowiednie
przyciski na pilocie zdalnego sterowania.

Tryb odbijania sie

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujgc na przemian na podtodze
ruchy po linii prostej i po skosie (rys. 25).

Tryb podazania wzdtuz scian

W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie
odkurzyc (rys. 26) podtoge pod scianami.

Tryb spiralny

W tym trybie odkurzacz automatyczny porusza sie po coraz wiekszej spirali, zaczynajac od punktu
centralnego w celu doktadnego (rys. 27) wyczyszczenia go.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostaja aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten
czas uptynie, odkurzacz przetacza sie do trybu automatycznego.

Obstuga reczna

Odkurzacz mozna prowadzi¢ recznie za pomoca przyciskow na pilocie.

1 Zapomoca przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania, umieszczonych nad i pod
przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po jego lewej i prawej stronie, mozna sterowad
odkurzaczem automatycznym poruszajacym sie po pomieszczeniu (rys. 28).

Uwaga: Zachowaj ostroznosc¢ podczas recznego sterowania odkurzaczem automatycznym, gdy
znajduje sie w poblizu schodow lub miejsca, w ktorym wystepuje roznica wysokosci.
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Uzywanie harmonogramu 24-godzinnego

Harmonogram 24-godzinny mozna aktywowac za pomoca pilota zdalnego sterowania. Sprawdz, czy
odkurzacz automatyczny jest w trybie gotowosci i jest umieszczony w stacji dokujacej.
1 Nacisnij przycisk (rys. 29) harmonogramu 24-godzinnego na pilocie, aby go uaktywnic.

- Po uaktywnieniu harmonogramu 24-godzinnego bedzie stychac¢ dzwiek, a wyswietlacz zacznie
migac co kilka sekund.

- Odkurzacz automatyczny rozpocznie czyszczenie w 24 godziny po uaktywnieniu harmonogramu
24-godzinnego. Bedzie rozpoczynat czyszczenie o tej samej porze co 24-godziny do czasu
dezaktywowania harmonogramu 24-godzinnego.

2 Aby dezaktywowac harmonogram 24-godzinny, nacisnij przycisk harmonogramu na pilocie. Bedzie
stychac dzwiek, a wyswietlacz bedzie swieci¢ sie w sposob ciggty, sygnalizujac, ze odkurzacz
automatyczny jest w trybie gotowosci, a harmonogram 24-godzinny nie jest juz aktywny.

Mopowanie za pomocg odkurzacza automatycznego

Typy FC8796 i FC8794 sg wyposazone w nasadke mopujaca oraz wktad mopujacy do czyszczenia na
mokro twardych powierzchni.

Zaktadanie wktadu mopujacego

1 Umiesc¢ wkitad mopujacy w wodzie lub zmocz go pod biezaca woda. Mozesz dodac kilka kropel
Srodka do czyszczenia podtdg odpowiedniego do konkretnego rodzaju podtogi.

2 Wycisnij wktad mopuijacy, aby byt wilgotny, a nie mokry.

3 Przymocuj wktad mopujacy do nasadki mopujacej, dociskajac rzepy na wktadzie mopujacym do
rzepow na nasadce mopujacej (rys. 30).

4 Witoz wystepy mocujace nasadki mopujacej do dwdch otwordw znajdujacych sie zaraz za kotkami.
Nastepnie wcisnij je, az ustyszysz klikniecie (rys. 31).

Czyszczenie podtog przy uzyciu nasadki mopujacej

Uwaga: Aby czyscic¢ twarde powierzchnie przy uzyciu nasadki mopujacej, musisz uruchomic¢ odkurzacz
automatyczny z punktu znajdujacego sie w pomieszczeniu, ktére chcesz wyczysci¢. Nie mozesz
uruchomic odkurzacza automatycznego ze stacji dokujgcej, gdy dotaczona jest nasadka mopujaca.

1 Po prostu naciénij przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie, aby uruchomi¢ odkurzacz
automatyczny.
- Mopowanie trwa do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania. Woéwczas odkurzacz
automatyczny zatrzyma sie.

Uwaga: Zdejmij wktad mopujacy i nasadke mopujaca zanim odeslesz odkurzacz automatyczny do
stacji dokujacej za pomoca przycisku dokowania na pilocie lub recznie go tam umiescisz.

Zdejmowanie nasadki mopujacej

1 Aby zdjac¢ nasadke mopujaca, nacisnij zacisk (1) i pociagnij nasadke, aby ja wyjac (2) (rys. 32).

2 Odczep wkitad mopujacy od nasadki mopujacej.

3 Aby wyczysci¢ wktad mopuijacy, wypierz go w pralce przy uzyciu programu do delikatnych tkanin w
temperaturze maks. 60°C.

Sygnat alarmu

Jesli podczas czyszczenia wystapia jakies problemy z odkurzaczem automatycznym (np. gdy kotko
zablokuije sie lub straci kontakt z podtozem, albo gdy czujnik nie bedzie w stanie wykry¢ podtogi),
ustyszysz dzwiek i odkurzacz automatyczny zatrzyma sie. Naci$nij przycisk uruchomienia/zatrzymania,



Polski 47

aby przetgczy¢ odkurzacz automatyczny do trybu gotowosci i usunac problem powodujacy alarm, na
przyktad usuwajac przeszkode blokujaca kotko, oczyszczajac czujnik lub przenoszac odkurzacz
automatyczny w inne migjsce.

Czyszczenie i konserwacja

Oprdéznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprdzniac i czysci¢ pojemnik na kurz, gdy pojemnik na kurz bedzie petny.

1

u b wWwN

Pociagnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na kurz z komory (rys. 33).
Pociagnij zacisk z boku pojemnika na kurz, aby otworzy¢ pokrywke (rys. 34).

Wyjmij zespot filtra z pojemnika na kurz (rys. 35).

Oproznij (rys. 36) pojemnik na kurz, potrzasajac nim nad koszem na smieci.

Mozesz oczysci¢ pojemnik na kurz pod biezaca letnig woda.

Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz w zmywarce.

Aby doktadnie oczyscic filtry, wyjmij zespot filtra, naciskajac zatrzaski po obu stronach zespotu filtra
i zdejmujac filtr kurzu z filtra EPA. Nastepnie oczysc filtr EPA za pomoca dotaczonej szczoteczki (rys.
37).

Zt6z zespot filtra, wiodz filtr EPA do filtra kurzu. Nastepnie umiesc zespot filtra w pojemniku na kurz
(rys. 38).

Uwaga: Jesli pojemnik na kurz byt czyszczony pod biezaca woda, przed wtozeniem zespotu filtra
upewnij sie, ze pojemnik jest catkowicie suchy.

Zatoz pokrywke na pojemnik na kurz i upewnij sie, ze sie zatrzasneta (ustyszysz klikniecie) (rys. 39).
Umies¢ pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie przesun w dot uchwyt pojemnika na
kurz (rys. 40).

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie zespot filtra. Uzywanie
odkurzacza automatycznego bez zespotu filtra w pojemniku na kurz spowoduje zniszczenie
silnika.

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewnic¢ dobre dziatanie odkurzacza, trzeba od czasu do czasu czysci¢ czujniki spadku poziomu
powierzchni, kotka, szczotki boczne i otwor ssacy.

1

2
3
4

Potoz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

Aby wyczyscic¢ szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow (rys. 41).

Oczys$¢ boczne szczotki iich watki za pomoca dotaczonej (rys. 42) szczoteczki.

Usun rowniez brud i ktaczki z przedniego kotka i kdtek bocznych za pomoca dotaczonej (rys. 43)
szczoteczki.

Usun rowniez brud i ktaczki z czujnikow spadku poziomu powierzchni za pomoca dotgczonej (rys.
44) szczoteczki.

Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli czujniki spadku beda
brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykry¢ schodow lub innych réznic wysokosci.

Za pomoca dotaczonej szczoteczki wyczysc otwor (rys. 45) ssacy.

Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza automatycznego nie znajduia sie
zadne ostre przedmioty, ktére mogtyby uszkodzi¢ podtoge.
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Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupic¢ na stronie www.shop.philips.com/service lub u sprzedawcy
produktow firmy Philips. Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim
kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana

Wymiana filtra

Wymien filtr EPA, jesli jest bardzo brudny lub uszkodzony (patrz 'Oprdznianie i czyszczenie pojemnika
na kurz'). Aby uzyskac¢ nowy filtr EPA, przejdz na strone www.shop.philips.com/service.

Wymiana akumulatora

Akumulator odkurzacza automatycznego moga wymienic jedynie uprawieni inzynierowie serwisu. Jesli
akumulator nie daje sie natadowac albo szybko sie roztadowuije, przekaz odkurzacz automatyczny do
autoryzowanego centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie wymieniony.
Informacje na temat kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju mozesz znalez¢ w
ulotce miedzynarodowej gwarandji lub na stronie www.philips.com/support.

Wymiana szczotek bocznych
Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymienic¢ szczotki boczne.
Uwaga: Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub uszkodzenia.

Zalecamy jednoczesna wymiane obu szczotek bocznych. Aby uzyskac nowe szczotki boczne, przejdz
na strone www.shop.philips.com/service.

1 Aby wymienic szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow.
2 Wocisnij nowe szczotki boczne na watki.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania

1 Popchnij przycisk zwalniajacy (1), aby odblokowad pokrywe komory (2) (rys. 9) baterii i zdejmij ja.

2 Wyjmij stare wyczerpane baterie AAA z komory baterii.

3 Wtbdz dwie nowe baterie (rys. 10) AAA.

Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim potozeniu.

4 Aby ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii, najpierw wtdz wystep do otworu na obrzezu
komory baterii (1), a nastepnie dodisnij pokrywke (2) do oporu, az zablokuje sie na swoim miejscu
(ustyszysz klikniecie (rys. 11)). Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Uwaga: Wyczerpane baterie nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami obowigzujacymi w.
konkretnym kraju.

Ochrona srodowiska

- Symbol przekreslonego kontenera na odpady (rys. 46), oznacza, ze produkt podlega selektywnej
zbidrce zgodnie z postanowieniami Dyrektywy 2012/19/UE.
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- Symbol przekreslonego kontenera na odpady (rys. 47), oznacza, ze produkt zawiera baterie lub
akumulatory, ktore podlegaja selektywnej zbidrce zgodnie z postanowieniami Dyrektywy
2006/66/WE.

- Takie oznakowanie informuje, ze produkt oraz baterie i akumulatory po okresie uzytkowania, nie
moga by¢ wyrzucone wraz z innymi odpadami pochodzacymi z gospodarstwa domowego.

- Uzytkownik ma obowiazek oddac zuzyty produkt oraz baterie i/lub akumulatory do podmiotu
prowadzacego zbieranie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, tworzacego system
zbierania takich odpadéw - w tym do odpowiedniego sklepu, lokalnego punktu zbiorki lub
jednostki gminnej. Zuzyty sprzet oraz baterie i akumulatory moga miec szkodliwy wptyw na
Srodowisko i zdrowie ludzi z uwagi na potencjalng zawartosc niebezpiecznych substandii,
mieszanin oraz czesci sktadowych.

- W celu profesjonalnego usuniecia akumulatora nalezy udac sie do podmiotu prowadzacego
zbieranie akumulatorow lub centrum serwisowego firmy Philips.

- Gospodarstwo domowe spetnia wazna role w przyczynianiu sie do ponownego uzycia i odzysku
surowcow wtornych, w tym recyklingu, zuzytego sprzetu. Na tym etapie ksztattuje sie postawy,
ktore wptywaja na zachowanie wspolnego dobra jakim jest czyste srodowisko naturalne.

Wyjmowanie akumulatora

Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia wyjmij z niego akumulator. Przed wyjeciem
akumulatora upewnij sie, czy urzadzenie jest odtaczone od gniazdka elektrycznego, a
akumulator jest catkowicie roztadowany.

Stosuj wszystkie niezbedne srodki bezpieczenstwa podczas otwierania urzadzenia za
pomoca narzedzi i podczas utylizacji akumulatora.

Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy wyjac z niego jedynie
akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy upewnic sie, ze jest on catkowicie
roztadowany.

Aby wyjac¢ akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz takze oddac odkurzacz

automatyczny do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z

Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac adres najblizszego centrum

serwisowego.

1 Pozostaw odkurzacz automatyczny wiaczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec pewnosc¢, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

2 Odkrec sruby pokrywy komory akumulatora i zdejmij pokrywe (rys. 48).

3 Wyjmij akumulator i roztacz go (rys. 49).

4 Zanie$ odkurzacz i akumulator do punktu zbiorki Smieci elektrycznych i elektronicznych.

Rozwiazywanie problemow

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktdrymi mozna sie zetknac podczas korzystania z
urzadzenia. Jesli ponizsze wskazowki okaza sie niewystarczajace do rozwiazania problemu, odwiedz
strone www.philips.com/support, na ktorej znajduje sie lista czesto zadawanych pytan, lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
nie rozpoczyna
odkurzania, gdy
naciskam przycisk
uruchomienia/zatrzyman
ia.

Akumulator jest roztadowany.

Nataduj akumulator (patrz
'Przygotowanie do uzycia').

Odkurzacz automatyczny
nie reaguje, gdy
naciskam jeden z
przyciskow.

Odkurzacz automatyczny nie
moze znalez¢ stacji dokujgcej,
a akumulator wyczerpat sie.

Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stadji
dokujacej podtgczonej do sieci
elektrycznej. Po kilku sekundach
odkurzacz wygeneruje dzwiek, a
wyswietlacz zaswiedi sie.

Odkurzacz automatyczny
wygenerowat sygnat
dzwiekowy i zatrzymat
sie.

Jedno lub oba koétka sa
zablokowane.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Usun ktaczki,
wtosy, nitki lub przewdd, ktory zakrecit
sie wokot zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sa zablokowane.

Wyczys¢ boczne szczotki (patrz
'Czyszczenie odkurzacza
automatycznego').

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umies¢
odkurzacz automatyczny na podtodze.
Nastepnie nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowic¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wiosie jednej lub obu szczotek
bocznych jest krzywe lub
zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduje to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witdkien, wymien szczotki boczne (patrz
‘Wymiana szczotek bocznych').

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Roztdz zespodt filtra. Wyczysc filtr kurzu i
filtr EPA za pomoca szczoteczki do
zebow o miekkim witosiu. Mozesz
optukac filtr kurzu pod biezaca woda.

Jesli czyszczenie filtra EPA nie pomaga,
wymien go na nowy. Zalecamy wymiane
filtra EPA przynajmniej raz w roku.

Otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczys¢ otwor (patrz 'Czyszczenie
odkurzacza automatycznego') ssacy.

Przednie kotko jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczys¢ przednie kotko (patrz
'Czyszczenie odkurzacza
automatycznego').
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Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemna lub
[Sniaca powierzchnie, co
powoduje aktywacje czujnikow
spadku poziomu powierzchni.
Z tego powodu odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz automatyczny na
jasniejszy fragment podtogi. Jesli
problem dalej bedzie wystepowac na
jasniejszym fragmencie podtogi,
odwiedz strone internetowa
www.philips.com/support lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim
kraju.

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktdéra mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuje to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby swiatto stoneczne
nie wpadato do pomieszczenia. Mozesz
takze rozpoczac odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz
natadowac akumulatora
lub akumulator bardzo
szybko sie roztadowuije.

Okres eksploatacji
akumulatora dobiegt konca.

Zle¢ wymiane akumulatora centrum
(patrz 'Wymiana akumulatora')
serwisowemu firmy Philips.

Odkurzacz automatyczny
nie moze znalez¢ stadiji
dokujacej.

W pomieszczeniu nie ma dosc¢
miejsca, aby odkurzacz
automatyczny mogt dojechac
do stacji dokujacej.

Spréobuj ustawic stacje (patrz 'Instalacja
stacji dokujacej') dokujaca w innym
miejscu.

Odkurzacz automatyczny caty
czas aktywnie poszukuje stadji
dokujacej.

Daj odkurzaczowi automatycznemu
jakies 20 minut na powroét do stadji
dokujacej.
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Introducere

Felicitar pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf
Unitate de filtrare

Compartiment pentru praf

Marginea capacului superior

Senzor statie de andocare

Orificiu de aspirare

Buton Start/Stop

Perii laterale

10 Tije pentru montarea periilor laterale

1 Roata frontala

12 Orificiu de aspirare

13 Roti laterale

14 Senzori de deplasare

15 Capacul compartimentului pentru baterie
16 Dispozitiv pentru stergere (FC8796, FC8794)
17 Suprafata de stergere (FC8796, FC8794)
18 Conector mic

19 Adaptor

20 Perie de curatat

21 Telecomanda

22 Baterii AAA pentru telecomanda

23 Statie de andocare

Oo~NOOUTh~WN—

Telecomanda

Puteti sa operati robotul cu ajutorul telecomenzii (Fig. 2). Acesta are urmatoarele butoane:
Buton Start/Stop

Butoane de navigare

Butoane pentru modul de curdtare

Buton de andocare

Programator pentru 24 de ore

g~ wWwN =

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevdzut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curdtarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite
cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curdtarea podelelor acoperite cu
materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un covor,
va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea dacd robotul poate actiona pe acea
suprafata. Robotul necesita, de asemenea, supraveghere la utilizarea pe podele dure foarte inchise la
culoare sau foarte lucioase.

Romana
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Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 3 trepte, pentru curatarea eficienta a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la indepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 3).

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transportd, prin orificiul de
aspirare in compartimentul pentru praf (Fig. 4).

- Tipurile FC8796 si FC8794 sunt furnizate cu dispozitiv de stergere care poate fi atasat la robot
pentru a sterge podelele.

Modele de curatare

In modul sdu de curatare automata, robotul utilizeaza succesiunea automata a modelelor de
repozitionare in functie de obstacole si dupa linia peretelui, pentru a curdta fiecare zond a camerei in
mod optim. Acesta continud sa curete pana cand bateria se descarcd sau pana cand este oprit.
Puteti, de asemenea, sa selectati unul din cele trei moduri de curatare individuale prin apasarea
butonului corespunzator de pe telecomanda (consultati 'Selectarea modului de curdtare'). Robotul
continua sa curete in modul de curdtare selectat timp de cateva minute si apoi revine la modul de
curatare automata.

1 Mod (Fig. 5) de repozitionare in functie de obstacole

2 Mod (Fig. 6) de urmarire a peretelui

3 Mod (Fig. 7) in spirala

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioard, cu cinci senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de fnaltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: 1n unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare sa nu detecteze o scara sau o altd
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi langa o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator (consultati ‘Curatarea robotului’).

inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale
1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe podea.
2 Apadsati periile laterale pe axele din partea inferioard a robotului (Fig. 8).

Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

Introducerea bateriilor in telecomanda

Telecomanda functioneaza cu doua baterii AAA.

1 Impingeti clapeta (1) pentru a debloca capacul compartimentului pentru baterii (2) si scoateti
capacul compartimentului (Fig. 9) pentru baterii.

2 Introduceti doua baterii (Fig. 10) AAA.
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Nota: Asigurati-va ca polii + si - sunt orientati corect.

3 Pentru a reatasa capacul compartimentului pentru baterii, introduceti clapeta in deschiderea din
marginea compartimentul (1), apoi apasati capacul (2) pana se fixeaza cu un clic (Fig. 17). Acum
telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 12).

2 Asezati statia de andocare pe o podea orizontald, langd un perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel [a 150 cm in fatd, 30 cm la dreapta
si 100 cm la stanga statiei de andocare (Fig. 13).

Incarcare

1 Asezati robotul pe statia (Fig. 14) de andocare conectata.
2 Butonul start/stop incepe sa clipeasca (Fig. 15).
3 Cand bateria reincarcabila este complet incdrcata, butonul start/stop ilumineaza continuu (Fig. 16).

Pregatirea camerei pentru o cursa de curatare

- Tnainte de a porni robotul pentru cursa sa de curdtare, asigurati-va cd indepdartati toate obiectele
libere si fragile de pe podea (Fig. 17).

- Indepértati toate cablurile si firele de pe podea pentru a preveni blocarea robotului.

- Dacdinincaperea in care doriti ca robotul sa curete se aflda un covor cu ciucuri, introduceti ciucurii
sub covor pentru a preveni blocarea robotului si pentru a evita deteriorarea (Fig. 18) covorului.

Utilizarea robotului

Utilizarea telecomenzii

1 Pozitionati robotul pe statia de andocare sau apdasati butonul start/stop de pe robot (Fig. 19)
pentru a-l activa.
- Acum puteti utiliza telecomanda pentru a opera robotul.

Pornirea si oprirea

1 Apdsati butonul start/stop de pe telecomanda (Fig. 20).

2 Butonul start/stop de pe robot se aprinde continuu si robotul incepe curdtarea (Fig. 21).

3 Robotul este in modul curdtare automatd pana cand bateria se descarca. In modul curdtare
automatd, acesta urmeaza succesiunea de miscari aleatorii, dupa linia peretelui si miscari in spirald.

4 Cand bateria se descarca, butonul start/stop incepe s clipeasca rapid si robotul incepe sa caute
statia de andocare pentru a se reincarca (Fig. 22).

5 Puteti, de asemenea, sa apdsati butonul start/stop pentru a intrerupe cursa de curdtare. Daca
apasati butonul start/stop din nou si exista suficienta energie in bateria reincarcabild, robotul
continua curatarea in modul curdtare automata.
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6 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare inainte ca bateria reincarcabila sa se
descarce, apasati butonul de andocare de pe telecomanda (Fig. 23).
7 Butonul start/stop incepe sa lumineze intermitent si robotul revine la statia de andocare.

Selectarea modului de curatare

Acest robot dispune de patru moduri de curdtare. Modul sau de curdtare standard este modul de
curatare automata, care este o succesiune automata a modelelor de repozitionare in functie de
obstacole si dupa linia peretelui (Fig. 24). Pe langa acest mod de curatare automatd, robotul dispune
de trei moduri de curatare individuale care pot fi activate prin apdsarea butonului corespunzator de
pe telecomanda.

Mod de repozitionare in functie de obstacole

In acest mod, robotul curdtd camera intr-un model amestecat de miscdri in linii drepte si incrucisate
(Fig. 25).

Mod de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urmdareste peretii camerei pentru a realiza o curdtare suplimentara (Fig. 26) a
zonelor aflate de-a lungul peretilor.

Mod in spirala

In acest mod, robotul se deplaseaza in spirald care se dezvolta de la punctul central, pentru a curdta
bine (Fig. 27) zona.

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta
la modul de curatare automata.

Actionarea manuala

Puteti sa conduceti manual robotul cu ajutorul butoanelor de pe telecomanda.
1 Utilizati butoanele-sdgeata de deasupra si dedesubtul si la stanga si la dreapta butonului
start/stop de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera. (Fig. 28)

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Utilizarea programatorului pentru 24 de ore

Programatorul pentru 24 de ore poate fi activat cu ajutorul telecomenzii. Asigurati-va cd robotul se
afld in modul de veghe si ca este asezat pe statia de andocare.
1 Apasati butonul (Fig. 29) programatorului pentru 24 de ore de pe telecomanda pentru a-l activa.

- Atunci cand activati programatorul pentru 24 de ore, veti auzi un sunet si afisajul incepe sa
clipeasca scurt la fiecare cateva secunde.

- Robotul va incepe o curatare de 24 de ore dupa ce activati programatorul pentru 24 de ore.
Acesta va continua sa inceapa o curatare o data la 24 de ore, la aceeasi ora, pana cand
dezactivati programatorul pentru 24 de ore.

2 Pentru a dezactiva programatorul pentru 24 de ore, apasati butonul aferent de pe telecomanda.

Veti auzi un sunet, iar afisajul se va aprinde continuu pentru a indica faptul ca robotul se afla in

modul de veghe si ca programatorul pentru 24 de ore nu mai este activ.

Stergerea cu ajutorul robotului

Tipurile FC8796 si FC8794 sunt furnizate cu dispozitiv de stergere si suprafata de stergere pentru
curatarea umeda a podelelor.
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Atasarea suprafetei de stergere

1 Tnmuiati suprafata de stergere in apa sau udati-o la robinet. Puteti adduga cateva picituri de
substanta de curdtare adecvata pentru podeaua dvs.

2 Stoarceti bine suprafata de stergere pentru a va asigura ca este doar umeda si nu uda.

3 Atasati suprafata de stergere umeda la dispozitivul de stergere impingand dispozitivele de fixare
Velcro ale suprafetei de stergere pe cele de pe dispozitivul de stergere (Fig. 30).

4 Introduceti clapetele dispozitivului de fixare in cele doua orificii de atasare localizate in spatele
rotilor. Apoi apasati pana cand auziti un clic (Fig. 31).

Stergerea podelei cu dispozitivul de stergere

Nota: Pentru a sterge podelele cu dispozitivul de stergere, trebuie sa porniti robotul dintr-un punct al
incaperii pe care doriti sa o curdtati. Nu puteti porni robotul de la statia de andocare cu suprafata de
stergere atasata.

1 Apdsati butonul start/stop de pe telecomanda pentru a porni robotul.
- Robotul continua stergerea pana cand bateria se descarca si robotul se opreste.

Nota: Detasati suprafata de stergere si dispozitivul de stergere inainte sa trimiteti robotul catre statia
de andocare cu butonul de andocare de pe telecomanda sau inainte de a amplasa manual robotul pe
statia de andocare.

Detasarea dispozitivului de stergere

1 Pentru a detasa dispozitivul de stergere, apasati clapeta (1) si trageti dispozitivul de stergere pentru
a-l scoate (2) (Fig. 32).

2 Scoateti suprafata de stergere din dispozitivul de stergere.

3 Pentru a curata suprafata de stergere, spdlati-o la masina de spdlat cu un ciclu pentru materiale
delicate la o temperatura de maximum 60°C.

Semnalul de alarma

Daca robotul are probleme in timpul curatarii (de exemplu din cauza ca o roata se blocheaza sau
pentru ca nu se mai afla in contact cu podeaua ori din cauza ca un senzor nu mai poate detecta
podeaua), veti auzi un sunet si robotul se opreste. Apdsati butonul start/stop pentru a trece robotul in
modul standby si pentru a rezolva problema care cauzeaza semnalul de alarma, de exemplu prin
indepartarea obstacolului care blocheaza roata, prin curatarea senzorilor sau prin mutarea robotului
intr-un alt loc.

Curatare si intretinere

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goleste si curdata compartimentul pentru praf atunci cand compartimentul pentru praf este plin.
1 Trageti in sus manerul containerului de praf si ridicati containerul de praf din compartimentul
containerului de praf (Fig. 33).

Trageti clapeta de pe partea laterala a compartimentului pentru a deschide capacul (Fig. 34).
Extrageti unitatea de filtrare din compartimentul pentru praf (Fig. 35).

Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru a-1 goli (Fig. 36).
Puteti curdata compartimentul pentru praf cu apa calduta de la robinet.

ua b wWN

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf in masina de spalat vase.
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6 Pentru a curata bine filtrele, scoateti unitatea de filtrare apasand clapetele localizate pe ambele
parti ale unitatii de filtrare si scotand filtrul pentru praf din filtrul EPA. Apoi, curatati filtrul EPS cu
ajutorul periutei de curatare furnizate (Fig. 37).

7 Reasamblati unitatea de filtrare, introduceti filtrul EPA in filtrul de praf. Apoi, pozitionati unitatea de
filtrare Inapoi In compartimentul pentru praf (Fig. 38).

Nota: Dupa curatati compartimentul pentru praf la robinet, asigurati-va ca este uscat inainte de a-1
reintroduce in unitatea de filtrare.

8 Asezati capacul pe compartimentul pentru praf si asigurati-va ca se fixeaza pe pozitie cu un clic
(Fig. 39).

9 Pozitionati containerul inapoi in compartimentul containerului de praf si pliati manerul
compartimentului pentru praf (Fig. 40).

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca unitatea de filtrare este prezenta in containerul de praf.
Daca utilizati robotul fara unitatea de filtrare in interiorul containerului de praf, motorul acestuia
va fi deteriorat.

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curatare corespunzatoare, trebuie sa curdtati din cand in cand

senzorii de deplasare, rotile, periile laterale si orificiul de aspirare.

1 Intoarcetiinvers robotul pe o suprafatd plata.

2 Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele acestora (Fig. 41).

3 Curatati periile laterale si tijele acestora cu ajutorul periei de curatare furnizate (Fig. 42).

4 Eliminati praful sau scamele de pe roata frontala si de pe rotile laterale cu peria de curatare
furnizata (Fig. 43).

5 Eliminati praful sau scamele de pe senzorii de deplasare cu peria de curdtare furnizata (Fig. 44).

Nota: Este important sa curdtati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poata detecta diferentele de nivel sau scarile.

6 Utilizati peria de curatare furnizata pentru a curata orificiul (Fig. 45) de aspirare.

7 Verifica periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a te asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpara accesorii sau piese de schimb, vizitati www.shop.philips.com/service sau
contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru
clienti Philips din tara dvs. (veti gasi datele de contact in brosura de garantie internationald).

Inlocuirea

Inlocuirea filtrului

Tnlocuiti filtrul EPA dacé acesta este foarte murdar sau deteriorat (consultati 'Golirea si curdtarea
compartimentului pentru praf'). Pentru a obtine un filtru EPA nou, vizitati
www.shop.philips.com/service.
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Inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincarcabila a robotului poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul
la un centru de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila
fncarcarea acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul de
asistenta pentru clienti Philips din tara dvs. in brosura de garantie internationald sau accesati adresa
www.philips.com/support.

Inlocuirea periilor laterale

Inlocuiti periile laterale dup& un timp, pentru a asigura rezultate de curdtare corespunzatoare.

Not&: Inlocuiti intotdeauna periile laterale cand observati semne de uzurd sau deteriorare. Este
recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale in acelasi moment. Pentru a obtine perii
laterale noi, vizitati www.shop.philips.com/service.

1 Pentru ainlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe.
2 Impingeti noile perii laterale pe axe.

Inlocuirea bateriilor telecomenzii

1 Impingeti clapeta (1) pentru a debloca capacul compartimentului pentru baterii (2) si scoateti
capacul compartimentului (Fig. 9) pentru baterii.

2 Scoateti bateriile AAA descdrcate din compartiment.

3 Introduceti doud baterii (Fig. 10) AAA noi.
Nota: Asigurati-va ca polii + si - sunt orientati corect.

4 Pentru a reatasa capacul compartimentului pentru baterii, introduceti clapeta in deschiderea din
marginea compartimentul (1), apoi apasati capacul (2) pana se fixeaza cu un clic (Fig. 17). Acum
telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Nota: Eliminati bateriile goale conform regulilor locale din tara dvs.

Reciclarea

Acest simbol inseamna ca produsul nu trebuie aruncat impreuna cu gunoiul menajer (2012/19/UE)
(Fig. 46).

- Acest simbolinseamna cd produsul contine o baterie reincarcabild incorporata care nu trebuie
eliminata impreund cu gunoiul menajer obisnuit (Fig. 47) (2006/66/CE). Duceti produsul la un
punct oficial de colectare sau la un centru de service Philips pentru ca bateria reincarcabila sa fie
indepartata de un profesionist.

- Respectati regulile specifice tarii dvs. cu privire la colectarea separata a produselor electrice si
electronice si a bateriilor reincarcabile. Eliminarea corectd ajuta la prevenirea consecintelor
negative asupra mediului inconjurator si a sanatatii umane.

Indepartarea bateriei reincarcabile

Scoateti bateria reincarcabild numai in momentul in care aruncati produsul. inainte de a
scoate bateria, asigurati-va ca produsul este deconectat de la priza de perete si ca
bateria este descarcata complet.
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Luati masurile de precautie necesare atunci cand manipulati instrumente pentru a
deschide produsul si atunci cand aruncati bateria reincarcabila.

Indepartarea bateriei reincircabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabild, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce

robotul la un centru de service Philips pentru a scoate bateria reincdrcabild. Contactati Centrul Philips

de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din apropierea dvs.

1 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabila se descarcd, pentru a te asigura ca
este complet descarcata inainte de a o scoate si de a o casa.

2 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 48).

3 Ridicati bateria reincarcabild si deconectati-o (Fig. 49).

4 Duceti robotul si bateria reincarcabild la un punct de colectare pentru deseuri electrice si
electronice.

Depanare

Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support
pentru o listd de intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistentd pentru clienti din tara dvs.

Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul nu incepe
curatarea atunci cand
apas butonul de
pornire/oprire.

Bateria reincarcabila este
goala.

Incarcati bateria (consultati 'Pregitirea
pentru utilizare') reincarcabila.

Robotul nu raspunde
atunci cand apas unul
dintre butoane.

Robotul nu a putut gasi statia
de andocare si bateria s-a
consumat.

Asezati robotul pe statia de andocare
conectatd. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul a emis un sunet
si s-a oprit.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apésaﬁ butonul de pornire/oprire.
Indepartati scamele, parul, atele sau
firele prinse in jurul suspensiei rotii.

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curatati periile (consultati 'Curatarea
robotului') laterale.

Robotul a fost ridicat in timpul
operatiilor de curatare.

Apdsati butonul de pornire/oprire.
Asezati robotul pe podea. Apoi apasati
butonul de pornire/oprire pentru a face
robotul sa continue curatarea.

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in apa caldd un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti
periile (consultati ‘Tnlocuirea periilor
laterale') laterale.
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Filtrul din recipientul pentru
praf este murdar.

Dezasamblati unitatea de filtrare.
Curatati filtrul de praf si filtrul EPA cu o
periutd de dinti cu peri moi. Puteti, de
asemenea, sa clatiti filtrul de praf la
robinet.

Daca curdtarea filtrului EPA nu mai
ajutd, inlocuiti filtrul cu unul nou. Este
recomandata inlocuirea filtrului EPA cel
putin o datd pe an.

Orificiul de aspirare din partea
inferioara a recipientului
pentru praf este infundat.

Curdatati orificiul (consultati 'Curdtarea
robotului’) de aspirare.

Roata fatd este blocata de par
sau alte impuritati.

Curdtati roata (consultati 'Curatarea
robotului’) din fata.

Robotul curata o suprafata
foarte intunecata sau lucioasa,
ceea ce declanseaza senzorii
de deplasare. Aceasta
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apdsati butonul de pornire/oprire si
apoi deplasati robotul pe o zond de
culoare mai deschisa a podelei. Daca
problema continua pe podele de
culoare mai deschisd, accesati adresa
www.philips.com/support sau sa&
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.

Robotul curata o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta declanseaza
senzorii de deplasare si
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Trageti perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti, de asemenea, sa incepeti
curatarea atunci cand lumina soarelui nu
este atat de puternica.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate incarca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
reincarcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Solicitati inlocuirea bateriei reincdrcabile
de catre un centru (consultati 'Inlocuirea
bateriei reincarcabile') de service Philips.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa navigheze
catre statia de andocare.

Incercati s& gasiti un alt loc pentru statia
(consultati 'Instalarea statiei de
andocare') de andocare.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de
minute pentru a se intoarce la statia de
andocare.
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Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu! Ce Zelite popolnoma izkoristiti podporo, ki jo ponuja
Philips, izdelek registrirajte na spletnem mestu www.philips.com/welcome.

A4 . .
Splosni opis
Rocaj pokrova posode za prah
Pokrov posode za prah
Filtrirna enota
Posoda za prah
Rob zgornjega pokrova
Senzor priklju¢ne postaje
Sesalna odprtina
Gumb start/stop
Stranski krtadi
10 Osi za namestitev stranskih krtac
1 Sprednje kolesce
12 Sesalna odprtina
13 Stranska kolesca
14 Senzorji za zascito pred padci
15 Pokrov predala za baterijo
16 Nastavek za ciscenje (FC8796, FC8794)
17 Vpojna blazinica (FC8796, FC8794)
18 Manjsi vtic¢
19 Napajalnik
20 Cistilna $¢etka
21 Daljinski upravljalnik
22 Bateriji velikosti AAA za daljinski upravljalnik
23 Priklju¢na postaja
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Daljinski upravljalnik

Robotski sesalnik lahko upravljate z daljinskim upravljalnikom (SL. 2). Ima te gumbe:
Gumb start/stop

Gumbi za krmarjenje

Gumbi za nacine d&iscenja

Gumb za prikljucitev

24-urno ¢asovno nastavljanje

g~ wWwN =

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse primeren za ¢is¢enje tal v vasem
domu.

Posebej primeren je za ¢iscenje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja. Pri ¢is¢enju mehkih tal, kot
so preproge, lahko pride do teZav. Ce nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri prvi
uporabi nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom. Robotski sesalnik imejte pod nadzorom tudi, ko
ga uporabljate na zelo temnih ali svetlecih se trdih tleh.

Slovenscina
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Kako robotski sesalnik Cisti

Cistilni sistem

Sesalnik je opremljen s 3-stopenjskim cistilnim sistemom za ucinkovito ¢isc¢enje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjemu cis¢enju kotov in vzdolz sten. Pomagata tudi odstraniti
umazanijo s tal in jo pomakniti proti sesalni odprtini (SL 3).

- Sesalna moc robotskega sesalnika pobira delce umazanije in jih prek sesalne odprtine odvaja v
posodo za prah (Sl. 4).

- Modela FC8796 in FC8794 imata nastavek za ¢is¢enje, ki ga je mogoce pritrditi na robotski sesalnik
za mokro cis¢enje trdih tal.

Vzorci ¢iscenja
Sesalnik v na¢inu samodejnega ¢is¢enja uporablja samodejno zaporedje vzorca odboja in vzorca

¢is¢enja vzdolz sten, s katerima optimalno odisti posamezna obmocdja sobe. To zaporedije vzorcev
uporablja, dokler se ne izprazni baterija ali ga ro¢no izklopite.

S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku (glejte 'lzbira nacina ¢is¢enja') lahko
katerega od treh nacinov cis¢enja izberete tudi posamicno. Robotski sesalnik ¢isc¢enje nekaj minut
nadaljuje v izbranem nacinu cis¢enja, potem pa se vrne v samodejni nacin.

1 Nacdin odboja (SL. 5)

2 Nacdin vzdolz zidu (Sl. 6)

3 Spiralni nacin (SL. 7)

Kako se sesalnik izogiba visinskim razlikam

Na spodnji strani robotskega sesalnika je pet senzorjev za zascito pred padci. Z njimi zaznava visinske
razlike, kot so stopnisca, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob visinske razlike, saj je sprednji
senzor za zascito pred padci postavljen za gumijasto zascito.

Pozor: Senzorji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo pravocasno zaznati
stopnisca ali druge viSinske razlike. Robotski sesalnik zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini
stopnisca ali drugih viSinskih razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno Cistite,
da zagotovite pravilno (glejte 'Cis¢enje robotskega sesalnika’) zaznavanje visinskih razlik (navodila
so v poglavju »Cis¢enje in vzdrZzevanje«).

Pred prvo uporabo

Namestitev stranskih krtac

1 Stranski krtadi vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor postavite na mizo ali na
tla.

2 Stranski krtadi potisnite na osi na spodniji strani robotskega sesalnika (SL. 8).
Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtadi pravilno namesceni. Pritisnite ju na os, da se zaskocdita
v ustrezen polozaj.

Vstavljanje baterij v daljinski upravljalnik

Daljinski upravljalnik uporablja bateriji velikosti AAA.

1 Pritisnite jezicek, da odklenete (1) pokrov prostora za bateriji (2), in odstranite pokrov prostora (Sl. 9)
za bateriji.

2 Vstavite bateriji (Sl. 10) velikosti AAA.
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Opomba: Prepricajte se, da sta pola + in - pravilno usmerjena.
3 Pokrov prostora za bateriji znova pritrdite tako, da zati¢ najprej vstavite v odprtino na robu prostora

za bateriji (1), nato pa pokrov pritisnete navzdol (2), dokler ne slisite (SL 11), da se zaskodi. Daljinski
upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev priklju¢ne postaje

1 Manijsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na priklju¢ni postaji (1), napajalnik pa v stensko vti¢nico (2)
(SL12).

2 Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 150 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni in 100 cm na levi strani
priklju¢ne postaje (Sl 13) ne bo ovir ali visinskih razlik.

Polnjenje

1 Sesalnik postavite v priklju¢no postajo (Sl. 14).

2 Gumb start/stop za¢ne utripati (SL. 15).

3 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno (Sl. 16).

Priprava prostora za cis¢enje
Preden sesalnik za¢ne cis¢enje, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih ali lomljivin predmetov (Sl
17).

- Stal odstranite vse kable in Zice, da se robotski sesalnik ne bi zapletel vanje.

- Ceje v sobi, v kateri Zelite, da ¢isti robotski sesalnik, preproga z resami, jih spodvijte pod preprogo,
da se robotski sesalnik ne bo zapletel vanje in morebiti poSkodoval (Sl. 18) preproge.

Uporaba sesalnika

Uporaba daljinskega upravljalnika

1 Robotski sesalnik (SL 19) postavite v priklju¢no postajo ali na njemu pritisnite gumb start/stop, da
ga aktivirate.
- Zdaj ga lahko upravljate z daljinskim upravljalnikom.

Zagon in zaustavitev

1 Pritisnete gumb start/stop na daljinskem upravljalniku (SL. 20).

2 Gumb start/stop na robotskem sesalniku zasveti in robotski sesalnik za¢ne distiti (SL 21).

3 Robotski sesalnik &isti v na¢inu samodejnega ¢iscenja, dokler ni baterija skoraj prazna. V nacinu
samodejnega ¢is¢enja uporablja ponovljena zaporedija gibanja v naklju¢nem vzorcu, vzorcu gibanja
vzdolz stene in spiralnem vzorcu.

4 Ko je baterija skoraj prazna, za¢ne gumb start/stop hitro utripati in robotski sesalnik za¢ne iskati
priklju¢no postajo, da se napolni (SL. 22).

5 Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, ¢e Zelite prekiniti ali ustaviti ¢is¢enje. Ce znova pritisnete
gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji Se dovolj energije, sesalnik nadaljuje ¢is¢enje v nacinu
samodejnega cisc¢enja.
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6 Ce Zelite, da se robotski sesalnik vrne v priklju¢no postajo, preden se akumulatorska baterija skoraj
izprazni, na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za prikljucitev (Sl. 23).
7 Gumb start/stop za¢ne utripati in robotski sesalnik se vrne v priklju¢no postajo.

Izbira nacina ¢isCenja
Ta robotski sesalnik ima stiri nacine ¢is¢enja. Standardni nadin ¢is¢enja je samodejni nacin, ki je
samodejno zaporedje nacina odboja in nacina vzdolz zidu (Sl 24). Poleg nacina samodejnega ¢is¢enja

ima ta sesalnik tri lo¢ene nadine ¢iScenija, ki jih lahko vklopite s pritiskom ustreznega gumba na
daljinskem upravljalniku.

Nadin odboja
Sesalnik v tem nacinu disti sobo z mesanico premikanja naravnost in cikcakastega vzorca (Sl. 25).

Nacin vzdolz zidu

Sesalnik v tem nacinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno ¢iscenje (Sl. 26) obstenskin
obmodij.

Spiralni nacin

Robotski sesalnik se v tem nacinu premika v vedno SirSem spiralnem vzorcu od osrednje toc¢ke, da
temeljito (SL. 27) odisti obmodje.

Opomba: Roc¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi v nacin
samodejnega ciscenja.

Roc¢no upravljanje
Robotski sesalnik lahko ro¢no upravljate z gumbi na daljinskem upravljalniku.

1 Sesalnik lahko premikate po sobi (SL. 28) s pusci¢nimi gumbi na daljinskem upravljalniku pod in nad
gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni strani.

Opomba: Pri ro¢cnem vodenju robotskega sesalnika bodite pozorni na visinske razlike in stopnice.

Uporaba 24-urnega ¢asovnega nacrtovalnika

24-urni ¢asovni nacrtovalnik lahko vklopite z daljinskim upravljalnikom. Robotski sesalnik mora biti v
stanju pripravljenosti in postavljen na priklju¢no postajo.
1 Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb (SL. 29) 24-urnega ¢asovnega nacrtovalnika, da ga
vklopite.
- Ko vklopite 24-urni ¢asovni nacrtovalnik, zaslisite zvok in zaslon za¢ne vsakih nekaj sekund
kratko utripati.
- Robotski sesalnik bo zacel &&¢enje 24 ur po tem, ko ste vklopili 24-urni na¢rtovalnik. Cis¢enje bo
nadaljeval ob isti uri vsakih 24 ur, dokler ne izklopite 24-urnega nacrtovalnika.
2 Ce ga zelite izklopiti, pritisnite gumb za 24-urni na¢rtovalnik. Zasligali boste zvok in zaslon bo
neprekinjeno zasvetil, kar oznacuje, da je robotski sesalnik v stanju pripravljenosti in 24-urni
nacrtovalnik ni vec vklopljen.

Mokro ¢is¢enje z robotskim sesalnikom

Modela FC8796 in FC8794 imata nastavek za &iscenje in vpojno blazinico za mokro &iscenje trdih tal.
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Pritrditev vpojne blazinice

1 Vpojno blazinico namodite v vodi ali jo zmocite pod tekoc¢o vodo. Dodate lahko nekaj kapel
splosno razpoloZljivega sredstva za ¢is¢enije tal, primernega za vaso vrsto tal.

2 Temeljito oZzemite vpojno blazinico, tako da ne bo mokra, temvec vlazna.

3 Mokro vpojno blazinico pritrdite na nastavek za ¢is¢enje, tako da jezka na vpojni blazinici pritrdite
na jezka na nastavku za cis¢enje (SL 30).

4 Pritrditvene zati¢e nastavka za c¢iscenje vstavite v odprtini za pritrditev tik za kolesci. Nato pritisnite

navzdol, dokler ne sliSite, da se zaskodi (Sl. 31).
Cis¢enje tal z nastavkom za ¢i$éenje

Opomba: Ce Zelite z nastavkom za ¢is¢enje distiti trda tla, morate robotski sesalnik zagnati na tocki v

sobi, ki jo Zelite ocistiti. Ko je pritrjen nastavek za c¢iscenje, robotskega sesalnika ne morete zagnati s
priklju¢ne postaje.

1 Narobotskem sesalniku pritisnite gumb start/stop, da za¢nete ¢is¢enje.
- Robotski sesalnik ¢isti, dokler se baterija skoraj ne izprazni in se ustavi.

Opomba: Vpojno blazinico in nastavek za ¢iS¢enje odstranite, preden robotski sesalnik posljete v
priklju¢no postajo s pritiskom ustreznega gumba na daljinskem upravljalniku oziroma preden ga ro¢no
postavite v priklju¢no postajo.

Odstranjevanje nastavka za c¢is¢enje

1 Nastavek za ¢iS¢enje odstranite tako, da pritisnete jezic¢ek (1) in nastavek za ¢iS¢enje povlecete
navzgor, da ga odstranite (2) (SL 32).

2 Vpojno blazinico povlecite z nastavka za dis¢enje.

3 Vpojno blazinico odistite v pralnem stroju na programu za pranje obcutljivih tkanin pri temperaturi
najvec 60 °C.

Alarmni signal

Ce robotski sesalnik pri ¢ig¢enju naleti na teZave (¢e se na primer kolo zagozdi ali ni ve¢ v stiku s tlemi
oziroma ¢e senzor ne more vec zaznati tal), boste zasliSali zvok in robotski sesalnik se bo ustavil.
Pritisnite gumb start/stop, da robotski sesalnik preklopite v stanje pripravljenosti in odpravite tezavo,
ki povzroca alarmni signal, na primer tako, da odstranite oviro, ki preprecuje premikanje kolesa,
ocistite senzorje ali robotski sesalnik dvignete in odloZite na drugem mestu).

Cis¢enje in vzdrZevanje

Praznjenje in ¢iS¢enje posode za prah

Ko je posoda za prah polna, jo izpraznite in odistite.

1 Rocaj posode za prah povlecite navzgor in jo dvignite iz prostora za posodo za prah (Sl. 33).
Povlecite jezi¢ek na strani posode za prah, da odprete pokrov (Sl 34).

Filtrirno enoto odstranite iz posode za prah (Sl. 35).

Posodo za prah izpraznite tako, da jo stresete (Sl. 36) nad kosem za smeti.

Posodo za prah lahko operete pod mla¢no vodo iz pipe.
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Pozor: Posode za prah ne umivajte v pomivalnem stroju.

6 Zatemeljito c¢iscenje filtra ga razstavite, tako da pritisnete jezicka na obeh straneh filtrirne enote in
s filtra EPA odstranite filter za prah. Filter EPA nato odistite s prilozeno distilno krtaco (SL 37).



66 Slovenscina

7 Filtrirno enoto znova sestavite in filter EPA vstavite v filter za prah, tako da se zaskodi. Filtrirno
enoto nato postavite nazaj v posodo za prah (Sl. 38).

Opomba: Ce ste posodo za prah ocistili pod teko¢o vodo, poskrbite da bo suha, preden znova
vstavite filtrirno enoto

8 Na posodo za prah namestite pokrov in se prepri¢ajte, da se sliSno zaskodi (Sl 39).

9 Posodo za prah postavite nazaj v prostor zanjo in zaprite njen rocaj (Sl. 40).

Pozor: Poskrbite, da bo filtrirna enota vedno v posodi za prah. Ce robotski sesalnik uporabljate
brez filtrirne enote v posodi za prah, boste poskodovali motor.

Cid¢enje robotskega sesalnika

Ce elite ohraniti dobro uc¢inkovitost ¢ig¢enja, obcasno odistite senzorje za zas¢ito pred padci, kolesca,
stranski krtaci in sesalno odprtino.

1 Sesalnik poloZite na ravno povrsino, tako da bo zgornja stran navzdol.

Stranske krtace odistite tako, da jih primete za Scetine in jih povlecete z njihovih osi (SL. 41).

Stranski krtadi in njune osi odistite s prilozeno (Sl. 42) &istilno krtaco.

S prilozeno (Sl. 43) ¢istilno krtaco s sprednjega in stranskih kolesc odstranite prah in vliakna.

S priloZzeno (Sl. 44) &istilno krtaco s senzorjev za zascito pred padci odstranite prah in vlakna.
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Opomba: Senzorje za zaé¢ito pred padci redno &istite. Ce so senzorji za za¢ito pred padci
umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v visini ali stopnic.

6 S prilozeno distilno krtaco odistite sesalno odprtino (SL. 45).

7 Preverite, ali so v stranskih krtacah ali na spodniji strani sesalnika ostri predmeti, ki bi lahko
poskodovali tla.

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na spletni strani www.shop.philips.com/service ali pri
Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi obrnete na Philipsov center za pomoc uporabnikom v vasi
drzavi (podatki za stik so na mednarodnem garancijskem listu).

Zamenjava

Zamenjava filtra

Ce je filter EPA zelo umazan ali po$kodovan (glejte 'Praznjenje in ¢ig¢enje posode za prah'), ga
zamenijajte. Nov filter EPA lahko narocite na strani www.shop.philips.com/service.

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo robotskega sesalnika lahko zamenja samo ustrezno usposobljeno servisno
osebje. Ko baterije ne morete vec napolniti ali se hitro izprazni, robotski sesalnik odnesite v Philipsov
pooblasceni servisni center, da jo zamenjajo. Podrobnosti za stik s Philipsovim centrom za pomoc
uporabnikom v vasi drzavi so na mednarodnem garancijskem listu.

Zamenjava stranskih krtac

Po dolo¢enem ¢asu zamenijajte stranski krtaci, da zagotovite ucinkovito &iscenje.
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Opomba: Ce na stranskih krtacah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno zamenijajte.
Priporo¢amo tudi, da zamenjate obe krtaci hkrati. Nove stranske krtace lahko narocite na strani
www.shop.philips.com/service.

1 Zavnovi¢no namestitev stranskih krtac¢ primite stari stranski krtadi za s¢etine in ju povlecite z osi.
2 Novi stranski krtadi potisnite na osi.

Zamenjava baterij daljinskega upravljalnika

1 Pritisnite jezicek, da odklenete (1) pokrov prostora za bateriji (2), in odstranite pokrov prostora (Sl. 9)
za bateriji.

2 |z prostora za baterije odstranite izrabljeni bateriji velikosti AAA.

3 Vstavite bateriji (SL. 10) velikosti AAA.

Opomba: Prepricajte se, da sta pola + in — pravilno usmerjena.
4 Pokrov prostora za bateriji znova pritrdite tako, da zati¢ najprej vstavite v odprtino na robu prostora

za bateriji (1), nato pa pokrov pritisnete navzdol (2), dokler ne slisite (SL 11), da se zaskodi. Daljinski
upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Opomba: Izrabljene baterije za enkratno uporabo zavrzite skladno z lokalnimi predpisi v vasi drzavi.

Recikliranje

- Tasimbol pomeni, da izdelka ne smete zavredi skupaj z obicajnimi gospodinjskimi odpadki
(2012/19/EU) (Sl. 46).

- Tasimbol pomeni, da je v izdelek vgrajena akumulatorska baterija, ki je ni dovoljeno odlagati
skupaj z obi¢ajnimi gospodinjskimi odpadki (Sl. 47) (2006/66/ES). Izdelek odnesite na uradno
zbirno mesto ali Philipsov servisni center, kjer bodo strokovnjaki odstranili akumulatorsko baterijo.

- Upostevajte drzavne predpise za lo¢eno zbiranje elektri¢nih in elektronskih izdelkov ter
akumulatorskih baterij. S pravilnim odlaganjem boste pomagali prepreciti negativne vplive na
okolje in zdravje ljudi.

Odstranitev akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo odstranite samo takrat, ko boste izdelek zavrgli. Pred
odstranjevanjem baterije se prepricajte, da je izdelek izklju¢en iz zidne vticnice in je
baterija popolnoma prazna.

Pri rokovanju z orodjem ob odpiranju izdelka in odlaganju akumulatorske baterije
upostevajte vse potrebne varnostne ukrepe.

Odstranitev akumulatorske baterije

Opozorilo: Akumulatorsko baterijo odstranite samo, ¢e boste aparat zavrgli. Preden
baterijo odstranite, se prepricajte, da je popolnoma izpraznjena.

Za odstranitev akumulatorske baterije uporabite spodnji postopek. Sesalnik lahko odnesete tudi na

Philipsov pooblasceni servis, kier bodo odstranili akumulatorsko baterijo. Za naslov najblizjega

servisnega centra se obrnite na Philipsov center za pomoc¢ uporabnikom v svoji drzavi.

1 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepri¢ajte, da je popolnoma prazna tako,
da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija ne izprazni.

2 Odvijte vijake prostora za baterije in odstranite njegov pokrov (Sl. 48).
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3 Dvignite akumulatorsko baterijo in jo izkljucite (SL. 49).
4 Robotski sesalnik in akumulatorsko baterijo odnesite na zbirno tocko za elektronske odpadke.

Odpravljanje tezav

V tem poglaviju je povzetek najpogostejsih tezav, ki se lahko pojavijo pri uporabi aparata. Ce teZave ne
morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani www.philips.com/support poiscite seznam pogostih
vprasanj ali se obrnite na center za pomoc uporabnikom v svoji drzavi.

Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Sesalnik ne zacne distiti,
ko pritisnem gumb
start/stop.

Akumulatorska baterija je
prazna.

Odstranite akumulatorsko baterijo
(glejte 'Priprava pred uporabo).

Sesalnik se ne odzove, ko
pritisnem enega od
gumbov.

Sesalnik ni nasel priklju¢ne
postaje in baterija se je
izpraznila.

Sesalnik postavite v priklju¢no postajo,
priklju¢eno na elektriko. Sesalnik ¢ez
nekaj sekund zapiska in zaslon zasveti.

Robotski sesalnik je
zapiskal in se ustavil.

Eno ali obe kolesci sta se
zataknili.

Pritisnite gumb start/stop. Odstranite
vlakna, lase, niti ali Zice, ujete okrog
vzmetenja kolesc.

Ena ali obe stranski krtadi sta
se zataknili.

Odistite stranski krtaci (glejte 'Cig¢enje
robotskega sesalnika').

Sesalnik je bil med ¢isc¢enjem
dvignjen.

Pritisnite gumb start/stop. Sesalnik
postavite na tla. Nato pritisnite gumb

start/stop, da nadaljuje ¢is¢enje.

Sesalnik ne disti pravilno.

Sc¢etine ene ali obeh stranskih
krtac so ukrivljene ali zvite.

Krtaco ali krtaci za nekaj ¢asa namodite

v toplo vodo. Ce se stranski krtadi (glejte
'Zamenjava stranskih krtac') ne vrneta v

prvotno obliko, ju zamenjajte.

Filter v posodi za prah je
umazan.

Razstavite filtrirno enoto. Filter za prah
in filter EPA ocistite z mehko zobno
krtacko. Filter za prah lahko tudi sperete
pod tekoco vodo.

Ce ¢igenie filtra EPA ne pomaga ved, ga
zamenijajte z novim. Priporo¢amo, da
filter EPA zamenjate vsaj enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Odistite sesalno (glejte 'Cigcenje
robotskega sesalnika') odprtino.

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Qéistite sprednje kolesce (glejte
'Cis¢enje robotskega sesalnika').
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Mozni vzrok
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Resitev

Sesalnik disti zelo temno ali
svetle¢o se povrsino, zato se
sprozijo senzorji za zascito
pred padci. Sesalnik se zato
premika v nenavadnem vzorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejse
barve. Ce se teZava ponovi na tleh
svetlejSe barve, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc uporabnikom v svoji
drzavi.

Sesalnik disti tla, ki moc¢no
odsevajo son¢no svetlobo. To
sprozi senzorje za zascito pred
padci, zato se sesalnik premika
v nenavadnem vzorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete sonc¢no
svetlobo, ki prodira v prostor. Cistiti
lahko zac¢nete tudi, ko je son¢na
svetloba Sibkejsa.

Akumulatorske baterije ni
ve¢ mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Akumulatorsko baterijo naj vam
zamenijajo v Philipsovem servisnem
centru (glejte 'Zamenjava akumulatorske
baterije").

Sesalnik ne najde
priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do
priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo (glejte
'Namestitev priklju¢ne postaje’)
namestiti drugam.

Robotski sesalnik Se vedno
aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.
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Uvod

Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spolo¢nosti Philips! Ak chcete vyuzit vsetky
vyhody zakaznickej podpory spolocnosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

1 Rukovat veka zasobnika na prach

2 Veko zasobnika na prach

3 Filtra¢najednotka

4 Zasobnik na prach

5 Hrana vrchného krytu

6 Snimac dokovacej stanice

7 Sadi otvor

8 Tlacidlo spustenia/zastavenia

9 Bocné kefy

10 Hriadele na montaz bocnych kief

1 Predné koliesko

12 Saci otvor

13 Bocné kolieska

14 Snimace proti padu

15 Kryt priec¢inka na batériu

16 Mopovaci nastavec (FC8796, FC8794)
17 Mopovacia poduska (FC8796, FC8794)
18 Mala koncovka

19 Adapter

20 Cistiaca kefka

21 Dialkové ovladanie

22 Batérie typu AAA dialkového ovladania
23 Dokovacia stanica

Dialkové ovladanie

Robot médzete ovladat dialkovym ovladanim (Obr. 2). Na ovladani su tieto tlacidla:
Tla¢idlo spustenia/zastavenia

Navigacné tlacidla

Tlacidla rezimu vysavania

Tlacidlo dokovania

24-hodinovy planovac
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Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej domacnosti.
Robot sa hodi najmé na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
MbzZe mat probléemy pri vysavani makkych povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouZijete
robota na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presveddili, ako si robot s tymto
typom podlahy poradi. Dohlad nad ¢innostou robota sa vyzaduije aj pri vysavani velmi tmavych alebo
lesklych tvrdych podlah.

Slovensky
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Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny trojstupfiovym cistiacim systémom.

- Dve bo¢né kefy pomahaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov pozd(Z stien. Taktiez
pomahaju uvolnit necistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 3).

- Sadi vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach
(Obr. 4).

- Typy FC8796 a FC8794 sa dodavaju s mopovacim nastavcom, ktory mozno pripevnit k robotovi a
pouzit na mopovanie tvrdych podlah.

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automatickl postupnost vzorov odrazania a pohybu
popri stene, ¢o mu umoznuje optimalne povysavat kazdu ¢ast miestnosti. Pokracuje vo vysavani
miestnosti, kym sa batéria nevybije alebo kym ho nevypnete.

Okrem toho si mézete vybrat jeden z troch samostatnych rezimov vysavania stlacenim prislusného
tlac¢idla na dialkovom ovladani (pozrite 'Vyber rezimu vysavania'). Robot bude niekolko minut
pokracovat vo vysavani vo vybratom rezime vysavania a potom sa vrati do rezimu automatického
vysavania.

1 Rezim odrazania (Obr. 5)

2 Rezim pohybu popri stene (Obr. 6)

3 ReZim Spiralového pohybu (Obr. 7)

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom
Robot ma v spodnej Casti pat snimacov proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vyskovych rozdielov, ako su napriklad schody, a ich obchadzanie.

Poznamka: Je normalne, ked sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskoveého rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia véas zaregistrovat schody ¢i iny
vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i
iného miesta s vyskovym rozdielom. Snimace proti padu je délezité pravidelne cistit, aby robot
nadalej spravne rozpoznaval vyskové rozdiely (pozrite 'Cistenie robota’).

Pred prvym pouzitim

Montaz bocnych kief
1 Rozbalte bocné kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 8).

Poznamka: Dbajte na to, aby ste bocné kefy riadne nasadili. Zatlacte ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.

Vlozenie batérii do dialkového ovladania

Dialkové ovladanie vyuziva dve batérie typu AAA.

1 Stlacenim uska (1) uvolnite kryt prie¢inka na batérie (2) a zlozte ho (Obr. 9).
2 Vlozte dve batérie typu AAA (Obr. 10).

Poznamka: Uistite sa, ze sU spravne vlozené poly batérii + a -.
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3 Ak chcete znova nasadit kryt prie¢inka na batérie, najprv zasunte vystupok do otvoru na okraji
priec¢inka (1) a potom kryt zatlacte (2), aby s cvaknutim zapadol na miesto (Obr. 11). Teraz je dialkove
ovladanie pripravené na pourzitie.

Priprava na pouzitie

InStalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre malu koncovku na dokovacej stanici (1)
a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 12).

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Uistite sa, ze vo vzdialenosti 150 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od
dokovacej stanice nie su ziadne prekazky a vyskove rozdiely (Obr. 13).

Nabijanie

1 Robot poloZte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 14).

2 Tladidlo spustenia/zastavenia sa rozblika (Obr. 15).

3 Ked'je nabfjatelna batéria Uplne nabitd, tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti (Obr. 16).

Priprava priestoru na vysavanie

- Kym spustite vysavanie robotom, odlozte vSetky volné a krehké predmety z podlahy (Obr. 17).

- Z podlahy odstrante vsetky kable, vodic¢e a Snury, aby sa robot do nich nezachvtil.

- Ak mate v miestnosti koberec so strapcami, ktory ma robot povysavat, zalozte strapce pod
koberec, aby sa do nich robot nezachvytil a koberec sa neposkodil (Obr. 18).

Pouzivanie robota

Using the remote control

1 Place the robot on the docking station or press the start/stop button on the robot (Obr. 19) to
activate the robot.
- Now you can use the remote control to operate the robot.

Spustenie a zastavenie

1 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani (Obr. 20).

2 Tladidlo spustenia/zastavenia na robotovi sa rozsvieti a robot za¢ne vysavat (Obr. 21).

3 Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V rezime automatického
vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach nahodnym pohybom, pohybom popri stene
a Spiralovitym pohybom.

4 Ked je batéria takmer vybita, tla¢idlo spustenia/zastavenia za¢ne rychlo blikat a robot za¢ne hladat
dokovaciu stanicu, aby sa nabil (Obr. 22).

5 Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mdzete stlacit aj tlacidlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlac¢idlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nabijatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

6 Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skor, ako bude nabfjatelna batéria takmer
vybita, stlacte tlac¢idlo dokovania na dialkovom ovladani (Obr. 23).
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7 Tladidlo spustenia/zastavenia za¢ne blikat a robot sa vrati do dokovacej stanice.

Vyber rezimu vysavania

Robot je vybaveny styrmi rezimami vysavania. Vychodiskovym rezimom vysavania je rezim
automatického vysavania, ktory spociva v automatickej postupnosti vzorov odrazania a pohybu popri
stene (Obr. 24). Okrem tohto rezimu automatického vysavania ma tento robot tri samostatné rezimy
vysavania, ktoré je mozné aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom ovladani.

ReZim odrazania

V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi (Obr. 25).

Rezim pohybu popri stene
V tomto rezime sa robot pohybuje popri stenach miestnosti, aby doékladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 26).

RezZim Spiralového pohybu
V tomto rezime sa robot pohybuje zo stredového bodu rozpinajucim sa Spiralovym pohybom, aby
dbkladne vycistil znecistenu oblast (Obr. 27).

Poznamka: Manualne vybraté rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne do
rezimu automatického vysavania.

Manualne riadenie

Robot mdzete ovladat manualne tlacidlami na dialkovom ovladani.
1 Pomocou tlacidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani navigujte robota po miestnosti. (Obr. 28)

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vyskovych rozdielov
alebo schodov.

Pouzivanie 24-hodinového planovaca

24-hodinovy planova¢ mozno aktivovat dialkovym ovladanim. Skontrolujte, &i je robot v

pohotovostnom rezime a je umiestneny v dokovacej stanici.

1 Ak chcete 24-hodinovy planovac aktivovat, stlacte tlacidlo (Obr. 29) 24-hodinového planovaca na
dialkovom ovladani.

- Ked sa 24-hodinovy planovac aktivuje, ozve sa zvukovy signal a displej za¢ne blikat v
niekolkosekundovom intervale.

- Robot spusti cyklus vysavania 24 hodin od aktivacie 24-hodinového planovaca. Cyklus
vysavania sa bude spustat vzdy v rovnakom ¢ase kazdych 24 hodin, kym 24-hodinovy planovac
nedeaktivujete.

2 Ak chcete 24-hodinovy planovac deaktivovat, stlacte tladidlo 24-hodinového planovaca. Ozve sa

zvukovy signal a displej sa rozsvieti, ¢o znamena, ze robot je v pohotovostnom rezime a

24-hodinovy planovac nie je aktivny.

Cistenie podlah mopom

Typy FC8796 a FC8794 sa dodavaju s mopovacim nastavcom a mopovacou poduskou na mokré
Cistenie tvrdych podlah.
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Pripevnenie mopovacej podusky

1 Namocte mopovaciu podusku do vody alebo ju navlhdite pod teclcou vodou. Mbzete pridat par
kvapiek vhodného distiaceho prostriedku na podlahy, ktory mate k dispozicii.

2 Mopovaciu podusku riadne vyZzmykajte. Mala by byt len vlhka, nie mokra.

3 Navlhéenl mopovaciu podusku pripevnite na mopovaci nastavec nalepenim suchého zipsu na
mopovacej poduske na suchy zips na mopovacom nastavci (Obr. 30).

4 Upevnovacie vystupky na mopovacom nastavci zasunte do dvoch upevnovacich otvorov
umiestnenych za kolieskami. Zatlacte, aby sa ozvalo kliknutie (Obr. 31).

Cistenie podlah pomocou mopovacieho nastavca

Poznamka: Ak chcete distit tvrdé podlahy pomocou mopovacieho nastavca, musite spustit robota na
mieste, ktoré chcete vydistit. Robota s pripojenou mopovacou poduskou nemozno spustit z dokovacej
stanice.

1 Robota zapnite stla¢enim tlacidla spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani.
- Robot bude pokracovat v ¢isteni, kym sa batéria takmer nevybije a robot sa zastavi.

Poznamka: Ak chcete robota poslat do dokovacej stanice stlacenim dokovacieho tlacidla na
dialkovom ovladani, pripadne ho do dokovacej stanice umiestnit manualne, najprv z neho odoberte
mopovaciu podusku a mopovaci nastavec.

Odpojenie mopovacieho nastavca
1 Ak chcete mopovaci nastavec odpoijit, stlacte usko (1) a mopovaci nastavec vytiahnite (2) (Obr. 32).
2 Mopovaciu podusku odlepte od mopovacieho nastavca.

3 Ak chcete mopovaciu podusku vycistit, vyperte ju v pracke na cykle jemného prania maximalne na
teplote 60 °C.

Signal alarmu

Ak robot pri ¢isteni zaznamena nejaky problém (napr. ak sa mu zaseknu kolieska, ak nie je v kontakte s
podlahou alebo snimac nedokdze rozpoznat podlahu), ozve sa zvuk a robot sa zastavi. Stlacenim
tlac¢idla spustenia/zastavenia prepnite robota do pohotovostného rezimu a vyrieste problém, ktory
spustil alarm (odstrante prekazku, ktora blokuje kolieska, vycistite snimace, pripadne robota
zodvihnite a polozte ho na iné miesto).

Cistenie a udrzba

Vyprazdnovanie a ¢istenie zasobnika na prach

Ked je zasobnik na prach plny, vyprazdnite ho a vydistite.

1 Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z prie¢inka zasobnika na
prach (Obr. 33).

Potiahnite usko na bocnej strane zasobnika na prach a otvorte kryt (Obr. 34).

Z0o zasobnika na prach vyberte filtra¢nu jednotku (Obr. 35).

Vytraste obsah zasobnika na prach do kosa (Obr. 36).

Zasobnik na prach mézete oplachnut pod vlaznou tec¢lcou vodou.

ua b wN

Vystraha: Zasobnik na prach nedistite v umyvacke na riad.
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6 Ak chcete dokladne vydistit filtre, rozoberte filtracnu jednotku. Stlacte uska po bokoch filtra¢nej
jednotky a vyberte prachovy filter z filtra EPA. Potom vydistite filter EPA pomocou prilozenej
Cistiacej kefky (Obr. 37).

7 Filtra¢nu jednotku znova poskladajte a filter EPA zalozte do prachového filtra. Filtra¢nu jednotku
potom vlozte spat do zasobnika na prach (Obr. 38).

Poznamka: Ak ste zasobnik na prach distili pod teclUcou vodou, pred jeho opatovnym viozenim do
filtracnej jednotky sa uistite, ze je Uplne suchy.
8 Na zasobnik na prach zalozte kryt tak, aby s kliknutim zapadol na miesto (Obr. 39).

9 Zasobnik na prach vlozte spat do prie¢inka na zasobnik na prach a sklopte rukovat zasobnika na
prach (Obr. 40).

Vystraha: VZdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filtra¢na jednotka. V pripade
pouzivania robota bez filtra¢nej jednotky vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na c¢as vycistit snimace proti padu,

kolieska, bocné kefy a saci otvor.

1 Robota prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch.

2 Ked distite bocné kefy, chytte ich Stetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 41).

3 PriloZzenou distiacou kefkou ocistite bo¢né kefy a hriadele bocnych kief (Obr. 42).

4 Pomocou cistiacej kefky odstrante prach alebo chumace prachu z predného kolieska a bocnych
koliesok (Obr. 43).

5 Pomocou distiacej kefky odstrante prach alebo chumace prachu zo snimacov proti padu (Obr. 44).
Poznamka: Pravidelné cistenie snimacov proti padu je dolezité. V pripade, ze su snimace proti
padu znedistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vysSkove rozdiely alebo schody.

6 Cistiacou kefkou vycistite saci otvor (Obr. 45).

7 Skontrolujte, & na bocnych kefach a spodnej Casti robota nie su ziadne ostré predmety, ktoré mézu
poskodit podlahu.

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.shop.philips.com/service alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky Philips. Mbzete
sa obratit aj na Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti Philips vo svojej krajine (kontaktné
udaje najdete v celosvetovo platnom zaru¢nom liste).

Vymena

Vymena filtra

Filter EPA vymente, ak je velmi znedisteny alebo poskodeny (pozrite 'Vyprazdnovanie a istenie
zasobnika na prach'). Novy filter EPA mdbzete kupit na webovych strankach
www.shop.philips.com/service.

Vymena nabijatelnej batérie

Nabijatelnu batériu robota mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je
mozné nabit alebo ak sa rychlo vybija, odneste robot do autorizovaného servisného strediska
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spoloc¢nosti Philips a poziadaijte o vymenu batérie. Kontaktné udaje Strediska starostlivosti
o zakaznikov spoloc¢nosti Philips vo vasej krajine najdete v medzinarodne platnom zaru¢nom liste
alebo na stranke www.philips.com/support.

Vymena bocnych kief
Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po uréitom case vymente.
Poznamka: Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bocné kefy vymente.

Rovnako odporuc¢ame vymenit obidve bocné kefy sicasne. Nové bocné kefy mézete kupit na
webovych strankach www.shop.philips.com/service.

1 Ak chcete vymenit bocné kefy, chytte staré bocné kefy za Stetiny a vytiahnite ich z hriadelov.
2 Zatlacte nové bocné kefy na hriadele.

Vymena batérii dialkového ovladania
1 Stlacenim uska (1) uvolnite kryt prie¢inka na batérie (2) a zlozte ho (Obr. 9).
2 7 priec¢inka na batérie vyberte prazdne batérie typu AAA.
3 Vlozte dve nové batérie typu AAA (Obr. 10).
Poznamka: Uistite sa, ze sU spravne vlozené poly batérii + a -.

4 Ak chcete znova nasadit kryt prie¢inka na batérie, najprv zasunte vystupok do otvoru na okraji

priec¢inka (1) a potom kryt zatlacte (2), aby s cvaknutim zapadol na miesto (Obr. 11). Teraz je dialkove

ovladanie pripravené na pouzitie.

Poznamka: Prazdne jednorazové batérie zlikvidujte v stlade s miestnymi predpismi platnymi vo
vasej krajine.

Recyklacia

- Tento symbol znamena, ze tento vyrobok sa nesmie likvidovat s beznym komunalnym odpadom
(smernica 2012/19/EU) (Obr. 46).

- Tento symbol znamena, ze tento vyrobok obsahuje zabudovanu nabfjatelnu batériu, ktord
nemozno zlikvidovat spolu s beznym komunalnym odpadom (Obr. 47) (2006/66/ES). Vyrobok
odovzdajte na oficialnom zbernom mieste alebo v servisnom stredisku spolo¢nosti Philips, kde
nabfjatelnu batériu odstrani odbornik.

- Dodrziavajte pravidla separovaného zberu elektrickych a elektronickych vyrobkov, ako aj
nabfjatelnych batérii vo svojej krajine. Spravna likvidacia pomaha zabranit negativnym vplyvom na
zivotné prostredie a ludské zdravie.

Vybratie nabijatelnej batérie

Nabijatelnu batériu vyberte az pri likvidacii produktu. Skor nez batériu vyberiete,
skontrolujte, ¢i je zariadenie odpojené od elektrickej siete a batéria je uplne vybita.

Pri otvarani zariadenia a likvidacii nabijatelnej batérie sa riadte prislusnymi
bezpecnostnymi opatreniami.
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Varovanie: Nabijatelnu batériu odstrante len vtedy, ked zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstranovani uplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupujte podla nasledujucich pokynov. Robota tiez mbzete odniest
do servisného strediska spolo¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabfjatelnej batérie. Adresu
servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spoloc¢nosti

Philips vo vasej krajine.

1 Aby sa zabezpedilo, ze je nabijatelna batéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybita, nechajte

robota zapnutého, kym sa batéria Uplne nevybije.
2 Odskrutkujte skrutky krytu prie¢inka na batériu a odmontujte kryt (Obr. 48).
3 Nadvihnite nabijatelnu batériu a odpojte ju (Obr. 49).
4 Robota a nabfjatelnu batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit pomocou informacii uvedenych nizsie,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support, na ktorej ndjdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.

Problém

Mozna pric¢ina

RieSenie

Po stlaceni tlacidla
spustenia/zastavenia
robot nezacne vysavat.

Nabfjatelna batéria je vybita.

Nabfjatelnu batériu nabite (pozrite
'Priprava na pouzitie').

Po stlaceni jedného
z tlacidiel robot
nereaguje.

Robot nedokazal najst
dokovaciu stanicu a batéria sa
vybila.

Robot polozte na dokovaciu stanicu
pripojenu do elektrickej siete. Po
niekolkych sekundach robot zapipa
a displej sa rozsvieti.

Robot zapipal a zastavil
sa.

Zaseklo sa jedno alebo obe
kolieska.

Stlacte tlac¢idlo spustenia/zastavenia.
Odstrante chumace prachu, viasy,
vlakna alebo kabel zachyteny na zavese
kolieska.

Zasekla sa jedna alebo obe
bocné kefy.

Vydistite bo&né kefy (pozrite ‘Cistenie
robota’).

Robot ste pocas vysavania
zodvihli.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
Robot polozte na podlahu. Po stlaceni
tlac¢idla spustenia/zastavenia robot
bude pokracovat vo vysavani.

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechajte
v teplej vode. Ak sa neobnovi spravny
tvar stetin, bocné kefy vymente (pozrite
'Vymena bocnych kief").

Filter v zasobniku na prach je
znedisteny.

Rozoberte filtra¢nu jednotku. Vycistite
prachovy filter a filter EPA pomocou
zubnej kefky s jemnymi stetinkami.
Prachovy filter mozZete tiez oplachnut
pod teclicou vodou.
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Problém

Mozna pric¢ina

RieSenie

Ak uz Cistenie filtra EPA nepomaha,
vymente ho za novy. Vymenu filtra EPA
odporucame vykonat minimalne raz
rocne.

Saci otvor v spodnej ¢asti

zasobnika na prach je upchaty.

Vy¢&istite saci otvor (pozrite 'Cistenie
robota’).

Na prednom koliesku sa
zachvtili vlasy alebo iné
necistoty.

\{yéistite predné koliesko (pozrite
'Cistenie robota).

Pri vysavani velmi tmavého
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu.
Preto moéze robot vykonavat
nezvycajné pohyby.

Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia
a potom presunte robot na svetlejSiu
cast podlahy. Ak sa problém bude
nadalej vyskytovat na podlahach
svetlejSej farby, navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa
obratte na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmiintenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante
prenikaniu slne¢nych Uc¢ov do
miestnosti. S vysavanim mdzete zacat,
ked uz slnko nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu bateériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej Zivotnosti.

O vymenu nabijatelnej batérie
poziadajte v servisnom stredisku
spoloc¢nosti Philips (pozrite 'Vymena
nabijatelnej batérie').

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam (pozrite 'Instalacia dokovacej
stanice’).

Robot stale aktivne vyhladava
stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.
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BBepneHue

Mo3gpasnaem c noKynkon npoayKuumm Philips! YTobbl BOCMONb30BaTHCA BCEMM MPEerMyLLIeCTBaMM
noanepyku Philips, 3aperncrpupynTe nspenve Ha seb-cante www.philips.com/welcome.

O6Liee onucaHue

PyuKa KpbILLIKM NblnecbopHMKa
KpbiLLKa NblnecbopHmKa

Brnok dpuneTpa

MblNecbopHnK

Kpaw BepXxHen KpbILLKMK

[aTumK OOK-CTaHLMK

BcacblBatolLiee oTBepcTMe

KHonka «CtapT/crony

BbokoBble LeTKkn

10 Banbl Ans yCTaHOBKM HOKOBbIX LLIETOK
1 TepenHee koneco

12 BcacbiBalolLLee oTBepcTme

13 BoKoBble Koneca

14 Oatumkm nepenana BbICOT

15 KpblLLKa OTCEKA akKyMynaTopa

16 Hacapka ona npoTuvpaHua nona (FC8796, FC8794)
17 Haknagka onsa BnaxkHow yoopku (FC8796, FC8794)
18 ManeHbkuw LuTexkep

19 Apantep

20 LLleTouka Onsa O4YNCTKM

21 TMynbT ANCTaHUMOHHOIO yrnpaBneHus
22 batapenku (Tna AAA) ana nyneta Y
23 [JoK-cTaHumsa

Oo~NOOUTh~WN—

MynbT AUCTAHUMOHHOIO yrnpaB/ieHUs

MOXYKHO yMpPaBnaTb POBOTOM-MbINECOCOM BPYUHYIO C MOMOLLbIO MyNbTa ANCTAHLWOHHOIO
ynpaenenusa (Puc. 2). Ha HeM nmMeloTca cneayolime KHOMKM:

Knonka «Crapt/cTony

KHomKKn nepemeleHms

KHOMKK pexknmMa ybopkm

KHomka Bo3BpaTta K A0K-CTaHLMM

24-4acoBow NNAHUPOBLLIVIK

N wN =

MpuHuMN paboTbl poboTa-nbiiecoca

O6nactn npumMmeHeHuna poboTa-nbiinecoca

PoboT-nblnecoc ocHallleH nonesHbIMy GyHKLUMAMK, 6naroaapst KOTOpbIM MOXHO BbIMOMHUTb
KaueCTBeHHYIO YOOPKyY MOMoB B AOME.

PoboT-nbinecoc naeansHo NoaxoauT Ana yOOpKM TBEPAbIX HAMOMbHbIX MOKPbLITUM: NAPKETa, MINTKU
v nHoneyma. Mpy y6opke MArkMx HamombHbIX MOKPLITUM, HANPUMEP KOBPOB MK KOBPOBbIX
MOKPbLITUIA, MOTYT BO3HWKHYTb TRYOHOCTU. ECNV poboT-NblNnecoc Ncnonb3yeTcs A1 YOOpKM KOBPOBbIX
MOKPbLITUI NN KOBPOB, NepBoe BpeMsa NoHabniogante 3a ero padoton, NoMyMo 3Toro, 3a Po6oTOM-

Pycckuin
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MbINecoCOM HEOBXOOAVMO CNeAMTb, €C/TM OH UCMONBb3YETCA A1 OUUCTKM OYEHb TEMHOIO UMK
6necTaLero »ecTkoro nona.

DyHKUMKM poboTa-nbiniecoca

Cncrema oUnCTKM

[na Hanbonee 3ddeKTUBHOM OUNCTKM Nona B poboTe-nbifiecoce npeaycMoTpeHa 3-cTyneHyaTas

cncTeMa OUnCTKM.

- [1Be BOKOBblE LLETKM MoMOoraloT cobpath Mbifb B yrax U BOOMAb CTeH, a TaKkKe yaansioT
NPVAKMLLYIO MPA3b, HANPABAAA ee K BcacblBatoLLemy oTBepcTuio (Puc. 3).

- bnaropaps MoLLHOM c1ne BcacbiBaHWA POBOT-MbINecoc COGMpaeT Cyxyio MpsA3b, KOTopasa nonagaet
uepes BcacbliBaloLLlee oTBepcTMe B MblnecbopHmk (Puc. 4).

- Tunbl FC8796 1 FC8794 nocTaBnaTCa C HACAAKOW Ona NPOTUPAHKWSA Mona, KoTopas MOXXET ObITb
nprKpenneHa K poboTy-Mblnecocy, YTobbl NPOTMPaTb Ballie TBepaoe HamobHoe NoKpbITYe.

MporpamMmbl y6opKu

B aBTOMaTUMuyeckom pexnme \/60pKI/I pO6OT—HbIﬂeCOC NnpnMeHdeT aBTOMaTn4eCKyto
nocnenoBaTefibHOCTb PEXXMMOB OTCKaKMBAHUA W ClefoBaHWA BOOb CTeH O/19 ONTUMallbHOW OYNCTKN
BCEX 30H NomeLLeHrsa. OH NPOOOMKAET YOOPKY, MOKAa ero akKyMynaTop He paspsanTca UM Noka oH
HEe OTKMOYNTCAH.

MOYKHO TaKyKe oTAeNbHO BblIbpaTh OAMNH 13 TPeX MHAVBUAYANbHbIX PEXKNMOB, HaXKaB
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha nynbte [Y (cM. 'Bblibop pexkrma yoopKn') nnu Ha kopnyce poboTa-
Mbinecoca. PoboT-MNblnecoc Npoaon*KaeT YoopKy B BbIOpaHHOM peXmnMe eLle HeCKONbKO MUHYT, a
3aTemM BO3BpaLLAEeTCs B @BTOMATUUECKNM PEXXMM YOOPKN.

1 Pexum (Puc. 5) oTckakmBaHWs

2 Pewunm (Puc. 6) «Boonb cteH»

3 Pexum (Puc. 7) «Mo cnupanny

Kak pO6OT—I'IbIJ'IeCOC pacrno3HaeT neperiagbl BbICOT

PoboT-nbinecoc ocHalleH NATbIO AaTUMKaMK nepenana BbICOTbI, PACMONOXKEHHbBIMU Ha ero HUXKHEN
cTopoHe. C MOMOLLbIO 3TUX AATUYMKOB POBOT-MbIIECOC pacno3HaeT nepenadbl BbICOT (Hanpumep,
NecTHWLbI) U n3beraet ux.

MprMeyaHve. POBOT-MbINecoc MOYXKET MepeMeLLAThCA PAAOM C OT/IMYAIOLLIMMCA MO BbICOTEe OT nona
0BbEKTOM, MOCKONbKY d)pOHTaJ'IbeII;I OaTyMK rneperana BblICOT PacrofioxeH 3a 6aM|‘|e|o0M

BHuMmaHue! B HeKOTOpbIX Clyyasix [ATUMKM NMepenana BbiCOT MOFYT HE OGHAPYXXUTb NECTHULY Uv
Dpyrov nepenag, BbiCOT B HY)XHbIA MOMEHT. [03TOMy Bbl flOMKHbI BHUMATENbLHO CNeAUTb 3a
PO60TOM-MbIIIECOCOM MPY NMEPBOM UCMOJIb30BaHMM 1 MPU YEOpKe PAAOM C IeCTHULLEA UK APYTrMM
nepenanom BbicoT. PerynsipHo ouuilanTe 4aTUMKY Nepenana BbiCOT, UTO6bl po60T-Nbinecoc Bcerga
[OMKHBIM 06pa3oM (cM. 'OuncTka poboTa-nbiuiecoca’) pacno3HaBasl Nepenaabl BbICOT.

Nepep nepBbIM NCMONb30BaHNEM

YcTaHoBKa 6OKOBbIX LLEeTOK
1 Pacnakynte 60KOBbIe LLIETKN U MONOKUTE POBOT-MbINeCOC HA CTOM UK HA MOS BBEPX AHOM.
2 HapeHbTe 60KOBbIe LLETKM Ha Baslbl HA HUYKHEN YacTu poboTa-nbinecoca (Puc. 8).
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MprMeuaHmre. YoeamTech, UTo BOKOBbIE LLIETKM HAOeXHO 3adUKCUMPOoBaHbI. MpMKMUTE NX K Bany
[0 Lenyka.

YcTtaHoBKa 6aTapei B NyNbT AUCTAHLIMOHHOIO yripaBieHus
[ynbT AUCTaHLMOHHOIO ynpasneHus pabotaeT oT AByx batapen tmna AAA.

1
2

HaykmuTe Ha a3bIuokK (1), UTOBbI OTKPbITL OTCEK baTapewn, U CHUMKUTE KPbILLKY oTceka (2) (Puc. 9).
BcraBbTe aBe 6atapen (Puc. 10) Tvna AAA.

[MpumedaHme. Mpw ycTaHOBKe baTapen cobnioganTe NonapHOCTb (0bo3HaueHus "+" 1 "-").

UT06bI YCTAHOBUTD KPbILLIKY OTCEKa A9 EeMEHTOB NUTaHUA Ha MeCTo, cHavasa BCTaBbTe BbICTyr
B OTBEPCTME Ha Kpalo oTceKa ansa anemMeHToB nutaHua (1). 3atemM HaAXKMUTE Ha KPbILLKY (2), MoKa
oHa He 3aduKcnpyeTca co endykoMm (Puc. 11). Tenepb nynbT AUCTAHLMOHHOMO YrpaBneHns roTos K
MCNONb30BaHMIO.

MoarortoBka npubopa K pabote

YcTaHOBKa O0K-CTaHUUU

1

2

MoaknouMTe ManeHbKUi LUTEKep afantepa K rHesny Ha Aok-ctaHumm (1) v BCTaBbTe aganTep B
INeKTpUuUeckyto po3eTky (2) (Puc. 12).
PasmMectute OoK-CTaHLMIO Ha FTOPU30OHTATbHOM, POBHOM yUacTKe nosa y CTeHbI.

[MpumedaHme. Ybeoutech, UTo Ha paccToaHum 150 cM cnepeamn oT AoK-ctaHumm (Puc. 13), 30 cm
cnpasa 1 100 cM cneBa HeT NPenaTCcTBUM U Nepenanos BbICOT.

3apagka

1
2
3

MomecTnTe poboT-NblNecoc Ha NOAKMIUEHHYIO K ceTW OOK-CTaHumo (Puc. 14).

Knonka «Ctapt/crony» HauyHeT muratb (Puc. 15).

Korga akkyMynsatop 6yaeT NOoMHOCTBIO 3apayKeH, KHomka «CTapT/CTomn» HauHeT CBETUTbCH, He
muras (Puc. 16).

I'Io,u,rOTOBKa rnomMeLleHus K ybopke

Mepen ybopKom ybepuTe C nona Bce HesaKkpernneHHble U Xpyrnkie oobekTbl (Puc. 17),

Ypanute Bce kabenu, NpoBoaa v LLHYPbI MUTaHWA C nona, YTobbl pOBOT-MbINECoC He 3anyTancs B
HUX.

Ecnu B KOMHATE, B KOTOPOW OOMKEH BbIMONMHUTL YOOPKY POBOT-MbINIECcoC, UMeeTCs KOBep C
KUCTAMU, MOABEPHUTE KNCTV MO, KOBEP, YTODbI POBOT-MbINECOC He 3aCOCan UX U He UCMoPTUI
koBep (Puc. 18).

DKcnyaTtauua poboTa-nbuiecoca

Ncnonb3oBaHue nynbta ANCTaHUMOHHOIO yrnpaB/ieHNA

1

MomMecTnTe PoBOoT-MbINECOC HA OOK-CTAHLMIO UMW HAXKMIUTE KHOMKY «CTapT/cTony Ha poboTe-

nbinecoce (Pu1c. 19) ana ero aktmeauuymn.

- Tenepb MOXXHO MCMONb30BaTb MYMNbT ANCTAHLIMOHHOIO yrpaBneHus Onsa ynpasneHa poboTom-
MbINeCcoOCOM.
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Hauano n okoH4YaHue paboTbl

1 Haxkmute KHonky «CTapT/CcTon Ha nynbTe AncTaHumMoHHoro ynpasneHua (Puc. 20).

2 KHorka «CTapT/cTorn» 3aropaetca POBHbIM CBETOM, U POBOT-MbINEcoC HaunHaeT yeopky (Puc. 21).

3 Y6opka byaeT BbINOMHATLCA B @BTOMATMUYECKOM pexkrMe [0 Tex Mop, MoKa akKyMynaTtop poboTa-
Mblflecoca He paspaanTcsa. B asToMatnyeckom pexxriMe y6opKmn poboT-Mbinecoc NnoBTopsieT
MOCNenoBaTENbHOCTb MPOrpamMM YOOPKM: MPOU3BObHYIO MPOrpaMmy, mporpamMmy «Baoonb cTeHy v
nporpammy «Mo cnvpanmy.

4 Korga akkyMynaTop paspsieH, KHomnka «CTapT/cTomny HaunHaeT BbICTPO MUraTb U POBOT-MbINecoc
HaUMHAEeT NCKaTb OOK-CTaHLUMIoO Ana noa3apanku (Puc. 22).

5 Haxatrem KHoMKm «CTapT/CTOM» TaKyKe MOYKHO MPUOCTAHOBUTL UM MOMHOCTLIO MPEKPaTUTb
yBopKY. ECIM NpY NOBTOPHOM HayKaTuM KHOMKW «CTapT/CToN» ypoBEeHb 3apaaa akkymMynatopa
[OCTATOYHO BbICOK, POBOT-MbINeCcOC NPOAOIKAET YOOPKY B aBTOMATUUECKOM peXXMME.

6 UYTOObI POBOT-MbINECOC BEPHYICA HA OK-CTaHUMIO MPEeXae, YeM paspsaanTCa akKyMynsaTop,
HaYXKMUTE KHOMKY BO3BpaTa K AOK-CTaHLUMU Ha NynbTe AUCTaHUMOHHOMO ynpasneHus (Puc. 23).

7 KHonka «CTapT/cTon» 3aMmraeT, n poboT-MbINecoc BO3BPALLAETCH Ha JOK-CTaHLMIO.

Bbib6op pexknma ybopKku

Po60T-MblNecoc NoAAePIKUBAET UeTbipe PerkiMa yBopKu. Ero cTaHoapTHbIN peyxnm ybopKu
ABNACTCA aBTOMATUUYECKUM PEXKMMOM, NPeacTaBNaioLLIMM COB0M 3a0aHHYI0 NocenoBaTeNbHOCTb
PEXKMMOB OTCKAKMBAHWA U CIefoBaHns BAONb cTeH (Pyc. 24). MoMMMO aBTOMaTUUYECKOro pexxmMa
yBOPKM JaHHbIN POBOT-MbINECOC NOAAEPKNBAET TOU OTAENbHbIX PEXKMMA YOOPKM, KayKabIn 13
KOTOPbIX MOYKHO aKTUBMPOBATL COOTBETCTBYIOLLEN KHOMKOM Ha NMynbTe AUCTaHLMOHHOMO
yrpaseHus.

Pe)Xnm oTCKakmBaHus

B 3TOM pexkriMe poboT-MblNecoc Npor3BoamT yOopKy NOMELLEHKA, CoBepLLas Mpon3BosbHble
nepeMeLLeH1sa No NpsMon 1 KpecT-HakpecT (Puc. 25).

Pexxnm «Boonb cTeH»

B 3TOM pexkriMe poboT-MbiNecoc nepeapmraeTcs BAoJb CTeH, obecneunsasn bonee TulartenbHyo
yOOPKY JAaHHOIO yyacTKa nomeLleHus (Puc. 26).

Pexxum «lMo cnnpanu»

B 3TOM pexkrmMe poboT-MNblNecoc NepeapmraeTcs Mo packpyumnBaloLLenca cnmpani oT LeHTpanbHowm
TOUKW, YTO obecrneumBaeT TLLATENbHYIO OYMCTKY AaHHOro ydactka (Puc. 27).

MpumeyaHue. Mporpamma, BbibpaHHaa BpyUHYIO, BbIMOMHASTCA TOMbKO HECKOMbKO MUHYT. 3aTem
POBOT-MbINECOC MEePEKNIUYACTCA B aBTOMATUUECKNN PEXKNM YOOPKM.

PyuHoe ynpasneHue

MOYKHO yNpaBnAaTb POBOTOM-MbIIECOCOM BPYUHYIO C MOMOLLbIO KHOMOK Ha MyNbTe AMCTaHLUMOHHOIO

yrpaBneHns.

1 [Ona ynpaBneHna nepeapmxkeHnem poboTa-nbinecoca no nomMelleHuio (Puc. 28) ncnonbsymre
KHOMKM CO CTpenKamm BBEPX, BHIW3, BNEBO M BMPaBo PSAOM C KHOMKOM «CTapT/CTomny Ha nynbTe
[OUNCTAHUMOHHOIO yrNpaBieHus.

[MpumevaHme. Cobniopnante OCTOPOXHOCTb, KOrda yrpasndeTe pO6OTOM—I‘IbIJ’IeCOCOM BPY4HYIO
pPAOOM C nepenadamMn BbliCOT U NNeCTHULLIaAMIA.
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Ncnonb3oBaHue 24-4acoBOro niaHMpoBLUMKA

24-4acoBOW MNAHUPOBLLMK MOYKET ObITb aKTUBMPOBAH C MOMOLLIbIO MyfbTa ANCTAHLUMOHHOMO
yrpaBneHus. Yoeamtech, UTo poboT-MbINeCoC HAXOOMTCH B PEXXMME OXXUAAHWSA 1 pacnonaraeTcs B
[OK-CTaHUMM.

1 HaxKmuTe KHOMKY 24-4acoBOro NMIaHUPOBLLMKA Ha MNyNbTe AUCTAHLIMOHHOIO yNpaBneHus, YTobbl

aAKTUBKMPOBATL 24-4acoBow MnaHnpoBLLnK (Puvc. 29).

- [locne akTrBaLMKy 24-4aCoBOro MNaHMPOBLLMKA PAa30acTCs 3BYKOBOM CUMHAM, 1 Anchnen
HAUHET KOPOTKO MUIMATb KaXKAble HECKOMbKO CEeKyH/.

- [locne akTrBaLMy 24-4acoBOro MNaHMPOBLLMKA POBOT-MbINecoc HadyHeT ybopky. OH byaeT
npUCTynaTh K YOopKe B 0AHO 1 TO YKe BpeMs (B KOTOPOE Bbl aKTUBMPOBANM AaHHYIO GYHKLIMIO)
Kaxkable 24 yaca, MoKa He byaeT oTKAo4YeH 24-4acoBOW MNaHUPOBLLMK.

2 YTODObI OTKAUNTL 24-4aCcoOBOM MNAHWPOBLLMK, HAXXMUTE KHOMKY 24-4acoBOro NNaHMpOBLLIMKA.

PasnacTca 3ByKOBOW CUMHAUT, U AMcrien 6yneT CBeTUTbCA MOCTOAHHO, MOKAa3biBas TeM CaMbIM, YTO

POBOT-MbINECOC HAXOOMUTCA B PEXKMME OXKMAAHUS 1 24-U4aCOBOWM MNAHUPOBLLIMK OTKTIOUEH.

MbITbe NMoJsIoB C NOMOLLbIO poboTa-Mnblnecoca

Mopenu FC8796 1 FC8794 nocTaBnsioTCA C HAcaAKom ANs NpoTMpaHusa nona 1 Haknaokow ons
BNXKHOW YOOPKM TBEPAbIX HAMOMbHbIX MOKPbLITUNA.

3aKpenneHne Haklagku

1 T[lorpy3nTe HakNagKy B BOAY UM HAMOUUTE ee NMof CTpyen Bodbl. Bbl MOykeTe 0o6aBuTb
HECKO/bKO Karnesb CpeacTsa An9 MbiTbs MOfoB, MOAXOOALLEro A4 Ballero nona.

2 TuwartenbHO OTOXXMUTE HAKMaOKy, YTOObl OHa CTana NpPocCcTo BAXKHOM, & He MOKPOW.

3 TMpuKpenuTe BRaykHyIo HakNaaxy K Hacagxke ana npotupaHmna nona, npuxkas dukcatopbl Velcro
Haknagkn K durkcaTopam Velcro Hacaaoku ona npotupanua nona (Puc. 30).

4 BcTaBbTe BbICTYMbl HACAOKW A8 NPOTUPAHNSA Mofa B ABa COOTBETCTBYIOLLNX UM OTBEPCTUS,
pPACMNoNOoXeHHbIX Cpasy 3a KonecamMmum. 3aTemM HaXKMUTE BHIM3, MoKa He ycbilumTe wenyok (Puc. 31).

Y60pKa Mosios € NOMOLLIbIO HacaaKu Ana NpoTupaHusa nona

MpuMeyaHue. [1ng yBopKM MooB C MOMOLLbIO HACaOKM AA MPOTUPAHNS Nona PoBoT-MbifNecoc
cnenyet BKNoYaTb B KAKOM-NMBO TOUKE KOMHATbI, B KOTOPOW Bbl XOTUTE NpubpaThcs. Po6oT-Mblinecoc
He OoMKeH NOAKMOYATHCA K AOK-CTaHLMW, KOrAa Ha HEM 3aKpernieHa Haknaaxa.

1 T[pOCTO HAXKMUTE KHOMKY «CTapT/CTOMy Ha MyfbTe AUCTAHLMOHHOIO YpaBieHns, YTobbl
3anyCcTnTb POBOT-MbINECOC.
- Pob60oT-MbINecoc Npoaom<aeT NPOTUPAaTb MO, MOKa He PA3PAAMTCA ero akkyMynsaTop, nocnie
yero poBoT-MbINECcOC OCTAHOBUTCS.

MprmMeyaHve. MNepen TeM Kak MOMEeCTUTb POBOT-MbINECOC HAa AOK-CTAHLLMIO BPYYHYIO UMY OTAPaBUTb
ero Tyda, HaxxaB COOTBETCTBYIOLLYIO KHOIMKY Ha MnyrbTe ANCTaHUMOHHOIO yrpaB/ieHNd, oTcoeanHunTe
HaKnagky 1 Hacagky ana npotTnpaHnd rnorsa.

OTCOG,D,I/IHeHVIe HacaaKu Oonda npoTtupaHund rnosa

1 YT06bI OTCOEAMHUTL HacaaKy AN MPOTUPaHMA Nona, HaxkmmnTe dukcatop (1) 1 NOTAHUTE HacaaKy
BBepx, UTobbl yaanuTb ee (2) (Puc. 32).

2 YaanuTe HakNagky C HacaaKky ON\ NpoTupaHys nona.

3 YT0bbl OUNCTUTb HAKNAAKY, MOCTUPANTE ee B CTUPANbHOW MalLVHE B LLAASLLEM pexxiMe npu
Temnepatype He bonee 60 °C.
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3BYKOBOW CUMHAJ1

Ecnn poboT-Mbinecoc CTONKHETCS B NpoLiecce yOOPKN C KaKUMU-TMBO NpobnemMamu (Hanpumep, n3-
3@ TOro, UTO Ha KOMEeCO HAaMOTA/TNCh BOSOChI, MOTEPAH KOHTAKT C MOIOM UM AATUMK HE MOYKET
0BHAPYXKUTL MOS), PA30ACTCH 3BYKOBOW CUMHASN M POBOT-MbINeCOC OCTaHOBUTCA. HOYKMUTE KHOMKY
«CTapT/CcTony, UTobbl NEepeBecTy POBOT-MbINECOC B PEXKUM OXNOAHWA 1N YCTPAHNTL NPobremy,
BbI3BaBLUYIO NoAadvy 3ByKOBOrO CUrHana — HanpuMep, yaanutb NpendaTtcTene, 6roKrpoBaBLLee
nepemeLlleHme Koneca, O4UCTUB AATUMKM UV MOOHSAB POBOT-MbINecoC 1 NepemMecTmB ero B Apyroe
MecCTO.

Ouuncrtka u yxop,

YaoaneHne mycopa n ouncTka I'IbIJ'IeC60pHI/1Ka

Ecnu nbinecbopHUK 3anoHeH, onycToLnTe U OUNCTUTE ero.

1 TloTaHuTe 3a PyYKy KPbILLKM MNblNecbopHMKa 1 M3BNeKUTe NbiNnecbopHKK 13 ero otceka (Puc. 33).
MoTaHuTe 3a GUKCcaToP COOKY MblNecbopHUKa, YTODbI OTKPbLITL KPbILLKY (Purc. 34).

13BnekuTe 6nok durnbTpa 13 nbinecbopHmka (Puc. 35).

MoTpacuTe NbINecOOPHVK HAA MyCOPHbBIM BEAPOM, UTOObI ONOPOXKHUTL ero (Puc. 36).

Bbl MOYKeTe NpOoMBbITh MbINeCcOOpPHYIK MO, CTPyen Tennown Boapl.

u b WwWN

BHumaHue! anHECGOpHMK Hesb3s MbiITb B MOCYAA0MOEYHON MallUuHe.

6 YTOObI TLWATENBHO OUUCTUTL GUABLTPDI, OTASNUTE BNOK GUNBLTPA, HaXKaB GUKCATOPDI,
pacnonoxeHHble No obenM ero CTopoHaMm, 1 yaanme nbineson Gunbtp 13 EPA-dunbTpa. 3atem
ouncTuTe EPA-GUNBLTP C MOMOLLIbIO BXOAALLEN B KOMMMEKT LweTouku (Puc. 37).

7 CobepuTe 6ok GUnbTpa, yctaHoBuTe EPA-GUNBLTP B NbineBon GunbTp. 3aTem BCTaBbTe B/10K
GuUNbTPa Ha MecTo B NbiNnecbopHukK (Puc. 38).

MprMmeuaHve. Ecnm Bbl NpOMbIBaNK NblecOopHUK Noa, CTRyen BOAbl, YOeamnTech, UTO OH yXKe
BbICOX, MPEXAE YeM CHOBa BCTaBNATb OMOK duibTpa.
8 3aKpouTe KpbILLKY MblinecbopHmKa 1 yoeamTech, 4To oHa co Liendkom (Puc. 39) BcTana Ha MecTo.
9 YcTaHoBUTE NbINECOOPHKK B €r0 OTCEK U COXKMTE PYUKY MblnecbopHuKka (Purc. 40).

BHumaHue! Cnegure 3a TeM, UTOBbI B NbiNiecbopHUKe Bceraa 6bi ycTaHoB/MeH 610K punbTpa.
Ncnonb3ysa poboT-nbiiecoc 6e3 651oKka punbTpa B Nbiiec6opHMKE, MOXXHO NOBPenUTb ABUraTesb.

OumncTKa poboTa-nbinecoca

UTobbl NOAAEpKMBaTb KAUECTBO YOOPKM Ha OOMKHOM YPOBHE, HEOBXOANMO Bpems OT BpeMeH

OYMLLIATb AATUMKKM Mepenaaa BbICOT, Koeca, bOKOBbIE LLIETKM M BCacblBatoLLiee OTBepCTME.

1 YcTaHoBUTE MbINecoc Ha POBHOW MOBEPXHOCTU U NepeBepH1Te ero.

2 YTOObI OUUCTUTL DOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE KX 3a LLETUHY U CHUMKTE C BanoBs (Puc. 41).

3 OuucTuTe HOKOBbIE LLETKM U UX Ballbl C MOMOLLBIO LLIETOUKM, BXOASLLEN B KOMMAEKT nocTaBku (Puc.
42).

4 YpanuTe Nbifb UNKW Nyx C NepeaHero Koneca 1 GoKoBbIX KOec C MOMOLLBIO LLETOUKM, BXOASLLEN B
KOMMAeKT noctaBku (Puc. 43).

5 Ypanute Nbiflb MAM NyX C AATYMKOB Nepenaaa BbICOTbl C MOMOLLBIO LLETOUKM, BXOASLLEN B
KOMMAeKT noctaBku (Puc. 44).

MpuMeyaHue. JaTumkmy nepenana BbiICOT HEOHXOAMMO OUMLLIATL PErynapHO. M3-3a rpasu Ha
JATUMKax repernaga BblCOT POBOT-MbIIECOC MOYKET HEe 06HAPY>KUTL Nepenam BbICOT WUV NEeCTHALLY.
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6 BoCnonb3ymnTech LLETOUKOW, BXOOALLEN B KOMIMNEKT NOoCTaBKM, A9 UMCTKM BCAChIBAOLLIEro
oTBepcTusa (Puc. 45).

7 Y6eomTech, UTo Ha BOKOBbIX LLIETKAX U Ha HMKHEN naHenn poboTta-nblinecoca HeT OCTPbIX
npeaMeToB, KOToPble MOryT NoBpPeanTb Mof.

3aKa3 aKceccyapoB

YTobbl Nprobpectn akceccyapbl UK 3anacHble YacTu, NoceTuTe Beb-camt
www.shop.philips.com/service vn obpatnTech B MeCTHyIO TOProByio opraHmsaumio Philips. Moy<HO
TaKyKe CBA3aTbCS C LIeHTPOM noaaepxkum notpebutenen Philips B Baluen ctpaHe (KOHTakTHas
MHbopMaLMA NpuBeaeHa B rapaHTUMHOM TailoHe).

3amMeHa

3amMeHa dpunbTpa

Ecnu EPA-OUNbLTP CrnbHO 3arpasHeH nnv nospexaeH (CM. 'YoaneHme Mmycopa U ouncTka
NbINecbopHKKa'), 3amMeHnTe ero. Ytobbl NprobpecTtt HoBbIM EPA-GUNLTP, NoceTnTe Beb-canT no
anpecy www.shop.philips.com/service.

3aMeHa akKymMmynaTtopa

3aMeHa akKymMynaTtopa poboTa-nbinecoca MOXKeT BbiTb BbIMOMHEHA TONbKO KBATMPULIMPOBAHHbLIM
CEepPBWCHbIM MHXeHepoM. [locTaBbTe pObOT-Mbl1ecoc B aBTOPU30BAHHbIN cepBUCHbIN LIeHTp Philips
0159 3aMeHbl aKKyMYyNSATopa, ecv ero bonblue He yoaeTcs 3apsaanTb UM OH ObICTPO PaspsaeTcs.
MOYKHO HaMTV Ha rapaHTUMHOM TaIOHE KOHTAKTHYIO MHGOPMALIMIO LieHTpa NOa0EePKKN
noTtpebutenen Philips B BalLewn ctpaHe unn Ha Beb-canTe no agpecy www.philips.com/support.

3amMeHa 60KOBbIX LLIETOK

UT00ObI 06ecneunTb enaemMble pesynbTatbl yDOpKM, HOKOBbIE LLETKM HEODXOAMMO 3aMeHATb Yepes
HEKOTOPOe BpeMd nodsie Hadasna Mcrob3oBaHNA.

MprMedaHye. Mpu MNobbiX MPU3HAKaX N3HOCA UK NMOoBPEeXXaeHUss BOKOBbIE LLIETKI CredyeT 3aMeHnTb.
MbI TaK¥Ke peKoMeHayeMm 3aMeHsITb 0be BOKOBbIE LLETKM OAHOBPEeMEeHHO. YTobbl NprobpecT HoBble
BOKOBbIE LLETKN, MoceTnTe Be6-canT no agpecy www.shop.philips.com/service.

1 YTOobbl 3aMeHUTL DOKOBbIE LLETKW, BO3bMUTE crapble OOKOBbIE LLIETKN 3a LLETUHY N CHNMKNTE C
BaJ10B.
2 HageHbTe HoBble BOKOBbIE LLIETKM Ha Basbl.

3amMeHa batapen nynbTa AUCTaHUMOHHOIO yrnpaBneHus

1 Haxkmute Ha a3bluokK (1), UTODbI OTKPbITb OTCEK BaTapen, 1 CHUMUTE KpbILLKY oTceka (2) (Puc. 9).
2 VI3BnekuTe paspaamBLLvecs baTapenku Trna AAA 13 oTceka ana bartapeek.

3 BcTaBbTe gBe HOoBbIx baTapenku Trna AAA (Puc. 10).

[NpumMedaHye. MNpu ycTaHoBKe baTapen cobnoganTe NongpHocTb (0bo3HayeHus "+" n "-").

4 YTOObl YCTAHOBWUTb KPbILLIKY OTCEKa A5 SMIeMEHTOB MUTaHNA Ha MeCTO, CHaJana BCTaBbTe BbICTY
B OTBEPCTUE Ha Kpalo oTceKa Ana aneMeHToB niutanua (1). 3aTeM HaKMUTE Ha KPbILLKY (2), Noka
oHa He 3abuKcnpyeTcs o enykoM (Puc. 11). Tenepb nynbT AUCTAHLMOHHOIO YNpaBieHns roTos K
NCMOMb30BaHMIO.
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MpuMeyaHune. YTUnmsnpynTe paspsameLInecs 6ataperiki B COOTBETCTBUN C MpaBunamu,
YCTAHOBMEHHbIMW B BalLler CTpaHe.

YTununsauua

STOT CUMBOJT O3HAYAET, UTO MNPOLAYKT HE MOYKET BbITb YTUNM3MPOBAH BMECTe C ObITOBbIMM
otxogamm (2012/19/EC) (Puc. 46).

- DTOT CMMBOJ1 O3HAYaeT, UTo B AaHHOM U3OeNU COOePMKATCA BCTPOEHHbIE aKKyMyNaTOPbI, KOTOpbIe
HEe OOMKHbI YTUIU3MPOBATLCH BMECTe C BbIToBbIMK oTxonamu (Puc. 47) (2006/66/ECQ).
PekoMeHayeTcs OTHOCUTb U3denure B Creumanm3npoBaHHbln MyHKT cbopa nnm CepBUCHbIN LEHTP
Philips, roe BamM MOMOryT U3BeUb akKyMynsaTop.

- CobnioganTe NpaBuna CBoen CTpaHbl MO pa3aenbHOMY CO0OPY DNEKTPUUECKNX 1 DNEKTPOHHbIX
M3OEeNni, a TakKe akkyMynaTopoB. MpaBunbHas yTunmsaums noMoxxeT NpeaoTBpaThTb
HeraTrBHOE BO3AEMCTBME HA OKPYYKAIOLLLYIO Cpeay 1 300POBbe YeToBEKa.

M3BneyeHne akKymynsatopa

CnepnyeT u3BfeKaTb aKKyMYIATOPHbIe 6aTapeun TONbKO nepen yTunusaumen usaenus.
Mepepn, n3BneyeHMeM aKKymMynsaropa ybeamrech, YTo Npubop OTKIIIOUEH OT PO3ETKU
3/IEKTPOCETU, @ AKKYMYJIATOP MONIHOCTbLIO Pa3psXeH.

Mpu oTKpbIBaHUN NPUBOPA C UCMOJb30BAHMEM UHCTPYMEHTOB U NPU yTUIM3ALUN
aKKyMmynsiTopa cobniogante HeobxoauMbIe NpasBuna TEXHMKM 6e30MacHoCTM.

M3BnedeHne akkymynaTopa

MpenynpexneHue! CnenyeT U3BeKaTb aKKYMYNATOPHbIe 6aTapen TONbKO nepea,
yTunusauuen npubopa. NMepen nssneyeHmem barapeun ybeaurecb, UTO OHA MOJIHOCTbIO
paspsKeHa.

UTobbl M3BNEUb akKyMynaTop, CneaynTe MHCTRYKUMAM, MprBeaeHHbIM Hbke. [ns n3snedeHms

AKKYMYNATOPA MOYKHO TaKyKe J0CTaBUTb POBOT-MbINECOC B CEPBUCHbIN LIeHTP Philips. Obpatutech B

LieHTp noaaep»kku notpedbutenen Philips B Ballen cTpaHe, YTobbl y3HaTb aapec bamkanLiero

CEepPBUWCHOrO LieHTpa.

1 [lepepn n3BnedeHvem 1 yTUnmsauven akkymMynaTopa BKoUmnTe poboT-Mbifecoc U ocTaBbTe ero
BK/TIOUEHHbIM 00 MNOMHOW PaspsaaKM akKyMynaTopa.

2 OTBUHTUTE BMHTbI HA KPbILLKE OTCeKa ana batapen n cHUMUTE KpbILLKy (Puc. 48).

3 TMoOoHUMUTE akKKyMynaTop 1 otcoeauHuTe ero (Puc. 49).

4 [1ocTaBbTe POBOT-MbINECOC U aKKYMYIATOP B MYHKT COOpa OTXOA0B MEKTPUUECKOro U
2NEeKTPOHHOIro 0bopynoBaHMA.

NMouck n ycTpaHeHue HeucrnpaBHOCTEMN

[aHHbI paznen NocBsALLEeH Harbonee PacnpPOCTPaHEHHbIM NpobeMam, C KOTOPbIMU Bbl MOXXeTe
CTONKHYTbCA MPW MCMONBb30BaHWU Npmubopa. Ecnv He yaaeTcs caMoOCTOATENbHO CNPaBUTBLCA C
BO3HVKLLIMMU MpobaemMamMm, CM. OTBETbI Ha YaCTO 3aaBaemMble BOMPOChl Ha Beb-cante
www.philips.com/support 1nu obpatnTech B LIEHTP NOOOCPMKN MOTPebuTenen B Ballen cTpaHe.
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Crnocob6bl pelueHus

PoBoT-MbInecoc He
NPUCTyNaeT K ybopke,
Koraa i HaYK1Mmalo
kHoMKy «CTapT/cTony.

AKKYMYNATOP Pa3pAXKEH.

3apaauTe akkyMynaTop (CMm.
MoparotoBKa Nprbopa K padoTte').

Pob6oT-nbinecoc He
pearvpyeT Ha Haxkatua
KHOMOK.

Po60Ty-MNblnecocy He yaanocb
HaMTW OOK-CTAHLMIO, U
AKKYMYATOP Pas3paanica.

MomecTnTe PoBOoT-MbINecoc Ha
NOAKMOUEHHYIO K CeTU JOK-CTaHLMIO.
Uepes HeCKOMbKO CeKyH, MPO3BYyYUT
3BYKOBOW CUMHa, 1 BKIIOUNTCS
noacBeTKa amcrnes.

PoboT-nbinecoc nogan
3BYKOBOW CUMHan v
OCTaHOBWIICAH.

3aKNMHWUNO OAHO MM oba
Koneca.

HaykmuTe KHomky «CTtapT/cTony.
Yoanute Bopc, BOMOChI, HUTKM WU
NpoBO/ C MOABECKN Korneca.

3aKNVMHUNO OfHY UK 0be
OOKOBbIE LLIETKN.

OuncTnTe BoKoBble LLETKM (CM. 'O4ncTKa
poboTa-nbinecoca').

B npouecce yeopKu
MPOU30LLINO MNPUMNOOHNUMAHNE
pOBOTA-MbINECOCa.

HaykmuTe KHomKy «CTapT/cTony.
[TocTaBbTe POOOT-MbINECcoC Ha Mof. U
HaXKMUTE KHOMKY «CTapT/CTOmNY, UTObbI
OH BO30OHOBWIT YOOPKY.

PoboT-nbinecoc yovpaet
HeaddEeKTUBHO.

LLleTnHa Ha ogHOW 1N obeunx
DOOKOBbIX LLIETKax
nepopmMmpoBaHa.

[orpysunte ogHy 1nu obe LLEeTKN B
Tennyio BoAy 1 OCTaBbTe HA HEKOTOpOe
BpemaA. ECnu LweTnHa He BOCCTAHOBUT
dopMy, 3amMeHnTe DOKOBbIE LLETKM (CM.
'3aMeHa DOKOBbIX LLIETOK')

DOunbTp B NbiNecbopHUKe
3arpsi3HeH.

Pa3bepute 6noK punbTpa. Qumuctute
nbineson GunbTp 1 EPA-bUnbTp 3y6HOM
LLIETKOW C MAMKOW LLIeTUHOW. Bbl MOykeTe
MPOMBITb MbiNeBon GUNLTP NOA CTPyen
BOAbI.

Ecnm unctka EPA-dunbTpa He mnomMorna,
3ameHuTe ero. EPA-ounsTp
peKoMeHOyeTCA 3aMeHATb KaK MUHMYM
pas B rof.

3ab10KMpPoBaHO
BCacblBaloLLee oTBepcTMe B

HYKHEN YacTU MblnecbopHUKa.

[MpouncTTEe BCacbliBaloLLlee OTBepCTUe
(c™m. 'OumncTKka poboTa-nblnecoca').

B nepenHee koneco nonanu
BOJ1OCbIl UM T'PA3b.

QuuncTnTe NepenHee Koneco (CMm.
'OuncTka poboTa-nbinecoca').

PoboT-Mblnecoc BbINoHAeT
yBOPKY TEMHOIO UM UePHOro
MOKPbITUS. To3TOMY
3anycKaloTcs AaTUMKM
nepenaga BbICOT, U poboT-
MbIfIecoC NCMoMb3yeT
HecTaHOapPTHYIO MporpaMmmy
yOOpKN.

HarkmuTe kHomKy «CTapT/cTony, a 3atem
nepemMecT1Te poboT-MbiNecoc Ha bonee
CBETNbIV y4acToK nona. Ecnm npobnema
BO3HMKAET 1 Ha Bonee CBeT/bIX Nonax,
nepenounTe Ha Beb-cant
www.philips.com/support unm
obpartutech B LIeHTP NOAAEPKKM
noTpebuTenen B Ballewn cTpaHe.
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Mpo6nema

Bo3mMo)KkHaa npuumHa

Crnocob6bl pelueHus

PoboT-nbinecoc ybunpaet non,
Ha KOTOPOM APKO OTpayKaeTcs
CONHeYHbI cBeT. OTparkeHne
cBeTa MeLlaeT paboTte
[AaTYMKOB Mepenaaa BbICOT, 1
pPOBOT-MbINECcoC UCMoNb3yeT
HEObbIUHYIO MPOorpaMmMy
yOOPKN.

3aKpowTe WTopbI, YTOBbI
nNpenaTcTBoBaThb NonaaaHuio
CONMHEeYHOro ceeTa B NomeLleHue.
MOMHO TakyKe HadaTb YOOoPpKyY npwu
MeHee APKOM COSHLE.

AKKYMyNsaTop 6orblie He
3apAXKaeTca unm
CNULLIKOM BbICTPO
paspaArKaeTcs.

3aKOHUMNCA CPOK CY>Kbbl
aKKyMynaTopa.

3aMeHnTe aKKyMyNAaToOp B CEPBUCHOM
LieHTpe (cM. '3amMeHa akkymynarTopa')
Philips.

Po60Ty-nblnecocy He
YOAETCH HAMTN OOK-
CTaHumio.

PoboTy-Mnblnecocy He xBaTaeT
MecTa, YTobbl [obpaThca 00
[OK-CTaHLNN.

[TonblITanTecb HaNTK Apyroe MecTo Ans
pasMeLLeHns OOK-CTaHLUMK (CM.
'YcTaHoOBKa AOK-CTaHLMK').

PoboT-nblnecoc NpooomKaeT

AKTNBHO MCKaTb OOK-CTaHLMIO.

MopoyanTte okono 20 MUHYT, 1 POBOT-
MbINecoc BEpHETCS Ha JOK-CTaHLMIO.

PoboT-nbinecoc

Marotosutens: “Oununc KoHcbiomep Mandctann 6.B.", Tyccenguenen 4, 9206 AL, OdpaxTeH,

HunepnaHobl

VIMnopTep Ha TeppuTopuio Poccumn 1 TamoykeHHoro Cotosa: OO0 "OUITNMNC", Poccuickas
Depepauma, 123022 r. Mocksa, yn. Ceprea Maxkeesa, 0.13, Ten. +7 495 961-1111

Brnok nutaHua: ZD12D160090EU
Bxof: 100-240B~; 50/6001; 0,5A

Bbixon: 16B === 0,9A
Knacc Il @]
FC8796, FC8794, FC8792

BcTpoeHHbIn akkymynaTop Li-ion: 10,8 B

[ns ObITOBbLIX HY»M,
CoenaHo B Kutae

YCNoBUA XpaHeHus, aKCryaraumm

TemMnepartypa

0°C - +50°C

OTHOCUTENbHAA BNAXKHOCTb

20% - 95%

ATMochepHoe aasneHue

85 - 109 kPa
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BcTyn

Bitaemo Bac i3 noKynkoto Ta nackaBo npocuMo o knyby Philips! LLIo6 cnoBHa ckopuctaTmca
MiOTPUMKOLO, AKY MPOMNOHYE KoMMaHia Philips, 3apeectpyimnTe CBi NpUCTpin Ha Beb-canTi
www.philips.com/welcome.

3arajibH1Um onuc

PyuKa KpULLKK KOHTenHepa ans nuny

KpullKa KoHTernHepa ana nuny

bnok i3 pinbTpamm

KoHTenHep ansa nuny

Kpaw BepxHbOi KPULLIKA

Oatumk OOoK-CTaHLT

OTBip BCMOKTYBaHHA

KHOMKa noyatky/3ynuHeHHs

BiuHi LWiTKK

10 Banw onsa BCTaHOBAEHHS BIUYHKMX LLITOK

1 TepenHe koneco

12 OTBip BCMOKTYBaHHA

13 3anHi Koneca

14 Oatumku nagiHHA

15 KpuLuKka 6aTaperHoro Biaciky

16 Hacapka ong Bonororo npubupaHHsa (FC8796, FC8794)
17 Haknapka ona Bonororo npubupanHsa (FC8796, FC8794)
18 Mana BunKa

19 Agantep

20 LWiTka onga umeHHs

21 TynbT AUCTAHLUINMHOIO KepyBaHHA

22 barapei AAA 0na nynbTa AUCTaHLiIMHOMO KepyBaHHSA
23 [Jok-cTaHuia

OCoOo~NOOUT~WN —

MynbT ANCTAHLIINHOIro KepyBaHHA

Pob6oToM MOoyKHA KepyBaTV 3a 4OMNOMOrolo MyAbTa ANCTAHLIMHOIMO KepyBaHHA (Man. 2). Ha nynbTi €
HaBeLEHi HUXKYEe KHOMKW.

KHOMKa MoYaTKy/3ynnmHeHHs

HagirauinHi KHOMKK

KHOMKKM pexxrMmiB NpubmnpaHHs

KHomMKa CTUKyBaHHA

24-roANHHUIA NNaHyBaTbHUK

O~ wN =

AK npautoe Bawu pobot

LLlo unctntb Balu poboTt

Liboro poboTta o6nagHaHO GYHKUIAMMK, GKi pOBNATL MOro NPUAATHUM 019 NPUBKPaHHS Mianory y
Bawwuin oceni.

Po6oT ocobnrBo minxoauTb ANsa NpubrpaHHa TBepaoi manory — NepesB’aHol, KaxenbHoT abo
NiHONEYMHOT. MOXYTb BUHUKATU MPOBNeMm 3 YNLLIEHHAM M’ AKKX MOBEPXOHb, HAaNpUKnan KMnmumis abo
KUMMOBWIX MOKPUTTIB. AKLLO By BUKOPUCTOBYETE poboTa Ha KUAMMI abo KMNMMOBOMY MOKPWTTI, Mia
Yac NepLLOro BUKOPUCTAHHA 3aIMLLIANTECS MOPpyY i3 HUM, 06 NoBaunTH, Y POBOT 3MOXKe

VKpaiHcbKa



90 VYKpaiHCbKa

BropaTuncs i3 UMM TMNoMm nignorn. Harnsaag 3a poboToM TakoyK MOTPRIOEeH Mid yYac BUKOPWCTaHHS MOro
Ha ay»*ke TeMHin abo bnnckydin TBepain Nignosi.

Ak Ball poboT unctuTb nigiory

Cuctema npmnbupaHHsa

PoboT Mae 3-eTanHy cuctemy NpubmrpaHHsa aas eGeKTUBHOrO OUMLLIEHHS Mianorn.

- [Bi 6iuHi LLiTKK gonomaraloTb POBOTY MPUOBMPATU B KyTKax i B3AOBXK CTiH. BOHM TaKo
fonomaraloTb BUoansaTv 6pyn i3 mignoru 1 npocyBaTth Moro 4O OTBOPY BCMOKTYBaHHsS (Man. 3).

- PobBOT BNOBMIOE YACTVHKK Bpyay Ta MEPEHOCUTL IX Yepe3 OTBIP BCMOKTYBAHHS B KOHTEMHEP A4
nuny (Man. 4).

- [o komnnekTy mogenen FC8796 i FC8794 BxoauTb HacaaKa aas BOMOroro NpmubupaHHs, aKy
MOXKHa Nig’eaHaTv 0o poboTa ANa MUTTA TBEPAVX NMOBEPXOHb.

CxeMu pyxy nNig, vac npnbupaHHsa

Y pexkumi aBToMaTUUHOro NpUbKpPaHHA POBOT BUKOPUCTOBYE aBTOMATUUHY MNOCMIA0BHICTb PyXy Bi
CTiHW 0O CTiHW 189 ONTUMAaNbHOO MPUBUPAHHA KOXHOT OiNAHKK KiMHaTV. POBOT NPOOOBYKYE
NPVBMPAHHA KIMHATW, OOKM He PO3PAAMTLCA akyMyNATOpHa baTtapes, abo OOKM MOro He BUMKHYTb
BPYUHY.

KpiM Toro, MoyKHa B1OpaT OfVH i3 TPbOX PEXUMIB OUMLLEHHSA. 19 LibOro HaTUCHITL BignosigHy
KHOTMKY Ha NynbTi AMCTaHUIMHOro KepyBaHHs (OMB. 'BUbip pexxnmMy npnbupaHHs'). POboT MpoooBKUTb
nprbMpaTy y BUOPaHOMY PEXKMMI KiNnbKa XBUIMH, @ MOTIM MOBEPTAETHCA B PEXKMM aBTOMATUYHOIO
OUULLIEHHS.

1 Pexunm (Man. 5) BiocKoky

2 Pexkunm (Man. 6) pyxy B340BX CTiH

3 Pexkum (Man. 7) pyxy no cnipani

Ak Balu pob60oT yHMKAaE nepenaniB BUCOTH

Ha oHi poboTa po3TalloBaHO MATh AATUKMKIB NaaiHHA. BiH BUKOPWCTOBYE Lii AaTUMKK, LLIOO BUABNATA
nepenaan BUCOTU (HaNpPUKNad, CXOaM) Ta YHUKATU TX.

MpuMiTKa. AKLLO POBOT NepecyBaETbLCA AELLO HaO KPAEM MiABULLIEHHS, LIe HOpMarbHO, adyKe Moro
nepenHin AaTyurK NagiHHG 3HaxoaMTbCa 3a BaMnepoMm.

YBara! Y aesikux BUnagKax AatiymMky naaiHHA MOXKYTb He BUSIBJIITU CXOAM UM iHLIT nepenaavn BUCOTH
BYACHO. TOMy YBa)KHO CTeXXTe 32 pO60TOM NPOTSAroM nepLumnx pasiB BUKOPUCTAHHS, i KONY BiH
npauoe 6ina cxoaiB abo iHLIOT AiNAHKN 3 pi3HULIEI0 BUCOTU. BaXKNMBO perynsapHoO YNCTUTU OATUMKU
naAiHHA, Wo6 poboT Mir i Hagani NpaBunbHO (AMB. "YnLLEeHHA poboTa’) BUSHAUUTU Nepexoamn BUCOTHU.

NMepep nepLLMM BUKOPUCTAHHAM

BcTtaHoOBNEHHSA BIYHUX LLITOK

1 Po3nakymnTe 6iYHi WiTKKM Ta NnocTtasTe poboTa Joropu AHOM Ha cToni abo nignosi.

2 [lpocyHbTe BiYHi LLITKM Ha cneuianbHi Banu, WO 3HaxoaAaTbCa Ha OHi poboTta (Man. 8).
[MpumiTKa. MNepeBipTe, UM HANEXKHUM YMHOM Min’eAHAHO BiYHI LLiTKK. BCTaHOBAOMTE X HA Ba/IM A0
dikcaLil 3 KnauaHHAM.

BcTaHoBNeHHA baTapen y NynbT AUCTAHLINHOIO KepyBaHHA
IyNbT AUCTaHLIMHOrO KepyBaHHA NpaLioe Big ABoxX batapein AAA.
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1 HaTtucHiTb ByLUKO (1), 06 pO36/10KYBATU Ta 3HATU KPULLIKY baTaperHoro Biaciky (Man. 9) (2).
2 BcrasTte aBi batapei (Man. 10) AAA.

MpumiTKa. MepeBipTe, Un NoMocK po3TalloBaHi NPaBUbHO.

3 LLlo6 BCTAHOBUTY KPULLIKY BAaTapernHoro BiAcCiKy Ha MicLie, CroYaTKy BCTaBTe BUCTYM B OTBIp Ha
Kpato baTapenHoro Biaciky (1). MoTiM HATUCKaMTe Ha KPULLIKY (2), OOKW BoHa He 3adikcyeTbca (i3
KnauaHHam (Man. 11)). Tenep NynbTOM ONCTAHLIMHOMO KepyBaHHA MOXKHA KOPWCTYBaTUCA.

MigroroBka 4O BUKOPUCTAHHSA

BcTtaHOBneHHA Ha OOK-CTaH LI,iIO

1 BcTtaBTe mMany BUAKy agantepa B po3’eM Ha OoK-cTaHuii (1). BcTaBTe BUnKy-agantep y Po3eTKy Ha
cTiHi (2) (Man. 12).

2 [locTaBTe OOK-CTaHLLio HA FOPU30HTANBHY, PIBHY MNianory 6ina cTiHW.

[MpumiTKa. MNepekoHanTecs y BiACYyTHOCTI MepeLlKon abo nepenaiB BUCOTW Ha BinctaHi 150 cm
nonepeny, 30 cM npasopyd i 100 cM niBopyY Bif, AOK-CcTaHLil (Man. 13).

3apanyXKaHHsA
1 TloctaBTe poboTa Ha Mig’eaHaHy 00 Mepexki }MBNeHHA AoK-cTaHuio (Man. 14).
2 KHOMKa noyarky/3ynuHeHHsa noymnHace nmumartu (Man. 15).

3 Konu baTapes MOBHICTIO 3apamKeHa, KHOMKa NMoyaTtky/3ynHeHHA 6e3nepepsHo cBiTuTbes (Marl.
16).

I'Iu:l,rOTOBKa KiMHaTV 00 UMKy MPUonpaHHSA
MepLw HiX BMUKaTK poboTa AN UMKy NpubupaHHs, nepexkoHamTecs, Lo Ha nignosi Hemae
KPpUXKKMX i nerkux npeomeTis (Man. 17).

- TMpwrbepiTb i3 Nignoru BCi kabeni n opoTn, Wob poboT He 3annyTaBca B HUX.

- AKLWO B KiIMHATI € KUAKWM 13 KUTULIIMMW, NEePLL HiXK MpubupaTt Lo KiMHaTy poboTOM, CxoBamTe
KNTULI Nig KUIMOM, OO poBOT He 3acTpar Ta He nowkoave (Man. 18) Kunmm.

BrukopuctaHHAa poboTa

BI/IKOpI/ICTaHHFl nynbTa ,EI,I/ICTa.HLl,'iI7IHOFO KepyBaHHA

1 lMocTaBTe poboTa Ha AOK-CTaHLIIo abo HATUCHITbL KHOMKY MoYaTtKy/3yniHeHHs Ha poboTi (Man. 19),
06 YBIMKHYTUK poboTa.
- Tenep poboToOM MOYKHa KepyBaTW 3a AOMOMOroio NyAbTa AUCTAHLUIMHOMO KepyBaHHS.

3anyck i 3ynmHka

1 HaTtucHITb KHOMKY NMOYaTKY/3yMMHEHHA Ha NyAbTi AMCTaHUinHOro kepysaHHsa (Man. 20).

2 KHOMKa nouatky/3ynmHeHHa Ha poboTi Be3nepepBHO CBITUTLCA, | POBOT NOYMHAE NPUBUPATU
(Man. 21).

3 PoboT Npmbupace B peXmMi aBTOMaTUYHORO NPUBKPAHHS, JOKM He po3paanTbca 6atapes. Y
PEXMMI aBTOMATUYHOIO MPUBVPAHHS BiH MOBTOPIOE LIMKAM PYXY 3a AOBINbHOIO CXEMOIO, B3AOBXK
CTiH 1 3a cnipano.
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4 Konu barapes po3paanTbCa, KHOMKAa NoYaTtKy/3ynHeHHs NoYHe LWBUOKO Banmarti, a poboT
LUyKaTumMe OOoK-CTaHUito ona 3apaoyaHHa (Man. 22).

5 TaKoXX MOYKHa HATUCHYTU KHOMKY MoYaTtky/3yniHeHHs, Wob nepepsatt abo 3ynuHUTA LUK
NPUBUPAHHA. AKLLIO HATUCHYTU KHOMKY MOYaTKy/3ynHeHHs LLe pas, Koy akymMynsatopHa bartapes
MICTUTUME LLIe OOCTaTHbO eHeprii, POBOT NPOAOBKUTL POOOTY B PEXMI aBTOMATUYHOIO
NPVOMPAHHSA.

6 LlLlob noBepHyTM poboTa Ha AOK-CTaHLLI0, MePLL HiX akyMyIaTOpHAa baTapes po3paamTbes,
HATUCHITb KHOMKY CTUKYBaHHA Ha nynbTi OK (Man. 23).

7 KHOMKa novarky/3yrnmHeHHa noyuHe 6nrMaTu, a poboT MoBEPHETHCA Ha OOK-CTaHLio.

Bunbip pexkmmy npnbmrpaHHs

PoboT Mae yoTupK pexxkrmMmn NprubupaHHa. CTaHaAaPTHUA PeXXM MPUBVPaHHSA — aBTOMATUUHNIM, pO6OT
BMKOPUCTOBYE aBTOMATUUHY MOCMIA0BHICTb BIACKOKY Ta pyXy Big CTiHW A0 cTiHW (Man. 24). Kpim
ABTOMATUYHOIO NPUBKPAHHS, Lier PODOT MAaE TPW OKPEMi PEXKMMK MPUOUPAHHS, SKi MOYKHA
aKTMBYBATW BiLMNOBIOHO KHOMKOIO Ha NyNbTi AUCTAHLIMHOMO KepyBaHHA.

Pexnm BiacKoKy

Y UbOMY peXXMMi poboT NpUbUpaE KIMHATY 3a 3MiLLAHOID CXEMOIO PYXY MO NPaAMin i HaBxpecT (Man.
25).

Pe)xnm pyxy B300BX CTiH

Y UbOMY pexknMi poboT pyxaeTbCs B3AOB CTiH KIMHATK AN AOOATKOBOrO NMpubupaHHsa (Man. 26)
OiNAHOK nopsan 3i CTiIHAMM.

Pexxnm pyxy no cnipani

Y UbOMY pPeEXXMMI POBOT PyXaETbCA MO PO3LLUMPIOBaHIM cripani Big, LieHTpanbHOT TOUKKM, OO peTeibHO
(Man. 27) npubpaTu OinaHKy.

MpuMmiTKa. Pexxmmum, 0bpaHi Bpy4Hy, aKTVBYIOTbCA NMLLIE HA KiflbKa XBUAKH. [1icns Lboro poboT
MEPEMMKAETHCH HA PEXKMM aBTOMATUYHOIO MPUBMPaHHS.

PyuHe KepyBaHHA

POB60OTOM TaKOX MOYKHa KepyBaTu BPYUHY 3a JOMOMOro KHOMOK Ha MyAbTi ANCTAHUIMHOIO KepyBaHHS.
1 3a a0onoMoroio KHOMOK 3i CTPINKaMm Bropy, BHM3, MPaBopy i MiBOPYY Bif, KHOMKM
noyaTKy/3yrnuHeHHs Ha nynbTi JK MoxHa KepyBaTu nepecysBaHHAM poboTa no KimHaTi. (Marn. 28)

[MpumiTKka. byabTe obepexkHi, KoM Mif Yac PyYHOro KepyBaHHI POBOT 3HAXOAMTLCS BNM3bKO A0
nepenagy BMCOTU abo CXOMiB.

BukopuctaHHa 24-roaMHHOro ninaHyBaJibHUKA

AKTMBYBaTU 24-roANHHNIM NNaHyBallbHUK MOXXHA 3a AOMOMOIOl0 MyNbTa ANCTAHLIMHOMO KepyBaHHSA.
[NepekoHamTecs, Lo pObOT 3HAXOAUTLCS B PEXXKMMI OUiKyBaHHS 1 NepebyBae Ha AOK-CTaHLIT.
1 HatucHiTb KHonky (Man. 29) 24-rogMHHOro nnaHyBanbHUKA Ha NyNbTi AUCTAHLUINHOIO KepyBaHHS,
LLIOB aKTMBYBATU L0 GYHKLIIO.
- [licna akTmBaLil 24-roqHHOro NnaHyBasbHWKA MPOYHAE 3BYK i AMCMNEN NoUHe BarMaTi KOXKHI
KiflbKa CeKyHO,
- PoboT nourHae 24-roamHHUM LUMKN NpubrpaHHs. Likn nprbrpaHHa byae po3nounHaTUCh y
Ler 4ac KOXKHi 24 roanHW, OOKN HE BUMKHYTU 24-TOANHHWI NNaHyBaJTbHUK.
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2 o6 BUMKHYTW 24-roaMHHUN NNaHyBaNbHWK, HATUCHITb KHOMKY 24-rognHHOro nnaHyBarbHMUKA.
MponyHae 3ByK i AMCINen noyHe CBITUTUCH 6e3nepepBHO Ha 3HAK TOro, L0 PObOT NepebyBac B
PEXXMMIi OUiKyBaHHSA, @ 24-roANHHUI NNaHyBallbHUK BUMKHEHO.

Bonore npmnbunpaHHa 3a 4onomMoroio poborta

o komnnekTy moaenen FC8796 1 FC8794 BxoanTb HacaaKa Ta HaKknaaKka aasa BONororo npubunpaHHs
TBEpPOUX MOBEPXOHb.

BcTaHOBMEHHSI HAKNAAKW 151 BOIOroro NpmMbunpaHHs

1 OnycTiTh HAKNAAKyY ON9 BONOroro NprbupaHHa y Boay abo 3B0M0XKTe i Nig KpaHoM. MoykHa
[nopoaty Kinbka Kpanesb 3acoby Ana YnLLeHHs Mignory, Wo niaxoamTs Ana Bawot nignorun.

2 3p0aBiTb HAONULLIOK BOAW 3 HAKNAOKKM ANA BOAOroro npnbmpaHHsa, o6 BoHa byna Bonoroto, a He
MOKPOIO.

3 [lip’epHanTe BONOry Haknamoky, NPUTUCHYBLUW Ti 3aCTiOKK 3 "NMnydKoio" 00 3acTiboK 3 "nunyykamm”
Ha Hacaaui ansa Bonororo npubuparHa (Man. 30).

4 BcTaBTe A3UYKM HACaaKW A5 BONOroro NprbuMpaHHa B ABa OTBOPW Ha HacadLy, po3TalloBaHi
ofpasy 3a Konecamu. NoTiM HaTUCKaMTe A3MYKK, OKK He nodyeTe KnauaHHa (Man. 31).

MwuTTa nignoru 3a 4ONOMOrolo HacagkKu ansa Bosororo an6|/|paHH9|

[MpumiTka. LLLo6 nomMuT TBEepai NoBepxHi 3a JOMOMOIro Hacaakuy A9 BOMOroro npubupaHHs,
BMUKaMTe poboTta B Tin OiNAHLi KiMHaTW, 4Na 9Koi MoTPibHO Bonore npubunpaHHa. Konu oo pobota
nig’egHaHa HaknagKka ans BoOAororo npubupaHHs, BiH He MOYKe MoYnHATK POBOTY 3 AOK-CTaHLLi.

1 HaTUCHITb KHOMKY MNOUaTKY/3yMMHEHHSA Ha MynbTi AUCTAHLIMHOIO KepyBaHHd, LLIOO BBIMKHYTK
poboTa.
- PoboT nponoBxye Bonore nprubmnpaHHa, 0OKW He PO3pAaMTLCA baTapes i BiH He 3ynNHUTBLCS.

MNpumiTKa. Big'egHanTe HaknagKy Ta HacaaKy Ana BOSIOroro NpubrpaHHa, nepLL Hixx noBepTaTu
poboTa Ha AOK-CTaHLIilo 32 AOMNOMOro0 KHOMKM Ha MyMAbTi ANCTAHLIMHOIO KepyBaHHS Uk BRYYHY.

Bin’eqHaHHA Hacaoku Onsg BOOroro NnpubmnpaHHa

1 o6 Big’eaHaTV HacaaKy Ons BONOroro NpmbupaHHs, HATUCHITb BYLLIKO BnokyBaHHS (1) i noTArHiTh
Hacaoky, abu 3HATK Ti (2) (Man. 32).

2 Big’egHanTe Haknaoky aasa BONOroro NpubunpaHHs Bia HacagKu.

3 o6 ouncTUTK HaKNaOKy 419 BOMOroro NpubmnpaHHa, BUNepiTsb iy npanbHin MallyHi 3
BMKOPUCTAHHAM OEMNIKAaTHOMO PEXXMMY MpaHH:A Npu Temnepartypi He BuLLe 60°C.

CurHan nonepenyXeHHs

AKLLO Nig Yac NpubupaHHa B poboTa BUHWKHYTb NpobnemMu (Hanpuknan, bnoKyioTbca Koneca, poboT
BTpadvae KOHTaKT i3 Nignoroo abo oatumK He Moyke il BUSBUTUK), B1 NouyeTe cnrHan nonepearKeHHs, a
POBOT 3YMUHUTLCA. HATUCHITE KHOMKY MoYaTKy/3ynMHeHHA, LLo6 NepeBecT poboTa B Per mnm
OYiKyBaHHS. YCyHbTe Npobnemy, aka CnpudrHmnga curHan TpreBorv. Hanpuknaa, npubepitb
nepeLuKoay, Lo 6/10Ky€E Koneca poboTa, OUNCTbTe AaTukKM abo NMiaHiMiTb poboTa Ta NocTaBTe Moro B
iHLIEe Micue.
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UnweHHAa Ta pornan,

CnopOoXXHeHHSA Ta YNLLEHHSI KOHTenHepa a4 nuny

CropoXKHIOMTE Ta YNCTbTE KOHTerHeP 415 MUY, LLLIOMHO BiH HAMOBHUTLCSA.

1

ua b wWwN

[MiOHIMITb PYUYKY KPULLIKW KOHTErHepa ansa Ny 1 BUTAMHITb KOHTernHep ansa Ny 3 Moro
BigoineHHs (Man. 33).

MoTArHiTb 332 BYLLKO 360Ky Ha KOHTerHepi Ans nuny, Wwob BiakpuTK Kpulky (Man. 34).
BrinmiTh 610k i3 ¢pinbTpamm 3 KoHTerHepa ana nuny (Man. 35).

BuTpyciTh BMICT KOHTEMHEpPa ANA MUY HaA CMITHUKOM, 06 CNOpOXHUTK noro (Man. 36).
MoyKHa MPOMUTY KOHTErHEepP AN N1y TEMOKO MPOTOYHOIO BOAOIO.

YBara! He MuinTe KOHTENHEpP AN NUIY B NOCYA0MUMHIA MALLWHI.

[Ona peTenbHOoro unLeHHa GinbTpiB, HATUCHITL BYLLIKA 3 060X BOKIB 610Ky GiNbTPiB, BUNMITE MOro
Ta BigokpeMTe ¢inbTp ona nuny Bia dinbTpa EPA. MNoTiM ounctbTe ¢inbTp EPA LWiTKOoW Ana
umLLLeHHS 3 koMnnekTy (Man. 37).

36epiTb 6ok GiNbTPIB, NprenHaBLIV GiNbTP EPA oo dinbTpa ana nuny. YCTaHoBiTb GinbTp Hasan y
KoHTerHep ona nuny (Man. 38).

[MprMiTKa. AKLLO BM OUMCTUNN KOHTENHEP ANS MUy 3a AOMNOMOroo NPOTOYHOT BOAY, AaNTE MOMY
BWNCOXHYTM 1O MOBEPHEHHS B 610K i3 dinbTpamu.

HakpunTe KPULLIKOIO KOHTenHep ans nuay Ta 3adikcymTe i (4o knauaHHs (Man. 39)).

BcTaHoBITb KOHTENHEP ONa N1y Hasan y BigdineHHA Onsa KoHTerHepa Ona nuny Ta CKNagite pyyky
KoHTerHepa ana nuny (Man. 40).

YBara! 3aB)xau nepesipsanTe, UM BCTaBieHO BCcepeauHi KOHTernHepa ana nuny 6ok i3 ¢pinbtpamu.
FAKLLL0 BUKOPUCTOBYBATU poboTa 6e3 610Ky 3 pinbTpamm B KOHTenHepi ana nuny, byne
MOLUKOYKEHO ABUIYH.

UnLueHHa poboTa

[na edbexkTBHOrO NPUBKPAHHA HEOBXIAHO Yac Bid Yacy YNCTUTY OATUMKM NaOiHHA, Koneca, 6iuHi
LLITKKM Ta OTBIP BCMOKTYBaHHSA.

1
2
3

MNocTaBTe poboTa 4Oropu AHOM Ha PIBHY MOBEPXHIO.

o6 nouncTnth BiYHI LLITKK, Bi3bMIiTb X 3a LLETUHY 1 3HiIMITb i3 BaniB (Man. 41).

OunianTe BiUHi LWiTKM Ta Barm 6iUHMX LLIITOK 3a A0MNOMOroI0 LLITKM ONF YNLLEHHS 3 KOMMNeKTy
(Man. 42).

TakoXX BUKOPUCTOBYMTE LLITKY ANS YNLLEHHA 3 KoMMneKTy (Man. 43), Wwob B1aanaTy nun abo nyx i3
nepenHbOro Ta 3a4Hix Kosic.

3a JOMOMOIo0 LLITKW A7 YMLLEeHHS 3 KoMnnekTy (Man. 44) MoxKHa BUAANUTKM Nun abo nyx i3
OATUMKIB NamiHHA.

[MprMiTKa. BayKNnBO perynsapHoO YMCTUTU AQTUMKM NaaiHHS. AKLLO AQTUMKM NaniHHSA 6pyaHi, poboT
MOXKe He BU3HAUUTU 3MiHY BUCOTI ab0o CXOOMHKMN.
BuikopucTtoBymTe 11 ana ounLLeHHs otBopy (Man. 45) BCMOKTYBaHHSA.

MepeBipTe, UM Ha BIYHUX LLITKAX i HUXKHIM YacTUHI poboTa HEMAE YOOHWX FOCTPUX NpeaMeTiB, aKi
MOXYTb MOLLKOAMTM Mianory.
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3aMoOBJIeHHS nNpunaans

o6 npuobatm npunagns ym 3anacHi yactnHu, Binsigante seb6-cant www.shop.philips.com/service
abo 3BepHiTbcs oo annepa Philips. Bu Takoyx MoxkeTe 3BepHyTUCS 00 LeHTpy obcnyroByBaHHs
knieHTiB Philips y cBOiM KpaiHi (KOHTaKTHY iHGOopMaLilo LLyKanTe B rapaHTIMHOMY TanoHi).

3aMiHa

3amiHa ¢inbTpa

3amiHanTe GinbTp EPA, Konu BiH Oy»Ke bpyaHW abo NoLukoayXeHn (AMB. 'CNopOoXKHEHHS Ta YMLLEeHH:A
KoHTenHepa ana nuny'). 3aMoBuTU HoBUI GinbTp EPA MoyKHa Ha canTi
www.shop.philips.com/service.

3aMiHa aKyMynaTopHOT batapei

3aMiHy akyMyaTOpHUX BaTapen poboTa MOXYTb 3AiNCHIOBATW NKLLe KBastidikoBaHi GpaxiBLji.
[MpuBe3iTh poboTa A0 aBTOPM30BaAHOIO cepBicHOro LeHTpy Philips, Wob 3aMiHUTY akyMynaTopHY
B6aTapeto, SKLLO BOHA He 3apsaayKaeTbca abo LLBWAKO PO3paarKaeTbes. KpiM Toro, B MoykeTe
3BEepHYTUCS 00 LeHTpy obcnyroByBaHHs KiieHTIB Philips y cBO1M KpaiHi (KOHTaKTHY iHbopMalLiilo ave. y
rapaHTinHoMy Tanori abo Ha canti www.philips.com/support).

3amiHa 6iuHnX LLLITOK
3 YacoMm 3aMiHiTb BIYHI LLITKM Ona 3abe3nedeHHsa HanexxHUX pesynbTaTiB NpmMbupaHHs.
[MpuMiTKa. 3aBXXAy 3aMiHIoNTe BiUHI LLIITKK, KO MOMITUTE Ha HUX O3HAKM 3HOLLIEHHS Ui

MOLLUKOOMEHHA. TAKOX PaayMo 3aMiHIOBAaTU OOHOYACHO 06buaBi 6IUHI LLITKK. 3aMOBUTN HOBI BiYHi
LLITKM MOXHa Ha canTi www.shop.philips.com/service.

1 o6 3aMiHUTK BiUHI LWITKK, Bi3bMiTb CTapi BiUHI LLITKM 33 WETUHY Ta 3HIMIiTb X i3 BasiB.
2 BcTtaBTe HOBI BiUHi LLITKK Ha Banu.

3amiHa 6baTapen nynbTa AUCTAHLIMHOINoO KepyBaHHA
1 HaTtucHiTb ByLUKO (1), 06 PO36/10KYBATU Ta 3HATU KPULLIKY baTaperHoro siaciky (Man. 9) (2).
2 BunMiTb po3psaykeHi batapel AAA 3 batapenHoro Biaciky.
3 BcrasTe aBi HOBI 6atapei (Man. 10) AAA.
[MpumMiTka. [NepeBipTe, un nomcy "+" i "-" po3TalloBaHi MPaBUIbHO.

4 |Llo6 BCTAHOBUTU KPULLIKY BaTapenHoro Biaciky Ha Micle, crnodaTtky BCTaBTe BUCTYN B OTBIp Ha
Kpato baTapenHoro Bigciky (1). MoTiM HAaTUCKaMTe Ha KPWLLIKY (2), oKW BOHa He 3adikcyeTbca (i3
KnauanHam (Man. 11)). Tenep NynbToOM OUCTAHLIMHOMO KepyBaHHA MOXKHA KOPWCTYBATUCA.

MpumiTKa. YTUnisynTe po3pamoyKeHi oaHopa3oBi bartapei 3rigHo MicLieB1X HOPM Yy Baluin kpaii.

Y1Tunisauia
- Len cuMBON 03HAYaE, L0 NOTOYHWIN BUPI6 He nignarae yTmnisauii 3i 3sMyarHyMm nobyToBUMIn
Bioxonamu (3rigHo 3 ampektnsolo €C 2012/19/EU) (Man. 46).
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- Llen cumBOn 03HAYaE, Lo BMPi6 MICTUTb BOYOOBaHY akyMyNATOPHY BaTapelo, Ky He MOYXHa
VTUMi3yBaTK 3i 3BMYarHUMK NobyToBMMK Bioxodamu (Man. 47) (Oupektusa 2006/66/EC). BigHeciTb
BMPi6 B 0DiLiMHMIA MYHKT NPUIMOMY UK A0 cepBicHOro LeHTpy Philips, Lo6 cneuianictn BUunHanm 3
HbOIO aKyMynATOPHY baTapeio.

- [doTpumynTeca NnpaBui po3ainbHOro 360py eNeKTPUUHMX i eNeKTPOHHUX MPUCTPOIB, a TAKOXK
3BUYANHUX T aKyMYNATOPHMX 6aTapen v Baluin kpaiHi. HanexHa yTunisauis 4onoMoyke 3anobirtm
HeraTMBHOMY BIM/IMBY Ha HABKOMULLIHE CepeoBuLLE Ta 300P0B’A Nnioaen.

BuinmMaHHea akymMynaTopHoi batapel

Bunmante akyMynaTopHy 6atapelo, nuLie SKLLO XoueTe yTunisyBatn Bupi6. MepLu Hix
BUMaTK 6aTapelo, NnepeKkoHamnTecs, Lo BMPib BiA’eaHAHO Bif PO3eTKU, a aKyMyNaTopHa
6aTapesi NOBHICTIO PpO3psimKeHa.

LoTpumynTecs oCHOBHUX NpaBu/ 6e3nekun, Konu BigKpuBaeTe BUpi6 3a 4ONOMOroto
iHCTpyMeHTiB i BUAMa€ETe aKyMyJIAITOPHY 6aTapeto.

BunmMaHHA akyMynaTopHoi batapei

MonepemxeHHS. BunmanTe akymMynaTOpHy 6aTapeto, nviie AKLLO XoveTe yTUisyBaTu
npucTpin. MepLu HXX BUMHATU BaTapelo, NepeBipTe, U4 BOHA NMOBHICTIO PO3pAMMKeHa.

o6 BUMHATK akyMynsaTopHy baTapelo, BUKoHamTe HaBedeHi Hukue KpoKku. MprBe3siTb poboTa Ao

aBTOPW30BAHOIO CepBiCHOrO LieHTPY Philips, Lo6 3HATU akyMynaTopHY baTapeto. 3BepHiTbca Ao

LeHTpy obcnyrosyBaHHsa KnieHTiB Philips y cBOiM KpaiHi, o6 oTpuMaTti anpecy Hanbnmm4yoro

CEepBiCHOro LIEHTPY.

1 Tleplu HiXK BUMHATW Ta yTUNi3yBaTh akyMynaTOpHY baTtapeto, oante poboTy nonpatioBaT, MOKK
aKyMynaTopHa baTapesn He po3pPAaMTbCA MOBHICTIO.

2 BuKpyTiTb FBUHTU Ta 3HIMITb KpuLUKy (Man. 48) batapenHoro Biaciky.

3 [MigHIMITb akyMynaTopHy baTtapeto Ta Bin'eaHanTe 1 (Man. 49).

4 3panTe poboTa Ta akyMynaTopHy batapeto B 0dilinHNM MYHKT NMPUAOMY eNeKTPUYHOro Ta
eNeKTPOHHOro obnaaHaHHs.

YcyHeHHSA HecrnpaBHOCTEN

Y UubOMy pPO3aiNi Po3rNAaaA0THCA OCHOBHI MPOBIEMU, AKI MOYKYTb BUHUKHYTU Mif Yac BUKOPUCTaHHSA
NPUCTPOIO. AKLLIO By He B 3MO3i BUPILLNTY NpobnemMy 3a JoMOMOro nogaHoi Huxw4e iHpopmaldlii,
BioginanTe se6-cant www.philips.com/support i 03HanomMTeca 3i CNMCKOM YacTux 3anutaHb abo
3BepHiTbCA OO LleHTpy 06cnyroByBaHHSA KITIEHTIB y CBOT KpaiHi.

Mpo6nema MoXxnuea npuynHa PilieHHnA

[licna HaTUCHEeHHS AKyMynaTopHa baTtapesa 3apaniTe akyMynaTopHy baTtapeto (omB.
KHOMKM po3panunacs. TliorotoBKa A0 BUKOPUCTAHHSA').
NoYaTKy/3yNMHEHHS

pPOBOT HE MoOYMHAE

npnbupaTu.

[Py HATUCHEHHi 0aHIET 3 POBOT He 3Mir 3HanT1 OOK- [NocTaBTe poboTa Ha mig’egHaHy 0o
KHOMOK pOobOoT He cTaHUuito, i baTapes Mepexi YKMBMeHHA OOK-CTaHLil. 3a
BiAMOBiOAE HA KOMAaHOy.  PO3PSAANNACH. Kinbka cekyHO poboT MoaACTb 3BYKOBUM

cUrHasn, i aucnnem 3acBiTUTbCA.




Mpo6nema

Moxknuea npuunHa

YKpaiHcbka 97

PilleHHnA

Po60T BMOaB 3ByKOBUI
cUrHan i 3ynuHMBCA.

OpHe uKm OBa Koneca
3a610KOBaHO.

HaTUCHITb KHOMKY MoyaTtKy/3ynuHeHHs.
Bupanite nyx, BoONoccs, HUTKW abo opiT,
LLIO HAKOMMUYMIMCA HABKOMO MiaBICKM
Konic.

OpOHY UM OBl BiYUHI LLITKK
3a610KOBaHO.

OuncTbTe BiYHI LWiTKK (AVB. YnLLeHHA
poboTta').

PoboTa nmigHAnm nig yvac
npMbMpaHHA.

HaTUCHITb KHOMKY MoYaTtKy/3ynHeHHs.
[NocTaBTe poboTa Ha nignory. MoTim
HATUCHITb KHOMKY MOYaTKy/3yNMHEHHS,
06 poBOT BiAHOBMB NPUBUMPAHHA.

PoboT He nprbupae
HaNEXHNM YNHOM.

LLleTnHa oaHiel abo oBox
BiUHKX LLITOK BUKpUBUNIACA
abo 3irHynacs.

3aMouYiTh LLITKY abo LLETUHY Ha AKUINCb
yac y Tenniv Bogi. AKLLO Le He
BiAHOBUTb HaNexHoi GopMU LLETUHW,
3aMiHiTb BiUHi WiTKK (OMB. '3amiHa
OIYHUX LLITOK').

DinbTp y KOHTEMHepi ona nuny
OpyoHWRA.

Bin'’enHavTe 6nok i3 pinbTpamMmu.
MNouncTtbTe GinbTp ana nuny Ta GinbTp
EPA 3a 1onoMoroto 3yoHOT LLiTKK 3
M’AKOIO LLIETUHO. TaKOX MOXKHA
npoMUTK GINbTP 49 MUY NPOTOYHOIO
BOAOIO.

AKLLO unLLeHHS dinbTpa EPA 6inblue He
[onomarae, 3aMiHiTb Luen GinbTp HOBUM.
PekomMeHayemMo 3amiHaTK GinbTp EPA
LLIOHAMMEHLLIe OfMH Pa3 Ha PiK.

OTBip BCMOKTYBaHHSA Ha OHi
KOHTerHepa ona nuny
3abuBcs.

[ouncTbTe OTBIP BCMOKTYBAHHA (OVB.
'YniieHHa poboTa').

MepenHe Koneco 3ab1oKOBaHO
BOIOCCAM abo iHLINM BPYyO0OM.

[ouncTbTe NepenHe Koneco (amB.
'YniieHHa poboTa').

PoboT npmnbupae oyy<e TemMHy
abo 6NMCKyYy MOBEPXHIO, AKa
AKTMBYE OATUMKKM NafiHHA. Le
CAPUYKMHAE pyXx poboTa 3a
He3BMYaMHOK CXeMOIO.

HaTUCHITb KHOMKY MoYaTtKy/3ynHeHHs,
a noTiM NepemicTiTb poboTa Ha OiNaHKY
Mianory CBITNILLOro KOMbopy. AKLLO
npobnemy He byae BMpiLLeHo Ha
MOBEPXHI CBITNILLIOIro KOMbopy,
BiOBigamTe CTOpPiHKY
www.philips.com/support aéo
3BepHiTbca 0o LleHTpy obcnyroByBaHHA
KMTIEHTIB Y CBOTM KPAiHi.

PoboT npmnbupae nignory, axa
Oy>Ke CUNbHO BinbuBae
COHsYHe CBiTNo. Lle aktmnBye
OATYMKM NAOIHHA Ta
CAPUYMHAE pyXx poboTa 3a
HE3BMYAMHOIO CXEMOIO.

3aTArHiTh WWTOPWU, LLO6 COHAYHE CBITNO
He MoTPanaNo A0 KiMHaTK. Takox
MOYKHa noYyaT NprbKrpaHHNA, Konu
COHAYHE CBITNO CTaHe MeHLL ACKPaBKM.
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Mpo6nema

Moxknuea npuunHa

PilleHHnA

AxkyMynaTopHa baTapes
Binblue He 3apAYKAETbCA
abo ayxe LWBUOKO
PO3PAOYKAETLCA.

MOXXNMBO, 3aKiHUMBCS TEPMIH
eKcnnyatauii akyMynaTopHOT
barapei.

AKYMyNATOPHY batapeto Tpeda
3aMiHIOBaTK B cepBiCHOMY LIeHTPi (OMB.
'3amiHa akymynaTtopHoi batapei'’) Philips.

Po6oT He Moyke 3HanTK
[OK-CTaHLLito.

Y KIMHaTI HelOCTaTHBO MiCLIS,
L1106 pobOT NepecyBaBca A0
[OK-CTaHLLT.

3HanaiTh iHLe Micle aNa OOK-CTaHLii
(amB. 'BCTaHOBNEHHA HAa AOK-CTaHLLio").

Po60T NPOOOBYKYE AKTUBHO
LLIYKATU JOK-CTaHLLIo.

Hante poboTy NpubnmsHo 20 XBUNKH,
06 BiH NOBEPHYBCA 40 AOK-CTAaHLIT.
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Kipicne
Ocbl 3aTThl caTbin anybiHbI30EH KyTThIKTanMbl3 xaHe Philips komnaHusackiHa kol kenginia! Philips ycbiHaTbIH
KonaayApl TonblK Nanganany yuwiH eHimai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipkeHis.

>Xannbl cmnatrama

LLlaH koHTelHepi kaknafFbliHbIH TYTKaChI
LLlaH koHTelHepi kaknafbl

Cyari 6eniri

LLlaH koHTelHepi

YCTiHri Kaknak weTi

KoHablpMa cTaHUMACBIHbIH AaTyuri
Copy caHblinaybl

Bactay/TokraTy Tynmeci

Bynipnik weTtkanap

10 Byiipnik weTtkanapgbl 6ekity 6iniktepi
11 AngblHfbl A6Hrenek

12 Copy caHpblnaybl

13 bywipnik geHrenektep

14 Kynay gatyukrepi

15 baTtapes 6enimiHiH Kaknarbl

16 XKyy cantamacbl (FC8796, FC8794)
17 XKyy Tecemeci (FC8796, FC8794)

18 WafbIH ThiFbIH

19 Agantep

20 UWeTka

21 KawsbiktaH 6ackapy Kypanbi

22 KawsbiktaH 6ackapy kypanbiHbiH AAA 6aTapesnapsbl
23 KoHablpma cTaHums

O©CoOoO~NOOUPAWN =

KawbikTaH 6ackapy Kypansl

PoboT1Thl KawwbikTaH 6ackapy KypanbiMeH (cypeT 2) 6ackapa anacbi3. OHbIH Keneci Tyinmenepi 6ap:
Bactay/TokraTty Tynmeci

Wapnay Tyrnmenepi

Tasanay pexuMiHiH Tyrnmenepi

KoHAablpMa cTaHuusFa Ko TYWMMeCi

24 caraTTblK )XOCnapnarbILL

a b wnNn =

PoboT kanau »XymblIc icTenai

PoboT HeHi Taszanangbl

Byn poborT yiiiHisgeri eqeHaepai Tasanayfa KOMEKTECETIH biHFaiinbl Tasanay MyMKiHAIKTEpiIMEH
XabablKTanfaH.

Po6oT araw, nnuTkanap TecenreH HeMece NMHoNeyM efeHaep CUsIKTbI kaTTbl eAeHaepai Tasanayra acipece
Konannbl. OHbIH KOBPOMUH HEMECE KiNeMaep CUAKTbI XXyMcak efeHaepai Tazanayaa KMbiHAbIkka Tan 6onybl
MYMKiH. Erep po6oTThl kinemge nainganaHcaHbl3, poboTTbiH OCbl €4eH TYPiHAE XXYMbIC iCTel anaTbiHbIH Kepy
YLWiH, anfallblHAA XaHbiHAa TypbiHbl3. CoHpaii-ak, poGoTThl Kapa XaHe XbINThIp KaTTbl eAeHaepae
naviganaHraHga kagaranay Kaxer.

KazaKwa
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Pob6oT kanawn Tazananabl

Tasanay xyieci

PobGoTTa eqeHpepai TviMai Tasanayra apHanFaH 3 keseHai Tasanay xyneci 6ap.

- Exi Byripnik weTtka poboTTbIH OypbiluTapabl aHe kabblpranapablH 6oliblH TazanaybiHa KeMeKTecei.
CoHpaii-ak, onap egeHpgeri KipAi Tasanayfa )eHe OHbl Copy CaHpinayblHa (CypeT 3) Kapaw XblKbITyFa
KemekTeceqi.

- Po6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbin anafbl )aHe OHbl COPY CaHblnaybl apKbIrbl LaH KOHTENHepiHe (cypeT
4) TacbiManganabl.

- FC8796 xeHe FC8794 Typnepi kaTTbl egeHAi )XyaTblH po60oTKa TipKENeTiH Xyy canTamacbIMeH Kenegi.

Tasanay ynrinepi

ABTO Tasanay pexumiHge poboT 6enmMeHiH op aymarblH OHTaNsbl Ta3anay YLiH cekipy xaHe kabblipra
BoVibIMeH XypeTiH ynrinepiHiH aBToMaTThl peTTiniriH narganadagsl. On 6atapes 3apsabl TaycbinFaHLwa
Hemece eLipreHiue, 6enmveHi Tasanayabl xarnractblpagbl.

KawwbikTaH 6ackapy KypanbiHaH (kepiHi3 'Taszanay pexumiH TaHgay') TUICTi TyiMeHi 6acymeH yL xeke
Tasanay pexvMiHiH 6ipiH TaHAgaw anacei3. PoboT TanganfaH Tasanay pexvMinge 6ipHewe MuHyT 6onbin,
ofaH KeviiH aBTomMaTThbl Tasanay pexvmiHe opanagbl.

1 Cekipy pexumi (cypeT 5)

2 Kabblipra 6olibiMeH Xxypy pexumi (cypeT 6)

3 Cepinneni pexwum (cypeT 7)

PoboT GuiKTiKTEri arblpMalubInbIKTapAaH Kanam aynak xypeai

Po6oTTbIH TYBiHAE Gec kynay aatuuri 6ap. On ockbl kynay gatymkTepiH 6acnangakrap cusikTbl OMiKTiKTeri
aiibipMalUbInbIKTapabl aHbIKTay XaHe aynak Xypy yLWiH nainganaHagbl.

Eckepty: Po60TTbIH, GMiKTik aiiblpMaLLbinbifbl XKMEFIHEH a3aan LbIFbIN Ko3fFanybl KanbinTbl, BATKEHI angblHFbl
Kynay aatuuri 6ydepaiH apTbiHAa opHanackaH.

AbavinaHbi3: Kenbip xargannapaa Kynay aatyuvkrepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka GmikTik
anblpMaLUbIbIFbIH YaKbIThIbl aHblKTaMaybl MyMKiH. CoHapIKTaH GipiHLWi peT naviganaHraHga xaHe
6acnangakrapaplH Hemece H6acka GuiKTik aibipMalUbINbIFbIHBIH XXaHbIHAA NaaanaHFaHaa, poboTTbl MyKUAT
6akpinaHbI3. PoboT OMiKTiK aiblpMalUbINbIKTapbiH AypbIc (kepiHi3 'PoboT Tazanay') aHbIKTaybIH XanfacTbipybl
YLWiH, Kynay AaT4yvKTepiH Xyreni Typae Tasanan Typy MaHbI3gpl.

BipiHWI peT nanganany angbiHga

Bywipnik weTkanapabl 6ekiTy

1 Byilipnik weTtkanapabl opaMblHaH LbIFapbIHbI3 )XaHE POBOTTLI ycTenae Hemece eaeHae ayaapbliHbI3.

2 bynipnik weTtkanapabl poboT (cypeT 8) TybiHAeri Giniktepre canbiHbI3.
EckepTy: Bywipnik LweTkanapapl TuiciHLe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TYCKEHLLE, onapAbl Ginikke
Kapawn 6acblHbI3.

BaTtapesinapabl kalblkTaH 6ackapy KypanbiHa cany

KawwbiktaH 6ackapy kypanbl eki AAA 6aTapescbIMeH XXyMbIC iCTENAI.

1 Kynakwatbl (1) 6ackin 6atapes 6enimi kaknarbiHbIH (2) KynnbiH awbin, 6atapes 6enimi kaknarbiH (CypeT
9) WweLliHi3.

2 Eki AAA 6aTtapesicbiH (cypeT 10) canbiHpbI3.
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EckepTy: - %eHe + nontocTepi AypbIC 6aFbiTTa eKeHAiriH TEKCEPIHi3.

3 barapes GenimiHiH KaKnarFbIH KaTa Tipkey YLiH, angbiMeH, 6enim obiFbiHAarbl caHbinayFa (1) WbIFbIHKbI
XepiH canbin, cbIpT eTin (cypeT 11) KynbinTanfaHwa kaknakTel (2) 6ackiHpi3. KalbiktaH 6ackapy Kypanbl
eHAi nanganaHyra ganbiH.

[MavpanaHyra ganblHOay

KoHablpma CTaHuMsiHbl OpHaTy

1 AgpanTepgiH WaFbiH ThIFbIHBIH KOHALIPMA CTaHUMsAAarFsl poseTkara (1) canbin, agantepai kabbipra
poseTkacblHa (2) KocbiHpbI3 (cypeT 12).

2 KoHablpma CTaHUuMsHbI Kabblpra XaHblHAa KenaeHeH, Teric eAeHre KOmbIHbI3.

EckepTty: Kegeprinep ok ekeHiH Hemece KoHAbIpMa cTaHuusHbIH (cypeT 13) angbiHaa 150 cm, oH
xarbiHga 30 cM xxaHe con xafbiHaa 100 cm GMiKTiK aribipMaLLbIfbIKTapbl XKOK €KEHiH TEKCEPIHI3.

3apsagray

1 Po6oTTbl po3eTkara KOCbIfFaH KOHAbIPMa cTaHuusiFa (cypeT 14) KoMbIHbI3.

2 Icke Kocy/ToKTaTy TyWMECH XbinbinbikTan (cypeT 15) 6actangbl.

3 Kavita sapsaTanatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsaTanFaHaa icke Kocy/ToKTaTy TYMMECi y3AiKci3 xaHaabl
(cypeTt 16).

BenmeHi Tazanay 6argapnamacbiHa gavibiHaay

- PoboTTbIH Tasanay 6argapnamacsiH icke kocnai Typbin, eaeHHeH bykin 6oc (cypeT 17) aHe CblIHFbILL
3aTTapabl anbiHpl3.

- Po6oTTbIH opanbin KanyblH angplH any ywid 6apnbik kabenbaepai, CbiIMaapAbl XKeHe LHyprapabl
anblHbI3.

- Erep poboTneH Ta3zanay kepek 6enmMene wawakrapbl 6ap kinem 6onca, poboTTbIH, WallaFbiHa KeNTenyiH
X8He LallaFblHbIH 3akbiMaanybiH (cypeT 18) anapiH any yLiH WallakTapblH Kinem actbiHa 6ykTen
KOMbIHbI3.

PoboTTbl nanganaHy

KawbiktaH 6ackapy KyparnbiH nanganaHy

1 Po60TTbl KOHABIPMA CTAHLMSACKIHA KOMbIHbI3 HEMece poboTTarbl (CypeT 19) icke Kocy/ToKTaTy TYMMeECiH
6enceHaipy yLwiH 6acbiHbI3.
- EHgi poboTThl 6ackapyFa kalwblKTaH 6ackapy KypanbiH nanganaHa anachbi3.

Icke Kocy xaHe TokTaTy

1 KawsiktaH 6ackapy KypaneiHaarbl (cypeT 20) icke Kocy/ToKTaTy TyMeCiH 6acbIHbI3.

2 PoboTTaFbl icke KoCy/TOKTaTy TYMMeCi y3ikci3 xaHbin, poboT Tazanayabl 6actaigpl (cypet 21).

3 barapes 3apsiabl ToMeHAereHwe poboT aBTo Ta3anay pexuMiHae Tasanaabl. ABTO Tasanay pexumMiHae
on apanac, kabblpra GolibIMEH XaHe cepinneni KosrarnbicTap KainTanaHaTblH PeTTiNiKTepiH opbiHAARAbI.

4 bBaTapes KyaTbl asaviFaHaa icke KOCy/TOKTaTy TYWMECH XbingaMm XbinbinbikTan 6actanapl xeHe poboT
3apsaTay yLWiH (CypeT 22) KoHAblpMa CTaHUuMsIHbI i3gen 6acTtanabl.
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5 CoHbIMeH kaTap, Taszanay CeaHCblH yakpITLLAa HeMeCe TOSbIK TOKTaTy YLUiH iCke KOCy/ToKTaTy TyMMecCiH
6acyra 6onagpl. Erep icke Kocy/TokTaTy TyiMeciH KaiTagaH 6accaHbl3 xaHe kaiiTa 3apsiaTanaTbiH
baTapesiga ani xeTkinikTi KyaT 6ap 6onca, poboT Tazanayabl aBTO Tazanay pexumiHae >xanFactbipagbl.

6 Po6oTTbl KOHABIPMa CTaHUWsiFa KaiiTa 3apsiaTanaTbiH 6aTapes 3apsabl a3anman Typbin KaTapy YLUiH
KalbIkTaH 6ackapy KypanbiHaarbl (CypeT 23) KoHAbIpMa CTaHLuMsiFa opHaTy TYWMECIH 6acbiHbI3.

7 lcke Kocy/ToKTaTy TYMMECI XbINbiNbIKTan 6acTarapl )xeHe poboT KOHAbIPMa CTaHUusFa opanagbl.

Tasanay pexumiH TaHgay

Byn po6oTThiH TepT Tazanay pexwvmi 6ap. OHbIH cTaHAapTTbl Ta3anay pexuMmi — aBTomMaTTbl Tasanay
PEeXUMi, OHbIH iLLiHE CEKipy XaHe Kabbipra GolbIMEH XypeTiH yNrinepiHiH (CypeT 24) aBTomaTTbl peTTifiri.
Byn aBTOMaTTHI Tasanay pexumiHe Koca, poboTTa apkalCbIChbiH KallbliKTaH 6ackapy KypanbiHaa TUICTi
Ty/iMeHi 6acy apkbinbl 6enceHgipyre 6onaTtbiH yLU Xeke Tazanay pexwvimi 6ap.

Cekipy pexumi
Byn pexxvmae poboTt GenmeHi Ty3y XaHe arikac KosranbiCTapAblH (CypeT 25) apanac ynriciMeH Tasanangpi.

Kabbipra 6oMbIMEH XYPY peXxuMi

Byn pexvumae poboT kabbipra bolbiHAaFb aymMmakTbl epekLue Tazanay (cypeT 26) yLwiH 6enveHiH
kabblpFanapblHbIH GolbIMEH Xypeai.

Cepinneni pexum

Ocebl pexxvmae poboT aiMakTbl TONMbIFbIMEH (CypeT 27) Ta3anay YLiH OpTaHfFbl HYKTEAEH KeHenTinveni
cnvpasnbMeH XblmKnabl.

Eckeptne: KonmeH TaHganatbiH pexxvmaep bipHelle MUHYT kaHa 6encenai 6onaabl. OaaH KeiH poboT aBTo
Tasanay pexvmiHe aybicagbl.

KonmeH xyprisy

Po6oTThl KalwbIkTaH 6ackapy KypanblHAarbl TyWMenepMeH KonMeH xyprisyre 6onagpl.
1 Pob6otTbl 6enmvene (cypeT 28) xypri3y yLUiH KallbikTaH 6ackapy KypanbiHAaFbl icke KOCy/TOKTaTy
TYWMECIHIH YCTiHOET )X8He acTblHAaFbl, 8pi COM-OH XakTapblHAAFbl KEPCETKI TyrMenepai nanganaHblHbI3.

EckepTne: Po6oTThl BuikTik aibipMalubinblKTapbl MEH 6acnangakrapFra >xakblH Xyprisy kesiHae aban
BOnbIHbI3.

24 caraTTblK Xocnapnarbilw nanganaHy

24 caFaTTbIK XOCNapnarbILWThl kKallblkTaH 6ackapy kypaneimeH 6enceHgipyre 6onagpl. PoboT kyTy
pexvMiHAe eKeHAIriH xxaHe KoHAbIpMa CTaHLMsiFa opHanackaHblH TEKCEPIHi3.
1 24 caraTTbIK >)XocnapnarbilTel 6enceHaipy YLWiH KawblkTaH 6ackapy KypanbiHaH 24 caraTTblk

)ocnapnarbll TYMMeCiH (cypeT 29) 6acbiHpi3.

- 24 caraTTbIK XXocnapnarblWTbl 6enceHaipreH kesae, AblbbIC ecTineai xaHe gucnnen GipHelle cekyHa
caliblH KbICKa yaKbITKa XbinbinblkTar 6actangbl.

- 24 caFaTTblK XocnapnarblTbl 6enceHaipreHHeH KeniH 24 caraTTaH KeiiH poboT Tazanay ceaHCblH
GacTangbl. 24 caraTTblK XOCMapnarbILWThl OLIipMENiHLLE O Tasanay ceaHcCblH 24 caraT calibiH bip
yakbITTa 6actangpl.

2 24 caFaTTblK )XOCNapnarbILLThl OLLIPY YLWiH 24 caraTTbIK XXocnapnarbilw TyWMeCiH 6acbiHbI3. [biObic
ecTinegi xaHe pobOTTbIH KYTY pexXvMiHAe eKeHAiriH xaHe 24 caFaTTbIK )ocnapnarbilw eHi 6enceHai

EeMECTIriH KepCeTy YLUiH AUCnnen y3aikcia xxaHbin Typaabl.
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PoboTtneH xyy

FC8796 xxaHe FC8794 Typnepi KaTTbl e4eHAi XXyyFa apHarnfaH Xyy cantaMacbIMEH XXaHe Xyy TeCeMeciMeH
Kenegi.

Kyy TecemeciH Tipkey

1 Kyy TecemeciH cyra manblHbI3 HeMece Xyy TeCeMeCiH afbliH Cy acTbliHAa cynaHbI3. EqeHre yinecimai
efleH TasanarbllLKa KormkeTiMAj GipHelle TamLUbIHbI Koca anachbi3.

2 Cynbl emec binFangbl eKeHAIrH TeKCePY YLLUiH Xyy TOCEMECIH CbIfFbIHbI3.

3 XKyy TecemeciHiH Velcro inrektepiH xyy cantamacbiHblH (cypeT 30) Velcro inrektepimeH 6acymeH
bIMFaNApl Xyy TECEMECIH Xyy canTamacbiHa TipKeH;3.

4 Xyy cantamachblHbIH TipKey TopanTapblH AeHrenekTep apTbiHAA OpHanackaH Tipkey TecikTepiHe
canbiHbI3. OfaH KeliH cbIpT eTkeH (cypeT 31) AblbbIC ecTireHwe 6acbiHbI3.

EneHpepai xyy cantamacbiMeH Tasanay

Eckepty: KaTTbl eaeHgepai xxyy cantamacbiMeH Tasanay yiliH poboTTel 6enveaeri Tasanay kepek HyKkTegeH
icke Kocy kepek. XKyy Tecemeci Tipkeyni KoHAbIpMa CTaHUMACbIHAH pobOTThI icke KOCy MYMKiH eMec.

1 Po6oTTbl icke Kocy yLWiH poboTTaFbl icke KOocy/ToKTaTy TYWMECIH GacbIHbI3.
- bBatapes 3apsiabl TeMeHaereHLue xaHe poboT ToKTaraHwa poboT Xyyabl KanFacTbipagbl.

EckepTy: Po6oTThI KalubikTaH Gackapy KypanblHaaFsl opHaTy TyiiMeciMeH KoHObIpMa CTaHuusiFa xiGepy
anpgblHaa Hemece poboTTbl KOHAbIPMA CTaHUWsFa KONIMEH OpHaNacTbipy anfbiHaa Xyy TOCEMECIH XaHe Xyy
canTaMacblH aXbIpaTblHbI3.

>Kyy cantTamacbIH axbipaTy

1 2Kyy cantamacblH axblpaTy yLWiH KynakwaHbl (1) 6ackin, xyy cantamacblH any yLiH (2) (cypeT 32)
XXOFapbl TApTbIHbI3.

2 Kyy TeceMeciH xyy cantamacblH TapTbiMn WbFapbiHbI3.

3 XKyy TecemeciH Tazanay yLUiH OHbl eH kebi 60°C TemnepaTtypaaa xxymcak LuKnge yy MallnmHacblHaa
KYbIHBI3.

[abbin curHanbl

Erep Tasanay kesiHge poboTTa akaynblk TyblHAaca (Mbicarnbl, He IGHrenek KentTerice Hemece efeHre
TMemece, He JaTuYuK edeHai aHblKTar anmvaca), AblbbiC eCTUCI3 xaHe poboT TokTarabl. PO6OTThI KYyTY
pexumMiHe aybICTbIPY YLUiH icke KOCy/ToKTaTy TyiMeciH 6ackin, Aabbin curHaneiHa ceben 6onFaH MaceneHi
OeHrenekTi KynbiNTanTblH KeAepriHi X0k, AaTYnKTepAi Tazanay Hemece poboTThl KeTepy xaHe 6acka opblHFa
carny CUSIKTbl 9pEKETTEPMEH LLUELLIHI3.

Tasanay »XaHe KyTy

LLlaH koHTenHepiH 6ocaTy xoHe Tasanay

LLlaH kOHTelHepi TonFaH ke3ae, WaH KOHTelHepiH 6ocaTbiHbI3 XaHe TasanaHpl3.

1 LWaH koHTeliHepi KaknaFbiHbIH TYTKACbIH XOFapbl TapThbiN, LIaH KOHTENHEPIH LWaH KOHTenHepi benimiHeH
(cypeT 33) KkeTepin anbiHbI3.

KaknakTbl (cypeT 34) aluy YLUiH aH KOHTeNHepiHiH ByripiHaeri KynakwaHbl TapThin LWbFapbiHbI3.

Cyari 6eniriH WwaH koHTenHepiHeH (cypeT 35) anbiHpI3.

LLlaH KoHTeWHepiH 6ocaTy yuwiH (cypeT 36) OHbI KOKbIC LUeneri YCTIHEeH CinKiHi3.

LLlaH, KOHTEeMHePIH XbIfbl aFblH Cy acTblHAA Tas3anaw anachbl3.

a b~ wN
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AbGarinaHbi3: LLlaH KOHTEMHEPIH bIAbIC XYY MaluMHackiHAA Ta3anamaHbl3.

6 Cyasrinepai gypbicTan Tasanay YLiH Cy3riHiH eki XaFblHAa opHanackaH Kynaklanapabl 6acymeH CyariHi
anbin, wak, cyariciH EPA cysriciHeH wbifapbin anbiHbi3. OnaH keniH EPA cyasriciH 6epinreH Tasanay
LeTkacbIMeH (cypeT 37) TasanaHpls.

7 Cyarini kaviTa xwuHakran, EPA cyariciH waH cyariciHe 6ekiTiHi3. OaaH KeWiH Cy3riHi Kkepi LaH KoHTelHepiHe
(cypeT 38) canblHbI3.

EckepTtne: Erep waH KOHTeNHepi afblH Cyaa TadanaHca, Cy3riHi kanTa cany anablHaa OHbl KenTipin
anbiHpI3.

8 KaknakTbl LaH KOHTeHepiHe canbin, CbIpT eTin (cypeT 39) OpHbIHA KyMbiNTanFaHblH TEKCEPIH3.

9 LaH KoHTelHepiH LwaH KoHTelHepi 6eniMiHe canbin, WaH KOHTenHepi TyTKacbiH (cypeT 40) GyKTeH;s.

AbarinaHbi3: LLlaH KOHTEMHEePIHIH, ilWwiHae cy3ri 6ap ekeHiH yHeMi TekcepiHis. POBOTThI LWaH KOHTEWHEPIHIH
iwiHge cyari 6onman nariganaHcaHbl3, KO3FanTKbIL 3aKbiMAanybl MyMKiH.

Pobot Tazanay

YKakcbl Tazanay eHimainiriH cakray yLiH kenge Kynay gaTynkTepiH, AeHrenekTepai xxaHe oynipnik

LeTKanapAbl XXaHe Copy caHblnayblH Tasanan Typy Kepex.

1 PoboTTbl eaeH 6eTiHe ayaapbiHpI3.

2 byilipnik weTkanapabl Tazanay YLUiH LWeTkanapaaH ycTaHpl3 xaHe biniktepaeH (cypet 41) TapTbin
anbiHpbI3.

3 bBywipnik weTkanapabl xxaHe 6ynipnik weTkanap GinikrepiH 6epinreH (cypet 42) Tasanay LeTkacbiMeH
Tasanasbl3.

4 AnpbiHFbl AeHrenek neH Oyripnik AeHrenektepaeH kKipadi Hemece MamblKTbl 6epinreH (cypet 43) Tasanay
LLIeTKaCbIMEH >KOMbIHbI3.

5 Kynay gatunkrepiHeH Kipai Hemece MaMbIKTbl 6epinreH (cypet 44) Tazanay LeTKacbIMEH XOMbIHbI3.

Eckepty: Kynay gatunkTtepiH xxyneni Typae Tasanay kepek. Kynay gatunkrepi nac 6onca, po6ot 6mikTik
alibipmallbInbIKTapblH Hemece bacnanaakTapabl aHblKTamaybl MYMKiH.

6 Copy caHbinayblH (cypeT 45) Tasanay ywiH 6epinreH Tasanay LieTKacblH NaiaanaHblHbI3.

7 Bywipnik weTkanapaa xaHe poboTTbIH TY6iHAE eAeHi 3akbiMaaybl MyMKiH YLLUKIp 3aTTapablH 6ap->KoFbiH
TEKCepiHis.

Kocankbl KypbinfFblinapra Tancbipbic 6epy

Kocankpl KypbinFbiniap HeMece Kocankpl 6enwekrep catbin any yiwiH, www.shop.philips.com/service cantbiHa
KipiHi3 Hemece Philips aunepite 6apbiHbi3. CoHbIMeH kaTap, eniHisgeri Philips TyTbiHyLWwbINapra KoiameT
KepceTy opTanbifbliHa xabapnacbiHpl3 (banaHbic ManiMeTTepiH QyHUEXY3inik keningik napakwacblHaH

KapaHbl3).

AybICTbIpY

CyariHi aybICTbIpy

Erep eTe nactaHca Hemece 3akbiMaarnca (kepiHi3 'LLiaH koHTeliHepiH 6ocaTy xaHe Tazanay'), EPA cyariciH
aybICTbIPbIHbI3. XXaHa EPA cyariciH any yuwiH, www.shop.philips.com/service cantbiHa oTiHi3.
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KaliTa 3apsigTanatbiH 6aTtapesiHbl aybICTbIpy

PoboTTbIH KalTa 3apsaTanaTbiH 6aTtapesicbiH Tek BiNnikTi KbI3MeT MHXeHeprepi aybICTbIpybl MyMKiH. EHAI
KaviTa 3apsiaTay MyMKiH 6onmaraHga Hemece KyaThbl Xbingam Taycbina 6actaraHaa 6atapeschblH aybICTbIpy
yLiH po6oTThl ekineTTi Philips Kbi3ameT opTanbifbiHa anapblHpi3. BalinaHbic ManiMeTTepiH xarnbikaparnbik
Keningik napakwacbiHaH eniHisgeri Philips TyTbIHyLWbINapFa KbI3MeT kepceTy opTanbifblHaH Taba anacbi3
Hemece www.philips.com/support TopabblHa eTiH;3.

Byuipnik weTkanapabl aybICTbIpy
TwicTi Tazanay HaTWXenepiH kamTamachI3 eTy YLiH Oynipnik weTkanapabl 6ipa3 yakbITTaH KeliH
aybICTbIPbIHbI3.

Eckeptne: To3dy Hemece 3akbimM 6enrinepiH 6aiikaraHaa, 6ymipnik weTtkanapabl MiHGETTI TYpae
aybICTbIPbIHbI3. CoHaali-aK, byripnik WeTkanapapblH ekeyiH Ae 6ip yakbiTTa aybICThIpy YCbiHbINaabl. XKaHa
Oynipnik WweTkanapel any ywiH, www.shop.philips.com/service caviTbiHa OTiH;3.

1 Byiipnik weTtkanapabl aybICTbIpy YLUiH ecki Oyiipnik WweTkanapapbl KbingapbiHaH ycran, binikrepiHeH
TapThbiN anbiHbI3.
2 KaHa bywipnik weTkanapabl Giniktepre UTepiHis.

KawbikTaH 6ackapy KypanbiHbIH 6aTapesnapbiH aybICTbIpy

1 Kynakwatbl (1) 6ackin 6atapes 6enimi kaknarbiHbIH (2) KynnbiH awbin, 6atapes 6enimi kaknarbiH (CypeT
9) WweLliHi3.

2 boc AAA batapesinapblH 6atapes 6eniMiHeH anbiHbI3.

3 ExixaHa AAA baTtapescbiH (cypeT 10) canbiHpI3.
EckepTy: - %aHe + nontocTepi AypbIC 6aFbiTTa eKeHAiriH TEKCEPIHI3.

4 bBatapes 6enimiHiH KaknarblH KalriTa TipKey YLUiH, angbiMeH, 6enimM olibiFbiHAaFbl caHplnayra (1) WbIFbIHKbI
XepiH canbin, cbipT eTin (cypeT 11) KynbinTanfaHwa kaknakTel (2) 6ackiHpi3. KalwbikTaH 6ackapy Kypanbl
eHi nanganaHyra ganbiH.

EckepTy: Boc anbiH6anbl 6atapesnapabl eniHisaeri )Xeprinikti epexxenepre Cakec >KOMblHbI3.

OHaey

- bByn TaHba ocbl eHiMAi KanbIiNTbl TYPMBICTBIK KanablkneH Gipre Tactayfa 6onmaiiTeiHbIH Bingipeai
(2012/19/EU) (cypeT 46).

- byn Genri ocbl eHiMAE KyHAENIKTI yIi KOKbICTapbiMeH (cypeT 47) Bipre Tactayra 60nmanTbIH KipicTipinreH
KanTa 3apsiaTanaTeliH 6atapes 6ap ekeHiH 6ingipeai (2006/66/EC). 3apsiaTanaTbiH 6aTapesiHbl kaciou
TypAe any YLiH, eHIMAI pecMu xuHay opHbiHa Hemece Philips Kbi3MeT kepceTy opTanbiFbiHa anapbiHbI3.

- OneKTpOHABIK XaHe aneKkTp eHiMAepi MeH KailTa 3apsaTanaTbliH 6atapesinapabl 6enek xuHay 6olibiHLLa
XeprinikTi epexxenepai opbiHAaHbI3. [lypbiC TacTay KopluaraH opTara XaHe agam AeHCaynbiFblHa Kepi
acepiH Turisbeyre kemekTeceai.

KanTa 3apsagranatelH 6atapesnapabl any

OHimaj TacTay kesiHAe KalTa 3apsiaTanatbiH 6aTapesiHbl faHa anbin TactaHbl3. batapesHbl any
angblHaa eHim KabbipFa po3eTkacbiHaH axXblpaTbifFaHbIH xaHe GaTapesn 3apsiabl TOMbIFbIMEH
TaycCblfFaHblH TEKCEPIHI3.
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OHiMAi awy yLiH Kypangap4bl KongaHy KesiHae XeHe KaviTa 3apsiaTanaTblH 6aTapesiHbl KoKbicka
TacTay KesiHAe KaXeTTi Kayinci3aik wapanapblH opblHOAHbIS.

KaliTa 3apsaTanaTeliH GaTtapesnapabl any

AbannaHpbi3: KypbiFbiHbl TacTay KesiHae Kanta 3apsaranartbiH 6artapesHbl FaHa anbin
TacTaHbl3. batapesiHbl anbin Tactay angblHaa OHbIH TOMblFbIMEH 60C eKeHAiriH TEKCEPIH,3.

KaliTta 3apsgranaTbliH 6aTapesHsl WbiFapy YLiH TeMeHAeri kagamaapabl opbiHAaHbI3. CoHbIMEH KaTap,
KalTa 3apsiaTanaTbliH 6atapesiHbl WbiFapy YLWiH poboTTbl ekineTTi Philips KbI3MeT opTanblifbiHa anapbiHbl3.
EniHisgeri »xakplH KbI3MeT opTarnbifbl MekeHXanbl yuwiH Philips TyTbIHyLbINapFa KbI3MeT KepceTy opTanbiFbiHa

xaGapnacbiHbl3.

1 Any XeHe KOKbICKa NakTblpy angbiHaa 3apsiablHbIH TOMbIFbIMEH TayCbinybl YLWiH poboTThl 6aTapes
TaycblJiFaHLIa XYMbIC iCTETiHi3.

2 barapes 6enimiHiH 6ypaHaanapbiH 6ocaTtbin, kaknarbiH (CypeT 48) LeLliHi3.

w

KariTa 3apsaTanatbliH 6aTtapesHbl keTepin, OHbl axblpaTbiHbI3 (CypeT 49).

4 Po6oT neH kanTa 3apsiaTanatbiH 6aTapesiHbl SMEKTPIIK XXHe SNEKTPOHAbIK kanablK XuHay OpHbIHa

anapbiHbI3.

AkaynblkTapbl KO

Byn Tapayaa KypbinFbiaa xui kesgeceTiH macenenep atanbsin etedi. TemeHaeri aknapartTbiH, KeMerimeH
MOCeSeHi Wellle anMacaHbl3, Xui KorblnaTblH cypakTap TisiMiH kepy yLwiH www.philips.com/support
TopabblHa KipiHi3 HeMece eniHiageri TyTbIHyLWbINapAbl konaay opTanbifbiHa XxabapnachiHbI3.

Macene

blktuman ce6en

Lewim

Icke Kocy/ToKTaTy TYMMecCiH
6ackaHga, poboT
Tasanayapl 6actamanbl.

Kavita 3apsiaTanatblH 6atapes
TaycblIFaH.

Kalita 3apsigTanaTbiH 6aTapesiHbl (kepiHi3
'ManpanaHyfa gavibiHaay') 3apsaTaHpl3.

Tyimenepain, 6ipiH 6ackaH
ke3ge poboT xayan
Gepmeiigi.

Po6GoT KoHAbIpMa CTaHUMSACLIH
Taba anmapgbl xxeHe H6aTapes
3apsabl Taycbingbl.

Po6oTTbl po3eTkara KoCbInFaH KOHAbIpMa
CTaHuusFa KovbliHbI3. bipHelle cekyHaTaH
KeliH po6oTTaH AblObICTbIK CUrHan LUbIFbIM,
avcnnen xaHagbl.

Po6oT curHan 6epin
TOKTanapl.

HeHrenekTepaiH Gipeyi Hemece
ekeyi Ae TypbIn KanfaH.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMeCiH 6acbiHbI3.
[eHrenek acnacblHblH aHanacbiHaa
ycTanbIn KanfaH MambIKTbl, LALWThbI,
XinTepai Hemece cbiMaapAbl KETIPiHi3.

Byipnik weTtkanapaplH Gipeyi

HeMece ekeyi ie Typbin KanFaH.

Byvipnik weTtkanapgp! (kepiHi3 'PoboT
Tasanay') TasanaHpi3.

Po6oTt Tasanay kesiHge
KeTepinai.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMeCiH 6acbIHbI3.
Po6oTTbl egeHre KolblHbI3. OgaH KeiH
po6oT Tasanayabl XanfFacTbipybl YLUIH icke
KOCY/TOKTaTy TYWMECIH 6acbiHbI3.

Pob6ot aypeicTan
Tazanamangbl.

Bip Hemece eki Bywipnik
LieTkanapAblH, KblnLwbIKTapb
ManbICKaH.

LLleTkaHbl Hemece WeTkanapabl 6ipas
yakbITKa CyFa canbin KoibiHbI3. Erep byn
TanwblKTapAblH, AyPbIC NiLUiHIH KannbiHa
kentipmece, Byipnik weTkanapbl (KepiHi3
'Bynipnik WweTkanapabl aybiCTbIpy')
aybICTbIPbIHbI3.
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Lewim

LLlaH, koHTenHepiHgeri cy3ari nac.

Cyarini 6enwekTeHis. LaH cyarici meH EPA
CYS3riCiH KblnAaphbl XyMmcak TiC LeTkacbIMeH
TaszanaHbl3. CoHbIMEH KaTap, LuaH Cy3riciH

afblH Cy acTblHAA LUas anachbl3.

Erep EPA cyariciH Tazanay ew
KeMekTecrece, Cy3riHi xxaHa bipeyimeH
aybICTbIPbIHbI3. EPA Cy3riCiH XbinbiHa
KeMiHae Bip peT aybICTbIpyFa keHec
6epemis.

LLlaH KOHTeRHepiHiH TyGiHaeri
copy caHblnaybl biTenreH.

Copy caHblnayblH (kepiHi3 'Po6oT Tazanay')
TasanaHbl3.

AnablHFbl eHrenekTe watl
HeMece 6acka Kip KenTernreH.

AnppiHFbl AeHrenekTi (kepiHi3 'PoboT
Tasanay') TazanaHpi3.

Po6oT eTe kyHripT Hemece
XbINTblpafaH 6eTTi Tasanayaa,
6yn Kynay gaT4uKTepiH icke
Kocaabl. PoGoT afgeTTeH Tbic
ynriMeH Kosranagpi.

Icke Kocy/TokTaTy TyiMeciH 6acbin, ogaH
KeliH poBOTTbl €4eHHiH aLUblK TYCTi
GeniriHe XbUKbITbIHBI3. Erep awwbIk TyCTi
efeHaepae Macene kantanaHca,
www.philips.com/support caiTbiHa eTiHi3
Hemece eniHisgeri TyTbIHYLWbIFa KYTiM
KepceTy opTasnbifbiHa xabapnacbiHbI3.

Po6oT kyH cayneci wamansbl
KenTey TyceTiH egeHAi
Taszanaypa. byn kynaynaH
KOpFay AaT4MKTEepiH icke Kochbi,
poboT 8A4eTTEH ThIC YNriMeH
Ko3Fanagpl.

KyH >xapblfbl 6enmvere Tycneyi yLliH
nepaenepgi xabbiHbi3. CoHbIMEH KaTap,
KYH Cayneci wamarbl allblk ke3ae
Tasanayapl 6actayra 6onagbl.

KaiTa 3apsagranatbiH
6aTapesiHbl 3apsiaTay
MYMKiH eMec Hemece

KyaTbl 6T€ Te3 TayCblniaibl.

KanTa 3apsgranatbiH
6aTapesiHblH nariganaHy Mmepsimi
asKrangbl.

Kavita 3apsigTanatbiH 6atapes Philips
KbI3MET KepceTy opTasbifbIMeH (KepiHi3
'KaitTa 3apsigTanaTtbiH 6aTapesiHbl
aybICTbIPY') aybICThIPbIYbI KEPEK.

Po6oT KoHAbIpMma
CTaHUusHbI Taba
anvangbl.

Po6oTTbIH KOHABIPMA
CTaHUMACbIHA OTYiHe XeTKiMiKTi
Genme xok.

KoHablpMa cTaHUMsHBIH (KepiHi3
'KoHablpma cTaHumMsiHbl opHaTy') 6acka
OpHbIH TabyFa apekeT xacaHpl3.

Po6oT ani ge 6enceHgi isgeyae.

Po6oTTbIH KOHABIPMa CTaHUMsAChIHA
opanybiHa wamameH 20 MUHYT BepiHi3.

Po6oT waH, copfhbiLu

OHaipywi: “@ununc KoHcblomep IMavidcrtain B.B.", TycceHameneH 4, 9206 All, OpaxTeH, HuaepnaHab
Pecelii xxoHe Kenenaik Opnak TepputopuscbiHa umnoptrayLubl: "GUTNUMNC" XKLK, Pecei ®epepauymscel,
123022 Mackey kanachbl, Ceprein Makees keweci, 13-yi4, Ten. +7 495 961-1111

Tamakrany: ZD12D160090EU
Kipy: 100-240B~_; 50/60I'w; 0,5A

LWbiFy: 16B == 0,9A
II- knacc [g]
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FC8796, FC8794, FC8792
KipikTipinren 6aTtapes Li-ion: 10,8 B
TyPMBICTBIK KaXKeTTinikTepre apHanfaH
KblTaraa »xacanfaH

Cakray wapTTapbl, nanganay

Temnepartypa

0°C - +50°C

Can bICTbIpMarbl bifiFanablfiblK

20% - 95%

ATmocepanbIk KbiCbiM

85 - 109 kPa
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