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Apsveicam ar ierices ECOVACS ROBOTICS DEEBOT iegadi!

Meés ceram, ka ta jums kalpos daudzus gadus. Més ticam, ka jauna robota ie-
gade palidzés maja uzturét tiribu un jums atliks vairak laika citam lietam.

Dzivojiet viedi. Baudiet dzivi.
Ja rodas situacijas, kuras 3aja lietoSanas rokasgramata nav pienacigi apraksti-
tas, sazinieties ar klientu apkalpo$anas dienestu, kura tehniskie darbinieki jums

palidzés saistiba ar konkréto problému vai jautajumu.

Lai uzzinatu vairak, apmekléjiet ECOVACS ROBOTICS oficialo vietni: www.
ecovacs.com

Uznémums patur tiesibas veikt T izstradajuma tehniskas un/vai konstrukcijas
izmainas, turpinot ta nepartrauktu uzlaboSanu.

Paldies, ka izvéléjaties DEEBOT!
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1. Svarigi noradijumi par drosibu

Lietojot elektrisko ierici, vienmér ir jaievéro pamata piesardzibas pasa-
kumi, ietverot talak noradito. o

PIRMS SIS IERICES LIETOSANAS IZLASIET VISUS NORADIJUMUS
UZGLABAJIET SOS NORADIJUMUS

1.

N o g &

‘M

Bérni, kuri ir jaunaki par 8 gadiem, un cilvéki ar fiziskiem, kustibu vai
garigiem traucéjumiem vai cilvéki bez pieredzes un zind8anam So ie-
rici drikst lietot tikai citu personu uzraudziba vai tad, ja ir sniegti nora-
dijumi par droSu ierices lietoSanu un tie izprot saistito apdraudéjumu.
Bérni nedrikst spéléties ar ierici. TiriSanu un tehnisko apkopi nedrikst
veikt bérni bez uzraudzibas.

Atbrivojiet tiramo zonu. Paceliet no gridas stravas vadus un mazos
priekSmetus, kuros ierice var sapities. Paklaja barkstaino apmali pa-
lieciet zem paklaja un paceliet no zemes tadas lietas ka aizkarus un
galdautus.

Ja tirndanas zona ir pakapieni vai kapnes, kur ierice var nokrist, ierice
ir javada, lai nodroSinatu, ka ta neparkrit par malu. Varat ari pie ma-
las novietot barjeru, lai pasargatu ierici no nokriSanas. NodroSiniet,
lai barjera neraditu aizkerSanas risku.

Rikojieties tikai ta, ka aprakstits Saja rokasgramata. Lietojiet tikai ra-
Zotaja ieteiktos vai tirgotos piederumus.

Parliecinieties, ka stravas padeves spriegums atbilst uz uzlades
dokstacijas noraditajam spriegumam.

TIKAI lietoSanai TELPAS majas apstaklos. Nelietojiet ierici arpus tel-
pam un komercialas vai ripnieciskas telpas.

Lietojiet tikai ierices komplekta ietverto originalo razotaja ladéjamo
akumulatoru un uzlades dokstaciju. Aizliegts izmantot neladéjamus
akumulatorus. Informaciju par akumulatoriem skatiet sadala Specifi-
kacijas.

Nelietojiet bez uzstaditas putek|u tvertnes un/vai filtra.

Nelietojiet ierici vietas, kur deg sveces un atrodas trausli priekSmeti.

. 10.Nelietojiet vietas, kur ir 1pasi zema vai augsta temperattra (zem

-5 "C/23 °F vai virs 40 °C/104 °F).

. Netuviniet matus, brivi kritoSu apgérbu, pirkstus un citas kermena

dalas pie atverém un kustigajam dalam.

. Nelietojiet ierici telpa, kur gu| zidainis vai bérns.
. Nelietojiet ierici uz mitram virsmam vai virsmam, kur ir sastavéjies

udens.

. Nelaujiet iericei savakt lielus priekSmetus, pieméram, akmenus, lie-

lus papira gabalus vai jebkadus priekSmetus, kuri var iesprist ierice.

. Nelietojiet ierici, lai savaktu degoSus vai uzliesmojoSus materialus,
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1. Svarigi noradijumi par drosibu

16.

17.

18.

19.

20.
. Nelietojiet ar bojatu stravas vadu vai kontaktligzdu. Nelietojiet ierici

30.

pieméram, degvielu, printera vai kopétaja tinti, un nelietojiet to zonas,
kur Sadas vielas varétu bat.

Nelietojiet ierici, lai savaktu jebko, kas var aizdegties vai dumot, pieme-
ram, cigaretes, Skiltavas, karstus pelnus vai jebko, kas var radit aizdeg-
Sanos.

Neievietojiet neko iestkSanas atveré. Nelietojiet, ja iesikSanas at-
vere ir aizsprostota. Uzturiet gaisa ieplides vietu tiru bez putekliem,
diegiem, matiem un jebka, kas var samazinat gaisa plusmu.
Rikojieties uzmanigi, lai nesabojatu stravas vadu. Nevelciet ierici un
uzlades dokstaciju aiz stravas vada, nelietojiet stravas vadu ka roktu-
ri, neiespiediet to durvis un nevelciet stravas vadu pari asam malam
un stdriem. Nevadiet ierici par stravas vadu. Turiet stravas vadu ta-
lak no karstam virsmam.

Ja stravas vads ir bojats, tas ir janomaina razotajam vai ta pilnvaro-
tam apkalpes parstavim, lai neraditu apdraudéjumu.

Nelietojiet uzlades dokstaciju, ja ta ir bojata.

un uzlades dokstaciju, ja tas nedarbojas pareizi, ir nomestas zeme,
bojatas, atstatas arpus telpam vai nonakusas saskaré ar Gdeni. Tas
ir janomaina razotajam vai ta pilnvarotam apkalpes parstavim, lai ne-
raditu apdraud&jumu.

. Pirms ierices firisanas un apkopes IZSLEDZIET baro$anas slédzi.

- —

. Pirms uzlades dokstacijas tiriSanas vai apkopes atvienojiet kontakt-

daksu no kontaktligzdas.

. Pirms akumulatora iznemsSanas no likvidéjamas ierices iznemiet ieri-

ci no uzlades dokstacijas un IZSLEDZIET baro3anas slédzi.

. Pirms ierices likvidéSanas akumulators ir jaiznem un jalikvidé at-

bilstosi vietéjiem likumiem un noteikumiem.

. Izlietotos akumulatorus likvidégjiet atbilstoSi vietéjiem likumiem un no-

teikumiem.

. Nededziniet ierici, pat ja ta ir nopietni bojata. Akumulatori ugunt var

eksplodét.

. Kad paredzeéts ilgaku laika periodu nelietot uzlades dokstaciju, atvie-

nojiet to no stravas padeves avota.

. lerice ir jalieto atbilstoSi Saja lietoSanas rokasgramata sniegtajiem

noradijumiem. ECOVACS ROBOTICS neuznemas atbildibu par jeb-
kada veida bojajumiem un traumam, kas radusas nepareizas lieto-
Sanas de|.

Robota ir akumulators, kuru nomainu var veikt tikai apmacitas perso-
nas. Lai nomainttu vai iznemtu akumulatoru, sazinieties ar klientu apkal-

posanas dienestu.
3
w |
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31. Ja paredzéts robotu nelietot ilgaku laika periodu, pirms uzglabasa-
nas pilntba uzladejiet robotu, IZSLEDZIET to un atvienojiet uzlades
dokstaciju no stravas padeves avota.

32.BRIDINAJUMS. Akumulatora uzladei lietojiet tikai kopa ar ierici
piegadato atvienojamo uzlades bloku CH1465A. Modelim DM82
lietojiet tikai kopa ar ierici piegadato atvienojamo uzlades bloku
GSCV0600S019V12E.

33. Talvadibas pulli ir ieprieks ievietotas divas neladéjamas AAA tipa ba-
terijas. Lai nomainitu talvadibas pults baterijas, apgrieziet talvadibas
pulti otradi un piespiediet bateriju nodalfjuma vacinu un nonemiet to.
Iznemiet baterijas un ievietojiet jaunas atbilstoSi polaritatei. Uzlieciet
bateriju nodaltfjuma vacinu.

34. Neladejamas baterijas nedrikst ladét.

35. Nedrikst lietot dazadu tipu baterijas un kopa lietot jaunas un vecas
baterijas.

36. Talvadibas pults baterijas ir jaievieto atbilstosi polaritatei.

37. Izlietotas baterijas ir jaiznem no ierices un jaizmet drosa veida.

38. Ja talvadibas pulti paredzéts nelietot ilgaku laika periodu, ir jaiznem
baterijas.

39. Nedrikst veidot padeves spailu Tssavienojumu.

40. Modela DM82 virsgjais parsegs ir no rudita stikla. Lai gan radits
stikls ir droSaks un izturigaks par parasto stiklu, rikojieties uzmanigi,
lai izvairttos no ta saskrapéSanas un saplésanas.

Wi-Fi modula radio frekvences izvades jauda mazaka par 100 mW.
ES valstim

X

—
Pareiza atbrivoSanas no izstradajuma

ST uzlime norada, ka visa ES teritorija So izstradajumu nedrikst izmest
majsaimniecibas atkritumos. Lai novérstu iesp&jamu kaitigu iedarbibu
uz apkartéjo vidi vai cilvéku veselibu nekontrolétas atkritumu izmeSanas
dél, likvidgjiet to atbildigi, veicinot materialu resursu ilgtspéjigu atkartotu
izmantoSanu. Lai parstradatu nolietoto ierici, izmantojiet atgrieSanas un
savakSanas sistému vai sazinieties ar izplatitaju, kur iegadajaties izstra-
dajumu. Tie var drosa veida parstradat izstradajumu.

‘M
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2.1. lepakojuma saturs

DEEBOTINER]

Robots Uzlades dokstacija Talvadibas pults LietoSanas rokasgra-
ar bateriju mata
\@’
T
\@’ v " /©-
1 N\
e
(4) Sanu sukas Galvenas sukas opci- ~ TieSas iestkSanas opcija  (2) Uzlabotas mitras/
ja (ieprieks uzstadita) sausas tlrisanas
dranas
Uzlabota mitra/sausa Mainams augstas efektivi- Meértrauks
tvertne tates filtrs un porainais filtrs
2.2. Specifikacijas
Modelis DM88
Darba spriegums 12V lidzstrava | Nominala jauda 30W
. P Ni-MH 12V hdz-
Akumulatora modelis DM88-BYD Akumulatora specifikacijas strava, 3000 mAh
Uzlades dokstacijas modelis CH1465A
Nominalais ievades spriegums 100-240 V Nominalais izvades spriegums 20V lidzstrava
Nominala izvades strava 1A Nominala jauda 20W
Talvadibas pults modelis RC1521C Darba spriegums 3V Idzstrava
Talvadibas pults baterijas veids AAA Nominalais spriegums 1,5 V lidzstrava

* Var tikt veiktas tehniskas un konstrukcijas izmainas, lai turpinatu izstradajuma uzlabosanu.
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2.3. Izstradajuma attéels
Robots

— 10

1

12

13

1. Virs&jais parsegs
2. Vadibas panelis
3. Sadursmes novérSanas

8. Piedzinas riteni
9. Apaksgjais barosanas slédzis
10. Universalais ritenis

14. AtiestatiSanas poga
(Tikai klientu apkalpo$anas
dienesta vajadzibam)

sensori 11. Akumulatora nodalijuma parsegs ~ 15. Putek|u tvertne
4. NokriSanas novérSanas 12. Uzlabotas mitra/sausa tvertnes 16. Galvenas sukas parsegs
sensori atveres 17. Daudzfunkcionals firiSanas riks
5. Uzlades kontakti 13. Talvadibas pults infrasarkano staru
6. Sanu sukas uztvergjs
7. Galvenas sukas opcija
Vadibas panelis
1. ReZima AUTO poga
1 =2 (Viena skariena sakSanas/aptu-

2.

résanas poga)
Wi-Fi indikatorlampina

Uzlades dokstacija

1. Infrasarkano staru signala generatori
2. Uzlades dokstacijas kontakti

‘M
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Talvadibas pults

Putek]u tvertne

1. Rezima AUTO poga

2. Virzienu vadibas pogas

3. Saksanas/apturésanas poga

4. AtgrieSanas uzlades stacija reZima poga

5. Vienas telpas reZzima poga

. Malu tiriSanas rezima poga

6
7. Tikla iestatiS8anas poga
8

. Infrasarkano staru raiditajs

oo~ WN

Uzlabota mitra/sausa tvertne

. Puteklu tvertnes rokturis
. Putek|u tvertnes fiksators
. Filtra tikls

. Porainais filtrs

. Augstas efektivitates filtrs

o A W N =

. Putek|u tvertnes parsegs

1. Uzlabota mitras/sausas tiriSanas drana
2. Uzlabota mitra/sausa tvertne

3. Udens ieplude

v I
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3. LietoSana un programmeésana

3.1. Piezimes pirms tiriSanas

Pirms ierices DEEBOT lietoSanas veltiet nedaudz laika, lai aplukotu tira-

mo zonu un novaktu visus skéers|us.

Paceliet no gridas stravas vadus un mazos
priekSmetus, kuros ierice var sapities.

Nemiet véra, ka robotam nepiecieSams vis-
maz 8 cm (3,15 collas) liels atstatums, lai
bez problémam iztiritu zem mébelém.

‘M

lerice nav paredzéta lietoSanai uz paklaja ar
garu spalvu. Pirms ierici lietot blakus pakla-
jam vai uz paklaja ar 1su spalvu ar spalvai-
nam malam, nolokiet paklaja malas uz ieksu
zem paklaja.

Ja tiriSanas zona ir pakapieni vai kapnes,
lietojiet ierici DEEBOT tada veida, lai nodro-
Sinatu, ka nokriSanas novér§anas sensori
var noteikt nokriSsanas zonu. Varat arl pie
malas novietot barjeru, lai pasargatu ierici no
parkriSanas par malu.



3. LietoSana un programmeésana

Kad ierice DEEBOT veic tiriSanu, izmantojot ie-
programmétu tiriSanas rakstu, nestaviet Sauras
vietas, pieméram, koridoros, pretéja gadijuma

ierice DEEBOT var nespét noteikt tiramo zonu.

3.2. Atra saksana

* Pirms pirmas lietoSanas reizes nonemiet ierices
DEEBOT triecienu slapétaja sliedes aizsarg-
polster&umu.

£ Uzlades dokstacijas novieto$ana

= Novietojiet uzlades dokstaciju uz lidzenas,
gludas virsmas pie sienas ar pamatni per-
pendikulari pret zemi. Uzlades dokstacijas
priek$a 1,5 m (5 collu) attdluma un 0,5 m
(1,6 collas) abas tas pusés nenovietojiet ne-
vienu priek8metu un nenovietojiet atstarojosSu
objekta virsmas.

= Pijevienojiet uzlades dokstaciju pie stravas
padeves avota.

\
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B3 Sanu suku uzstadisana

= Pievienojiet sanu sukas ierices DEEBOT
apaksdala, spiezot katru no tam tai atbilsto-
Sas krasas atveré, I1dz dzirdams klikskis.

leslégsana
= Robota apaksdala esoSo baroSanas slédzi
pagrieziet ieslégta pozicija. “I” = baroSana
ieslégta; “O” = baroSana izslégta. lerice DE-
EBOT ir ieslégta, kad rezima AUTO poga
nepartraukti deg ZILA krasa.

* Kad ierice DEEBOT neveic tiriSanu, ieteicams atstat to ieslégtu un uzlades stacija, nevis
izslegt.

3 lerices DEEBOT uzlade

= Novietojiet ierici DEEBOT uz uzlades doksta-
cijas, parliecinoties, vai ierices DEEBOT
uzlades kontakti un uzlades dokstacijas kon-
takti saskaras.

® Pirms pirmas lietoSanas reizes ierici DE-
EBOT ladégjiet vismaz 4 stundas.

* Noteikti pirms uzlades robota apaksdala esoSo baroSanas slédzi pagrieziet ieslégta pozicija.
(“I” = baro$ana ieslégta; “O” = baro$ana izslégta. Robota noklus€juma iestatijums ir “O”.) leri-
ce DEEBOT ir ieslégta, kad rezima AUTO poga nepartraukti deg ZILA krasa.

* lerices DEEBOT uzlades laika mirgo rezima AUTO poga. Kad ierice DEEBOT ir pilniba uzla-
déta, rezZima AUTO pogas nodziest.

* Pirms ierices DEEBOT uzlades nonemiet Gdens tvertni.

Bl |



B Saksana
= Nospiediet ierices DEEBOT vai talvadibas
pults rezZima AUTO pogu. lerice DEEBOT ne-
kavéjoties uzsak tiriSanas rezimu AUTO, iz-
mantojot nokluséjuma programméto tiriSanas
rakstu.

= Lai izvélétos citu tiriSanas rezimu vai tiri-
Sanas rakstu, informaciju skatiet nodala
3.3. TiriSanas reZima atlase.

[ Pauzésana

= Pauzgjiet ierici DEEBOT, nospieZot ierices
DEEBOT rezima AUTO pogu vai talvadibas
pults sakSanas/apturé$anas pogu.

+ Nospiediet ierices DEEBOT rezima AUTO
pogu vai talvadibas pults sakSanas/apturé-
Sanas pogu.

ta uz priekSu, izmantojot talvadibas pulti.

pogu, lai nekavéjoties palaistu robotu.

* lerici DEEBOT, kad ta ir pauzéta, izmantojot talvadibas pults virziena vadibas pogas, iespé-
jams parvietot uz priekSu, atpakal, pa kreisi un pa kreisi. lerice DEEBOT tira, kad ta tiek virzi-

* Ja robots ir pauzéts ilgak par 5 mindtém, robota vadibas panela rezima AUTO poga nodziest.
Nospiediet robota rezima AUTO pogu, lai to ieslégtu, vai nospiediet jebkuru talvadibas pults

Izslégsana

= Pauzéjiet ierici DEEBOT. Robota apaksdala
esoSo baroSanas slédzi pagrieziet izslégta
pozicija.

* Kad ierice DEEBOT neveic tiri$anu, ietei-
cams atstat to ieslégtu un uzlades stacija.

v I
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3.3. TiriSanas raksts un tiriSanas rezima atlase

lericei DEEBOT ir pieejami 2 tiriSanas raksti un vairaki tiriSanas rezimi, lai efektivi tiritu dazada
veida gridas. TiriSanas raksti un tiriSanas reZimi tiek atlasiti, izmantojot talvadibas pulti vai lietotni
ECOVACS.

TiriSanas raksta iestatiSana

lestatiet gridas veidam atbilstoSu tiriSanas rakstu.

Mainigs tiriSanas raksts Programmétais firiSanas raksts (nokluséjuma raksts)
Mainigais tiriSanas raksts ir jaiestata paklaja Programmeétais tiriSanas raksts ir robota noklu-
tiriSanai. Izmantojot mainigu rakstu, ierice séjuma raksts, un tas ir jaiestata, tirot gludas
DEEBOT tira taisna lnija un maina virzienu, gridas. lzmantojot programmeétu tiriSanas raks-
kad sastopas ar Skérsli. tu, robots plano efektivako marsrutu, tira uz

aizmuguri un uz priekSu taisna linija, atgriezas,
lai tirttu izlaistas vietas, péc tam, pirms pabeigt
tiriSanas ciklu, tira telpas stdrus.

Darbiba, kad ir iestatits programmeéts tiriSanas raksts

* lerice DEEBOT tiriSanas laika automatiski aprékina marsruta planosanu. Ja robots tiriSanas
laika ir pauzéts, manuali parvietots vai novirzits ar talvadibas pulti, ierice DEEBOT parkonfi-
guré marsrutu un atsak darbibu. Tadé| tiriSanas laika centieties manuali neparvietot talvadi-
bas pulti vai ierici, lai nodrosSinatu efektivitati.

* lerice DEEBOT uz laiku var tikt pauzéta, lai parrékinatu tirisanas celu. Tas ir normali. Esiet
pacietigs — pauzes biezums un ilgums ir atkarigs no telpas sarezgitibas pakapes.

* Ja tiIriSanas vide ietver gridu un paklaju, starp dazada veida gridas veidiem ir jaizveido bar-
jeras (pieméram, aizvértas durvis) un jaiestata atbilsto$s tiriSanas raksts. Ja viena tiriSanas
cikla ir jatira abu veidu gridas, ir jaiestata mainigs tiriSanas raksts.

-



3. LietoSana un programmeésana

3 sekundes turiet nospiestu talvadibas pults rezi-
ma AUTO pogu. Mainigs tiriSanas rezims ir ies-
tatits, kad ierice DEEBOT atskan divi skanas sig-
nali. Programmeétais tiriSanas reZims ir iestatits, /}’

kad iericeé DEEBOT atskan viens skanas signals.

TiriSanas rakstu var iestatit, izmantojot lietotni ECOVACS.

lerice DEEBOT izmanto tiri§anas rakstu, kad notiek tiri§ana rezima AUTO un vienas telpas tirisanas
rezimu.

TiriSanas rezima atlase

EB AUTOMATISKAIS tiri$anas rezims

Tas ir biezak lietotais rezims un ir labi piemérots
ikdienas tirisanai.
Lai saktu tiriSanas rezimu AUTO, nospiediet ro-

bota rezima AUTO pogu, talvadibas pults pogu

vai lietotnes galvena ekrana pogu .

* TiriSanas rezims AUTO tira, izmantojot iepriek$&ja darbiba iestatito tiriSanas rakstu. Mainigs
tiriSanas raksts ir vislabak piemérots paklajam. Programmeétais tiriSanas raksts ir labak pie-
meérots nenosegtam gridam.

* Kad tiriSanas cikls ir pabeigts, ierice DEEBOT atgriezas uzlades dokstacija.
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B} Vienas telpas rezims

So rezimu izmanto, kad iericei DEEBOT ne-
piecieSams tirit tikai maksimali 30 m? lielu telpu
(323 kvadratpédas). Lai saktu vienas telpas tiri-
Sanas reZimu, nospiediet talvadibas pults vienas
telpas tirisanas reZima pogu vai lietotnes ekrana

pogu .

-

* Vienas telpas tiriSanas rezima tiriSana notiek, izmantojot iestatto tiriSanas rakstu. Mainigs tiriSanas raksts
ir vislabak piemérots paklajam. Programmétais tiriSanas raksts ir labak piemérots nenosegtam gridam.

* Lai ierice darbotos pareizi, telpai ir jabat ierobezotai vienas telpas rezZima. Aizveriet telpas ieejas durvis un
izejiet no tas, lai noslégtu telpu.

Traipu tiri$anas rezims

(2-5 mindtes)
Sis reZIims ir piemérots zonai, kura ir zema vai
augsta netirumu un puteklu koncentracija. Lai uz-
saktu traipu tiriS8anas rezimu, nospiediet lietotnes

galvena ekrana pogu . Traipu tiriSanas rezi-

ma ierice DEEBOT tira noteiktu apgabalu. lerice
DEEBOT tira zonu péc spiralveida raksta un at-

griezas sakuma pozicija, kad tirisana ir pabeigta.

* Traipu tiriSanas reZimu var palaist, izman-
tojot lietotni.

“ M



3. LietoSana un programmeésana

3 Malu tirisanas rezims

Sis rezims ir lieliski piemé&rots telpas malu un
stru tiriSanai. Lai saktu malu tiriSanas rezimu,
nospiediet talvadibas pults malu tiriSanas rezima
pogu vai lietotnes ekrana pogu . Malu tirnsa-
nas rezima ierice DEEBOT tira gar robezu (piem.,
sienu) un atgriezas uzlades dokstacija, kad tirisa-
nas ir pabeigta.

* Izmantojiet lietotni, lai palielinatu jebkura jau notiekos$a tiriSanas rezima stk$anas jaudu. No-
spiediet lietotnes pogu , lai ieslégtu maksimalo sikSanas jaudu. Nospiediet pogu @ lai
parslégtu atpaka| uz standarta stik§anas jaudu.

* lzmantojot maksimalo stkSanas jaudu, tiks patéréts vairak akumulatora jaudas.

B Atgriesanas uzlades stacija rezims

Kad ir zems akumulatora uzlades Iimenis, ierice
DEEBOT automatiski tiek parslégta atgrieSanas
uzlades stacija rezima un atgriezas uzlades
dokstacija, lai veiktu uzladi.

* lerici DEEBOT var ari jebkura laikad nosatit
atpaka| uz uzlades dokstaciju, nospiezot
talvadibas pults atgrieSanas uzlades stacija
reZima pogu vai lietotnes galvena ekrana

pogu .
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3.4. Robota programmeésana

lericei DEEBOT ir pieejama inteligentas plano$anas un laika plano$anas funkcija, ar ko planot tirianas
laikus. lzmantojot robota vadibas panela inteligentas plano$anas funkciju, ierici DEEBOT var programmét au-

tomatiskai tiriSanai. ArT lietotné var programmeét ierices DEEBOT laika plano$anas funkciju.

* Visas planotas tiriSanas darbibas tiek veiktas tiriSanas rezima AUTO, izmantojot mainigu tirianas rakstu.

Inteligenta planos$ana
EB Inteligentas planosanas funkcijas iestati$ana

lerice DEEBOT var programmét planu, lai tirisanu veiktu reizi diena viena un taja pasa laika, pat tad ja neviena
nav majas.

Divreiz nospiediet ierices rezima AUTO pogu, lai planotajam tiriSanas laikam iestatitu pasreizéjo laiku. Inteligenta
planosana ir sekmigi iestatita, kad robota atskan divi skanas signali. lerice DEEBOT automatiski katru dienu tira
planotaja laika.

Piemérs. Sekmigi iestatiet inteligentas planosanas funkciju plkst. 9:00 priek$pusdiena, un ierice DEEBOT katru
dienu plkst. 9:00 priekSpusdiena automatiski veic tirisanu.

‘\ _/9:00AM

B Inteligentas planosanas funkcijas atcel$ana
Divreiz nospiediet robota rezima AUTO pogu. Inteligenta planosana ir atcelta, kad robota atskan tris skanas signali.

= Lai automatiski tirttu cita laika, vispirms atceliet pasreizéjo inteligentas planosanas funkciju un
péc tam vélreiz iestatiet inteligentas planosanas funkciju vélamaja laika.

* Ja ierice DEEBOT ir izslégta, inteligentas planosanas funkcija ir atcelta.

|




3. LietoSana un programmeésana

Laika planosSana

Laika planosanas funkcijas iestatiSana

Izmantojot lietotni ECOAVCS, iericei DEEBOT var programmét nedélas planu, lai noteiktos laikos
vairakas reizes diena veiktu tiriSanu.

Atveriet lietotni ECOVACS. Lietones galvena ekrana labaja augséja stari nospiediet pogu “--.”. Sa-

dala Laika planosana iestatiet jaunu planoto tiriSanu un atceliet esoSo planoto tirisanu.

3.5. lestiikSanas opcijas izvéle
Ertakai lieto$anai robotam ir 2 mainamas siik$anas opcijas.

Galvenas sukas opcija Labaka izvéle dzilai TieSas iesukSanas opcija Labaka izvéle ik-

tiri$anai, apvienojot galveno suku un spécigu dienas tiriSanai, kad galvena suka ir nonemta,

sukSanu. Galvenas sukas opcija ir ieprieks lai veiktu tieSu sdkSanu. StukSanas opcija ir

uzstadrita iericé DEEBOT. specifiski konstruéta, lai savaktu matus bez to
iesprasanas.

TieSas sukSanas opcijas uzstadiSana
Apgrieziet robotu otradi. Nospiediet abas
galvenas sukas opcijas pogas un nonemiet
galvenas sukas parsegu. Nonemiet galveno
suku.

TieSas stkSanas opcijas izcilnus salagojiet ar
rievam robota apaksdala. Spiediet, ITdz kom-
ponents ar klik$ki ievietojas vieta.
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Galvenas sukas opcijas uzstadiSana
Apgrieziet robotu otradi. Spiediet abas tieSas
stukSanas opcijas pogas un nonemiet tieSas
suk8anas opciju.

levietojiet galveno suku robota apaksdala.
Galvenas sukas parsega izcilpus salagojiet

ar rievam robota apaksdala. Spiediet, I1dz
komponents ar klikSki ievietojas vieta.

@Q o/

3.6. lzvéles uzlabota slapja/sausa slauciSanas sistéma

lericei DEEBOT ir pieejama uzlabota sausas/slapjas slauciSanas sistéma (papildaprikojums),
kas izmanto patentétajai uzlabotajai mitrajai/sausajai tvertnei pievienoto uzlaboto mitras/
sausas tiriSanas dranu. Mazgajamalvairakkart lietojama tiriSanas drana automatiski samitri-
na un péc tam nosusina gridu tiru, bez traipiem.

* Nelietojiet slauciSanas sistému uz paklaja.

* Lietojot slauciSanas sistéemu, atlokiet paklaja malas, lai ierice DEEBOT varétu izvairities no ta.

* Lietojot slauciSanas sistému, neapturiet robotu un laujiet tam apstaties paSam. Tas novérsis
iespéju, ka tiriSanas drana atstaj Gdeni uz gridas.

* Pirms ierices DEEBOT uzlades nonemiet uzlaboto mitro/sauso tvertni.

£ Uzlabotas mitras/sausas tiridanas
dranas pievienosana tvertnei
= Uzlabotajai mitrajai/sausajai tvertnei piestip-
riniet uzlaboto mitras/sausas tiriSanas dranu.
Parliecinieties, vai tiriSanas dranas zila un U/ )
balta puse ir uz aru.

"M
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B Udens pievienosana uzlabotajai mitrajai/sausajai tvertnei

* Pirms uzpildit Gdeni uzlabotaja mitraja/sausaja tvertng, no ierices apaksdalas nonemiet uzla-
boto mitro/sauso tvertni.

Uzpildiet komplekta ietverto mérkrizi ar Gdeni. Atveriet uzlabotas mitras/sausas tvertnes tdens ie-
plades vaku un Iénam lejiet ddeni no mérkrazes tvertné. Aizveriet Gdens ieplides vaku.

Uzlaboto mitro/sauso tvertni uzstadiet ierices
apaksdala. Uzlabotas mitras/sausas tvertnes
izcilnus ievietojiet uzlabotas mitras/sausas
tvertnes rievas robota apak$dala, 1dz izdzir-
dat klikski.
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Saks$ana

= Atlasiet vélamo tiriSanas rezimu. lerice
DEEBOT atlasitaja rezima veic slaucisanu,
pacel$anu, stk$anu, tiriSanu un zavésanu.

* Lai panaktu maksimalu efektivitati, vienas telpas rezZimu ieteicams atlasit, kad izmantojat iz-
véles uzlaboto mitras/sausas slauci$anas sistemu.

* Lai slaucttu citu telpu, parvietojiet ierici DEEBOT uz tiramo telpu, uzpildiet ddens tvertni/no-
mainiet tiriSanas dranu, ja nepiecieSams, un restartéjiet ierici.

* Ja ierice DEEBOT ir pauzéta, lai slauci$anas laika uzpilditu ddens tvertni vai mainitu tirisa-

nas dranu, ierice DEEBOT parkonfiguré tiriSanas marsrutu un restarté tiriSanas ciklu.

3 Nonemsana

= Péc tam, kad ierice DEEBOT pabeidz slauci-
§anu, nonemiet uzlaboto mitro/sauso tvertni
no ierices DEEBOT, iztuk$ojiet visu atlikuso
adeni no tvertnes un nonemiet uzlabotas mit- )
ras/sausas tiriSanas dranu.
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3. LietoSana un programmeésana

3.7. Trauksmes indikators un skanas signali

Ja ierice DEEBOT konstaté problému un ir nepiecieSama jusu palidziba, atskan skanas sig-

nals un rezima AUTO poga mirgo SARKANA krasa.

Skanas signals

Problémas

Risinajums

Viens skanas signals

Piedzinas ritenu kldme

Parbaudiet, vai piedzinas ritenos nav
sakéruSies mati vai netirumi, un iztiriet,
ka noradits 4. nodala Apkope.

Tris skanas signali

Piedzinas ritenu klame

Apgrieziet robotu otradi. Nospiediet pie-
dzinas ritenus, lai parbauditu, vai atskan
klikSkis. Ja tas neatskan, sazinieties ar
klientu apkalposanas dienestu.

lericé DEEBOT rodas
klime, kad ta darbojas un
apstajas.

Manuali nonemiet Skérs|us un restartéjiet
ierici DEEBOT.

Cetri skanas signali

Putek|u tvertnes klime

Iznemiet puteklu tvertni un ievietojiet to
pareizi. Ja robots joprojam atskano ska-
nas signals, sazinieties ar klientu apkal-
posanas dienestu.

Pieci skanas signali

Zems akumulatora uzlades
[Tmenis

Manuali novietojiet robotu uz uzlades
dokstacijas, lai veiktu uzladi.

Sesi skanas signali

Sanu sukas klime

Parbaudiet, vai sanu sukas nav saké-
ruSies mati vai netirumi, un iztiriet, ka
noradits 4. nodala Apkope.

Septini skanas signali

NokriSanas novér$anas
sensora klme

Parbaudiet, vai nokriSanas novérSanas
sensori nav noputéjusi un netiri, un noti-
riet, ka noradits 4. sadala Apkope.
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4. Apkope

Pirms tiriSanas un apkopes izslédziet ierici DEEBOT un atvienojiet uzlades dokstaciju no stra-
vas padeves avota.

4.1. Putek|u tvertne un filtri

Putek|u tvertnes un filtru tiriSana

Atveriet robota aug$€jo parsegu un nonemiet puteklu tvertni. Atveriet puteklu tvertnes fiksatoru un
iztuksojiet puteklu tvertni.

Iznemiet filtrus. Viegli uzsitiet pa augstas efektivitates filtru, lai iztiritu to. Neskalojiet augstas efekti-
vitates filtru zem tekoSa Gdens.

Zem tekoSa tdens noskalojiet poraino filtru, Pirms uzstadiSanas pilniba izzavéjiet putek|u
puteklu tvertni un filtra tiklu. tvertni un filtrus.

\‘l
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4. Apkope

4.2. Uzlabota mitras/sausas tiriSanas drana, uzlabota mitra/sausa tvertne

Uzlabotas mitras/sausas tiriSanas dranas tiriSana
Ja tiek lietota slauciSanas sistéma, nonemiet uzlaboto mitro/sauso tvertni no ierices DEEBOT apaks-

dalas un nonemiet uzlaboto mitras/sausas tiriSanas dranu.
IztukSojiet atlikuSo Gdeni no tvertnes.

Ar rokam vai velas mazgajamaja masina izmazgajiet uzlabotas mitras/sausas tiriS8anas dranu un iz-
klajiet to, lai izzatu.

= N’
ST >
}) o V' 4 ' N\

Uzlabotas mitras/sausas tvertnes tiriSana

Ja tika lietota slauci$anas sistéma, nonemiet uzlaboto mitro/sauso tvertni no ierices DEEBOT
apaksdalas.

IztukSojiet atlikuSo Gdeni no tvertnes un novietojiet to zaSanai.
Noslaukiet uzlabotas mitras/sausas tvertnes arpusi ar sausu dranu.

v [
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4.3. Galvena suka, tieSas suksanas opcija un sanu sukas

* Daudzfunkcionalais tirisanas riks tiek nodroSinats, lai atvieglotu apkopi. Rikojieties uzmanigi,
Sim tiriSanas rikam ir asas malas.

Galvenas sukas tiriSana
Apgrieziet robotu otradi. Nospiediet abas galvenas sukas opcijas pogas un nonemiet galvenas sukas

parsegu. Nonemiet galveno suku. Lietojiet daudzfunkcionalo tiriS8anas riku, lai nogrieztu un nonemtu
visus ap galveno suku iespradusos matus.

Abos galvenas sukas galos un plastmasas vaku iek3a iztiriet visus iespriddusos matus un netirumus.

TieSas sukSanas opcijas tiriSana
Ar sausu dranu noslaukiet tie$as iestkSanas op-
ciju.

Sanu suku tiriSana

Ar komplekta ietverto daudzfunkcionalo tiriSanas
riku iznemiet matus un netirumus, kas sakérusies
ap sanu sukam. Nonemiet sanu sukas un noslau-
kiet sanu sukas un to rievas ar tiru dranu.

all
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4.4. Citi komponenti

Lietojiet daudzfunkcionalo tirisanas riku, lai Noslaukiet nokriSanas novérsanas sensorus
nogrieztu un nonemtu visus ap universalo ar suku vai daudzfunkcionala tiriS§anas rika
riteni iespridu$os matus. sanu malu, lai uzturétu to efektivitati.

Noslaukiet uzlades kontaktus un uzlades dokstacijas kontaktus ar daudzfunkcionala tiriSanas rika
suku vai sausu dranu, lai uzturétu to efektivitati.

v [
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4.5. Regulara apkalpe

Lai nodrosinatu ierices DEEBOT maksimalu veiktspéju, apkalpi un nomainu veiciet atbilsto-
Si talak noraditajam biezumam. Vairaku funkciju tiriSanas riks tiek nodrosinats, lai atvieglotu
apkopi. Rikojieties uzmanigi, Sim tiriSanas rikam ir asas malas.

Robota detala Apkopes biezums Mainas biezums

TirSanas drana Péc katras lietoSanas reizes Ik péc 50 mazgasanas reizém

Puteklu tvertne

Uzlabota mitra/sausa Péc katras lietoSanas reizes /
tvertne
Sanu suka Ik péc 2 nedélam Ik péc 3—-6 ménesiem
Galvena birste Reizi nedéla Ik péc 6-12 ménesiem

Porainais filtrs/augstas | Reizi nedéla (divas reizes ne-

efektivitates filtrs déla, ja maja ir majdzivnieki) Ik p&c 4-6 ménesiem

Universalais ritenis
NokriSanas novérsa-
nas sensori
Uzlades kontakti
Uzlades dokstacijas
kontakti

Reizi nedéla /

Piezime. ECOVACS izgatavo dazadas rezerves dalas un piederumus. Lai uzzinatu vairak par
rezerves dalam, sazinieties ar klientu apkalpos$anas dienestu.

ol |



5. Problemu novérsana

Lietojiet So tabulu, lai novérstu biezak sastopamas problémas, izmantojot ierici DEEBOT.

jas un apstajas.

atskano skanas signalu.

Nr. Klame lespéjamie iemesli Risinajumi

lerice DEEBOT nav ieslégta. R(_)bo.ta apa}ks.d al'a es_os? bar?s:a_nas
slédzi pagrieziet ieslégta pozicija.
Parliecinieties, ka robota uzlades

lericei DEEBOT nav izvei- kontakti veido savienojumu ar uzlades

dots savienojums ar uzlades | dokstacijas kontaktiem. Ja nepiecie-

dokstaciju. Sams, varat manuali parvietot robotu,
lai izveidotu savienojumu.

lerici DEEBOT nela- Al = "

1. da. Uzlades dokstacija tiek at- P|_e\{|er.10.1|elt uzlad.els t}okstacuu un
vienota no stravas padeves parliecinieties, vai ierice DEEBOT
avota, kad ierice DEEBOT ir !r |(.eslegta. AEStajlet |er.!t_;| DI.EEBOT.. =
L ievietotu uzlades stacija, lai nodrosina-
ieslégta, kas rada akumula- . o

- tu, ka akumulators vienmér ir pilniba
tora patérinu. s
iy uzladéts.
Akumulators ir pilniba iz1a- g =i aktivizsjiet akumulatoru.
déts.
lerice DEEBOT - L . Lai uzzinatu vairak par uzlades sta-
. ~ Uzlades dokstacija ir novie- . o . -
2. | atgriezas uzlades . cijas novietojumu, skatiet sadala 3.2.
o tota nepareizi. Atz CALE ) = 4
dokstacija. Atra sakSana sniegtos noradijumus.
lerice DEEBOT ir iespiesta lerice DEEBOT dazados veidos mégi-
starp kaut ko, kas atrodas « IR _
- N na pasu spékiem izk|Gt no problémas.
uz gridas (elektriskajiem va- } o0 .
. s . . Ja tas neizdodas, manuali nonemiet
diem, nokrituSiem aizkariem, | . _ . . i
. Skeérsli un restartéjiet.
paklaju utt.).
= - o .| Parbaudiet, vai sanu sukas nav saké-
Sanu suka ir iespradusi mati . R e -
. . _ . rusies mati vai netirumi, un iztiriet, ka
un nefirumi, un 1&ns griesa- noradits 4. sadala Apkope, péc tam
lericé DEEBOT rodas | nas atrums izraisa ierices restarté'iet. Ja sénupsulfas‘ % roiEm
3. | klume, kad ta darbo- | DEEBOT pauz&sanu un Jet Joproj

griezas léni, sazinieties ar klientu
apkalpoSanas dienestu.

Galvenaja suka ir iespradusi
mati un netirumi, un Iéns
grieSanas atrums izraisa
ierices DEEBOT pauzé$anu
un atskano skanas signalu.

Nonemiet galvenas sukas parsegu un
nonemiet galveno suku. Iztiriet visus
galvenaja suka iespradusos matus
un netirumus, ka aprakstits 4. sada-
|a Apkope, un restartgjiet. Ja ierice
DEEBOT nedarbojas, ka paredzéts,
nomainiet galveno suku.
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Nr.

Klame

lesp&jamie iemesli

Risinajumi

lerice DEEBOT atgrie-
Zas uzlades dokstaci-

ja, pirms tiek pabeigta

tirnsana.

Kad ir zems akumulatora
uzlades ITmenis, ierice DE-
EBOT automatiski tiek par-
slégta atgrieSanas uzlades
stacija rezZima un atgriezas
uzlades dokstacija, lai veiktu
uzladi.

Tas ir normali. Nav nepiecieSams
risinajums.

Darbibas laiks atSkiras at-
bilstosi gridas virsmai, telpas
sarezgitibai un atlasitajam
tiriSanas rezimam.

Tas ir normali. Nav nepiecieSams
risinajums.

lerice DEEBOT
neveic automatiski t1-

riSanu atlasitaja laika.

Inteligentas planosanas/
laika planosanas funkcija ir
atcelta.

lestatiet inteligentas plano$anas
funkciju vai laika plano$anas funkciju.
Informaciju skatiet 3.4. sadala Robota
programmésana.

lerice DEEBOT ir izslégta.

leslédziet ierici DEEBOT.

Zems robota akumulatora
uzlades limenis.

Atstajiet ierici DEEBOT ieslégtu un
ievietotu uzlades stacija, lai nodrosina-
tu, ka akumulators vienmer ir pilniba
uzladets.

Robota komponenti ir no-
sprostoti, un/vai ta kompo-
nenti ir piepilditi ar netiru-
miem.

Izslédziet robotu, iztiriet putek|u tvertni
un apgrieziet robotu. Iztiriet robota
galveno suku, sanu suku un citus
komponentus, ka aprakstits 4. sadala
Apkope.

lerice DEEBOT atst3j
nenotiritus traipus.

No tiri§anas zonas ir janovac
kadi priekSmeti.

Informaciju skatiet 3.1. sadala Piezi-

mes pirms tirianas.

Parak reta tirisana.

Lai iegutu labaku rezultatu, ieteicams
veikt ikdienas tirsanu.

ol |




5. Problemu novérsana

Nr. Klame lesp&jamie iemesli Risinajumi
Jamaina talvadibas pults levietojiet jaunas baterijas, parliecino-
baterijas. ties, ka tas tiek ievietotas pareizi.
lerice DEEBOT irizslegta, | b1 e inieties, vai ierice DEEBOT ir
vai ir zems robota akumula- | . " _ P,
- - . ieslégta un pilntba uzladéta.
= o tora uzlades limenis.
Talvadibas pults
kldme (efektivais tal- | Infrasarkano staru signalu Lietojiet tiru, sausu dranu vai komplek-
7. vadibas pults darbi- nevar parraidtt, jo talvadi- ta ietverta daudzfunkcionala tirisanas

bas diapazons ir 5 m
(16 collas)).

bas pults infrasarkano staru
raiditajs vai ierices DEEBOT
infrasarkano staru uztvéréjs
ir nefirs.

rika sanu suku, lai noslaucttu talvadi-
bas pults infrasarkano staru raiditaju
un ierices DEEBOT infrasarkano staru
uztvergju.

Kads cits aprikojums ietek-
me ierices DEEBOT infra-
sarkano staru signalu.

Nelietojiet talvadibas pulti blakus citam
aprikojumam, kas izmanto infrasarka-
nos starus.
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Declaration of Conformity

Document number:0012

Manufacturer: Ecovacs Robotics Co., Ltd.
Address:No.18, Youxiang Road, Wuzhong District, Suzhou City, Jiangsu Province, China.

We hereby declare that the following products listed below are in accordance with the
provisions in the latest version of EC in this document.

Product designation:
Brand:

Model:
Specification:

Automatic battery-operated cleaner
ECOVACS

RoBOTIGCS
DM88,DM87
Electrical appliances for household and similar purposes

EC Regulations or Directives:

RED

RoHS
WEE
REACH
Eco-design

Directive 2014/53/EU
Directive 2011/65/EU
Directive 2002/96/EC
Directive1907/2006/EC
Directive 2009/125/EC

Standards the product is in conformity with:

EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013
EN 60335-1:2012+A11:2014+AC:2014

EN 60335-2-29:2004 + A2:2010
EN 62233:2008

EN 55014-1:2006+A1:2009+A2:2011

EN 55014-2:2015

EN 61000-3-2:2014
EN 61000-3-3:2013
EN 300 328 V2.1.1
EN 301 489-1 V2.1.1
EN 301 489-17 V3.1.1
EN 62311:2008
IEC62321:2008

EN 50564: 2011

v

A»wie ZL'JT
Signature:

General Manager: Zhuang Jianhua
Date: 2017-5-5







Ecovacs Robotics Co., Ltd
No. 18 You Xiang Road, Wuzhong District,
Suzhou City, Jiangsu Province, P.R.China DMB88-EU01-IM2016R04



